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burster Typ 8661

Garantie-Haftungsausschluss

Alle Angaben in der vorliegenden Dokumentation wurden mit groRer Sorgfalt erarbeitet,
zusammengestellt und unter Einschaltung wirksamer Kontrollmaf3nahmen reproduziert. Irrtimer und
technische Anderungen sind vorbehalten. Die vorliegenden Informationen sowie die korrespondierenden
technischen Daten kdnnen sich ohne vorherige Mitteilung andern. Kein Teil dieser Dokumentation darf
ohne vorherige Genehmigung durch den Hersteller reproduziert werden, oder unter Verwendung
elektronischer Systeme verarbeitet oder weiterverarbeitet werden.

Bauelemente, Gerate und Messwertsensoren von burster prazisionsmesstechnik (nachstehend ,Produkt®
genannt) sind das Erzeugnis zielgerichteter Entwicklung und sorgfaltiger Fertigung. Fir die einwandfreie
Beschaffenheit und Funktion dieser Produkte Gbernimmt burster ab dem Tag der Lieferung Garantie fir
Material- und Fabrikationsfehler entsprechend der in der Produktbegleitenden Garantie-Urkunde
ausgewiesenen Frist. burster schlieft jedoch Garantie- oder Gewahrleistungsverpflichtungen sowie
jegliche daruber hinausgehende Haftung aus fiir Folgeschaden, die durch den unsachgemafien
Gebrauch des Produkts verursacht werden, hier insbesondere die implizierte Gewahrleistung der
Marktgangigkeit sowie der Eignung des Produkts flir einen bestimmten Zweck. burster ibernimmt
daruber hinaus keine Haftung fir direkte, indirekte oder beilaufig entstandene Schaden sowie Folge- oder
sonstige Schaden, die aus der Bereitstellung und dem Einsatz der vorliegenden Dokumentation
entstehen.

Markeninfo

Intel Pentium® ist ein eingetragenes Warenzeichen der Intel Corporation. Windows®, Excel® sind
entweder eingetragene Marken oder Marken der Microsoft Corporation in den USA und/oder anderen
Landern.Alle in diesem Dokument verwendeten Warenzeichen oder Marken weisen nur auf das jeweilige
Produkt oder den Inhaber des Warenzeichens oder Marke hin. burster prazisionsmesstechnik gmbh & co
kg erhebt damit keinen Anspruch auf andere als die eigenen Warenzeichen oder Marken.

2 von 75



-I-yp 8661 burster

The measurement solution. bursier

EU-KonformitédtserkIlarun g (nach ENISO/IEC 17050-1:2010)
EU-Declaration of conformity (in accordance with EN ISO/EC 17050-1:2010)

Name des Ausstellers: burster prazisionsmesstechnik gmbh & co kg
Issuer's name:

Anschrift des Ausstellers: Talstr. 1-5
Issuer’s address: 76593 Gernsbach, Germany

Gegenstand der Erklirung: Prézisions-Drehmomentsensor + Steckernetzteil
Object of the declaration: Precision Torque Sensor + power pack

Modellnummer(n) (Typ): 8661 + 8600-Z010
Model number / type:

Diese Erklarung beinhaltet obengenannte Produkte mit allen Optionen
This declaration covers all options of the above product(s)

Das oben beschriebene Produkt ist konform mit den Anforderungen der folgenden Dokumente:
The object of the declaration described above is in conformity with the requirements of the following documents:

Dokument-Nr.  Titel Ausgabe
Documents No.  Title Edition
2011/65/EU Richtlinie zur Beschrénkung der Verwendung bestimmter gefahrlicher Stoffe in 2011

Elektro- und Elektronikgeraten
Directive on the restriction of the use of certain hazardous substances in
electrical and electronic equipment

2014/35/EU Richtlinie zur Harmonisierung der Rechtsvorschriften der Mitgliedsstaaten tiber 2014
die Bereitstellung elektrischer Betriebsmittel zur Verwendung innerhalb
bestimmter Spannungsgrenzen auf dem Markt
Directive on the harmonization of the laws of the Member States relating to the
making available on the market of electrical equipment designed for use within
certain voltage limits

2014/30/EU Richtlinie zur Harmonisierung der Rechtsvorschriften der Mitgliedsstaaten tiber 2014
die Elektromagnetische Vertraglichkeit
Directive on the harmonization of the laws of the Member States relating to
electromagnetic compatibility

EN 61010-1 Sicherheitsbestimmungen fiir elektrische Mess-, Steuer-, Regel- und 2010 +
Laborgerate — Teil 1: Allgemeine Anforderungen Cor.:2011
Safety requirements for electrical equipment for measurement, control and
laboratory use — Part 1: General requirements

EN 61326-2-3 Elektrische Mess-, Steuer-, Regel- und Laborgeréte — 2006
EMV-Anforderungen — Teil 2-3: Besondere Anforderungen
Electrical equipment for measurement, control and laboratory tise —
EMC requirements — Part 2-3: Particular requirements

EN 55011 Industrielle, wissenschaftliche und medizinische Geréte — Funkstérungen — 2009
Grenzwerte und Messverfahren
Industrial, scientific and medical equipment — Radio-frequency disturbance
characteristics — Limits and methods of measurement

Gernsbach 20.04.2016 i.VV. Christian Karius
Ort / place Datum / date Quality Manager
Dieses Dokument ist entsprechend EN ISO/IEC 17050-1:2010 Abs. 6.1g ohne Unterschrift giiltig

According EN ISO/AEC 17050 this d is valid without a si e
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1. Zu lhrer Sicherheit

Am Drehmomentsensor Typ 8661 und in dieser Bedienungsanleitung warnen folgende Symbole vor
Gefahren.

1.1. Symbole in der Anleitung
1.1.1. Signalworter

Die nachfolgenden Signalwérter werden in Abhangigkeit des beschriebenen Risikogrades der Gefahr in
der Bedienungsanleitung verwendet.

GEFAHR

Hoher Risikograd: Tod oder schwere Verletzungen treten ein, wenn die Gefahr nicht gemieden wird.

/I WARNUNG

Mittlerer Risikograd: Tod oder schwere Verletzungen kénnen eintreten, wenn die Gefahr nicht gemieden
wird.

/\ VORSICHT

Niedriger Risikograd: Geringfligige oder massige Verletzungen kénnen eintreten, wenn die Gefahr nicht
gemieden wird.

Sachbeschadigungen an der Anlage oder der Umgebung treten ein, wenn die Gefahr nicht gemieden
wird.

Hinweis: Diese Hinweise sollten beachtet werden, um die korrekte Handhabung des
Drehmomentsensors Typ 8661 zu gewahrleisten.

WICHTIG: Beachten Sie die Angaben in der Bedienungsanleitung.

1.1.2. Piktogramme

A Gefahr durch elektrischen Schlag.

Hinweise zum Schutz des Drehmomentsensors Typ 8661 beachten.
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1.2. Allgemeine Sicherheitshinweise

Der Drehmomentsensor Typ 8661 entspricht dem Stand der Technik und ist betriebssicher. Wird der
Drehmomentsensor Typ 8661 allerdings unsachgemalf eingesetzt oder bedient, kénnen Gefahren von
ihm ausgehen.

Gefahr durch einen elektrischen Schlag!
Beachten Sie die folgenden Hinweise, um einem elektrischen Schlag und
Verletzungen vorzubeugen:
e Zugunsten einer hohen Messempfindlichkeit ist der Drehmomentsensor
Typ 8661 nicht mit den fir Maschinenkonstruktionen tblichen
Sicherheitsfaktoren (2 ... 20) konstruiert. Giiltige Uberlastfaktoren siehe
Datenblatt.

e Unfallverhitungsvorschriften beachten, auch fiir verwendetes Zubehor.

e Drehmomentsensor Typ 8661 nur in nicht-sicherheitskritischen
Anwendungen einsetzen.

o Drehmomentsensor Typ 8661 nur auBerhalb von
explosionsgefdhrdeten Bereichen (Ex-Schutz-Bereichen) einsetzen.

ACHTUNG

Beachten Sie die folgenden Punkte, um Verletzungen und Sachschaden vorzubeugen:
¢ Die Grenzen fur die zuldssigen mechanischen, thermischen und elektrischen
Beanspruchungen finden Sie im Datenblatt. Halten Sie diese Grenzen unbedingt ein.
Berlcksichtigen Sie diese Grenzen schon beim Planen der Messanordnung, beim Einbau
(am besten mit angeschlossener Anzeige fiir das Drehmoment) und wahrend des
Betriebs.

e StolRe und Stirze (z.B. durch fallen lassen) kbnnen den Drehmomentsensor Typ 8661
beschadigen. Behandeln Sie den Drehmomentsensor Typ 8661 bei Transport und
Montage mit der nétigen Sorgfalt.

e Drehmomentspitzen, tiber die zulassige Uberlast hinaus, kénnen die Torsionsschwelle
zerstoren. Schlielen Sie solche Spitzen aus oder fangen Sie sie ab.
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2. Einfuhrung

WICHTIG: Bedienungsanleitung vor Gebrauch sorgfaltig lesen und fir spateres Nachschlagen
aufbewahren.

21. BestimmungsgemalBer Gebrauch

Der Drehmomentsensor Typ 8661 misst statische und dynamische Drehmomente an drehenden oder
ruhenden Maschinenteilen bei beliebiger Drehrichtung. Optional kénnen Sie Drehzahlen oder Drehwinkel
messen. Den jeweiligen Messbereichsendwert finden Sie auf dem Typenschild. Beim
Zweibereichssensor wird der grofiere Messbereichsendwert angegeben. Beim Drehmomentsensor Typ
8661 in USB-Ausflhrung werden sédmtliche Messsignale ausschlieBlich tber USB Ubertragen.

Sowohl die geringen Massen des Drehmomentsensors Typ 8661 als auch seine hohe Drehsteifigkeit sind
bei der Messung von dynamischen Drehmomenten von Vorteil. Allerdings missen Sie bei solchen
Messungen die Federkonstante und die Grenzfrequenz des Drehmomentsensors Typ 8661 beachten. Sie
finden beides im Datenblatt. Weitere Informationen zur Abschatzung der Resonanzfrequenz und zum
Messen von dynamischen Drehmomenten finden Sie unter Kapitel 3.4 ,Dynamische Drehmomente* auf
Seite 16.

Der Drehmomentsensor Typ 8661 ist durch seine beriihrungslose Messsignallibertragung wartungsfrei.
Die elektrischen Messsignale lassen sich zu einer entfernten tibergeordneten Elektronik tibertragen und
dort anzeigen, registrieren, weiterverarbeiten und fir Steuer- und Regelaufgaben verwenden.

Verwenden Sie Drehmomentsensoren des Typs 8661 ausschlieBlich flir den Einsatz bei Drehmoment-
und Drehzahl- bzw. Drehwinkelmessungen.

Setzen Sie den Drehmomentsensor Typ 8661 nicht in sicherheitskritischen Anwendungen ein.

Der Drehmomentsensor Typ 8661 ist kein Sicherheitselement im Sinne des bestimmungsgemalen
Gebrauchs.

2.2. Kundenservice
2.2.1. Kundendienst

Bei Reparaturfragen wenden Sie sich bitte an unsere Serviceabteilung unter Telefon
(+49) 07224 645-53.

Bitte halten Sie die Seriennummer bereit. Nur mit Angabe der Seriennummer sind eine eindeutige
Feststellung des technischen Standes und damit eine schnelle Hilfe mdglich. Die Seriennummer finden
Sie jeweils auf dem Typenschild des Drehmomentsensors Typ 8661.

2.2.2. Ansprechpartner

Bei Fragen im Zusammenhang mit dem Drehmomentsensor Typ 8661 wenden Sie sich bitte
vertrauensvoll an die fur Sie zustandige Vertretung oder direkt an die burster prazisionsmesstechnik
gmbh & co kg.

Hauptniederlassung

burster prazisionsmesstechnik gmbh & co kg
TalstralBe 1 -5
D-76593 Gernsbach

Telefon: (+49) 07224 645-0
Fax: (+49) 07224 645-88
E-Mail: info@burster.de
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2.3. Umgebungsbedingungen

o Vermeiden Sie einseitige Strahlungswarme oder Abkulhlung.
e Schitzen Sie den Drehmomentsensor Typ 8661 vor Feuchtigkeit.

e Der Drehmomentsensor Typ 8661 ist gegen chemische Einflliisse nicht geschiitzt. Setzen
Sie ihn nicht innerhalb aggressiver Umgebung ein.

e Halten Sie die Lager und die Steckverbindungen frei von Staub, Schmutz und anderen
Fremdkdrpern.

2.3.1. Lagerung

Verpacken Sie den Drehmomentsensor Typ 8661 in einer sauberen Verpackung. Lagern Sie den
Drehmomentsensor Typ 8661 nur unter folgenden Bedingungen:

e Trocken
o Keine Betauung

e Temperatur zwischen 0 °C und 60 °C.

2.3.2. Reinigung

GEFAHR

Gefahr durch einen elektrischen Schlag!
Trennen Sie den Drehmomentsensor Typ 8661 vor dem Reinigen vom elektrischen
Anschluss!

Trennen Sie den Drehmomentsensor Typ 8661 von der Stromversorgung und reinigen Sie ihn mit einem
trockenen Tuch.

flieRendes Wasser. Verwenden Sie keine scharfen Reinigungsmittel, da sonst Schaden
am Drehmomentsensor Typ 8661 enstehen kdnnen. Reinigen Sie das Gerat mit einem
trockenen Tuch.

' Tauchen Sie den Drehmomentsensor Typ 8661 nicht in Wasser oder halten ihn unter

2.4. Personal

Das bedienende Personal muss die jeweils betreffenden Vorschriften kennen. Es muss diese
Vorschriften anwenden. Fiir die Bedienung des Drehmomentsensors Typ 8661 darf nur geschultes
Personal unter Kenntnis der geltenden Sicherheitsvorschriften eingesetzt werden.
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2.5. Lieferumfang

e Drehmomentsensor Typ 8661
e Gegenstecker

e Bedienungsanleitung

e Datenblatt

e Optional: USB-Kabel

2.6. Auspacken

GEFAHR

Gefahr durch einen elektrischen Schlag!

SchlieBen Sie den Drehmomentsensor Typ 8661 auf keinen Fall an, wenn
Transportschaden ersichtlich sind. Betreiben Sie den Drehmomentsensor Typ 8661
nur innerhalb der in dieser Bedienungsanleitung beschriebenen Spezifikationen.

Prifen Sie den Drehmomentsensor Typ 8661 auf Beschadigungen. Sollte der Verdacht auf einen
Transportschaden bestehen, benachrichtigen Sie den Zusteller innerhalb von 72 Stunden.

Die Verpackung muss durch den Vertreter des Herstellers und / oder des Zustellers aufbewahrt werden.

Der Transport des Drehmomentsensors Typ 8661 darf nur in der Originalverpackung oder in einer
gleichwertigen Verpackung erfolgen. Der Drehmomentsensor Typ 8661 muss in seiner Verpackung fest
(unbeweglich) sein.

2.7. Garantie

burster prazisionsmesstechnik gmbh & co kg gibt eine Herstellergarantie fiir die Dauer von 24 Monaten
nach Auslieferung.

Innerhalb dieser Zeit werden ggf. anfallende Reparaturen kostenlos ausgefiihrt. Davon ausgenommen
sind Schaden, welche auf einen unsachgemalen Gebrauch zuriickzufiihren sind.

Beachten Sie folgendes, wenn Sie den Drehmomentsensor Typ 8661 fur eine Reparatur einschicken:

e Handelt es sich um eine Beanstandung, bringen Sie am Gehause des Drehmomentsensors
Typ 8661 eine Notiz an, die den aufgetretenen Fehler stichwortartig beschreibt.

e Technische Daten kdnnen jederzeit ohne Anklndigung gedndert werden.
Ebenso weisen wir ausdricklich darauf hin, dass fiir Folgeschaden jegliche Haftung
ausgeschlossen wird.

¢ Versand nur in geeigneter Verpackung.

1 1 von 75



burster Typ 8661

2.8. Umbauten und Wartung

Hinweis: Wenn Sie den Drehmomentsensor Typ 8661 wahrend der Garantiezeit 6ffnen oder
auseinandernehmen, erlischt Ihr Garantieanspruch sofort.

Es befinden sich keine Teile im Drehmomentsensor Typ 8661, die durch den Anwender gewartet werden
kénnen oder sollen. Das Ubertragungssystem des Drehmomentsensors Typ 8661 ist wartungsfrei. Nur
das Fachpersonal des Herstellers darf den Drehmomentsensor Typ 8661 6ffnen.

Jede Veranderung am Drehmomentsensor Typ 8661 ohne schriftliche Zustimmung der burster
prazisionsmesstechnik gmbh & co kg ist verboten. Bei Missachtung ist die Haftung fir Schaden durch die
burster prazisionsmesstechnik gmbh & co kg ausgeschlossen.

Unsere Empfehlungen

e Uberpriifen Sie die Lager mindestens einmal jéhrlich auf Leichtgangigkeit.

e Lassen Sie die reibungsarmen Speziallager spatestens nach ca. 20 000 Betriebsstunden
auswechseln. Bei Dauerbetrieb mit hohen Drehzahlen kann u.U. ein friherer Lagerwechsel
notwendig sein.

e Uberpriifen Sie Kabel und Stecker jahrlich.

» Das Festlegen der Rekalibrierungsfrist obliegt Ihnen als Anwender. Wir empfehlen eine
Uberprifung / Rekalibrierung des Drehmomentsensors Typ 8661 nach spatestens 26
Monaten. Naherer Informationen finden Sie in Kapitel 10 ,Kalibrieren und Justieren® auf
Seite 71.
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2.9. Begriffserklarung

Messseite

In die Welle auf der Messseite leiten Sie das zu messende Drehmoment in den Drehmomentsensor Typ
8661 ein.

In der Regel hat diese Seite das kleinste Tragheitsmoment. In den Drehmomentsensoren Typ 8661 mit
Messbereichsendwerten bis 2 Nm ist auf dieser Seite ein kleineres und damit reibungsarmeres
Kugellager eingebaut.

Auf der Messseite des Drehmomentsensors Typ 8661 finden Sie diese Kennzeichnung:

Abbildung 1:  Messseite Drehmomentsensor Typ 8661

Antriebsseite

Die Antriebsseite liegt gegentber der Messseite. Sie dient ebenfalls dem mechanischen Anschluss des
Drehmomentsensors Typ 8661.

In der Regel hat diese Seite das groRere Tragheitsmoment.

Auf der Antriebseite des Drehmomentsensors Typ 8661 finden Sie diese Kennzeichnung:

Abbildung 2:  Antriebsseite Drehmomentsensor Typ 8661

Die Richtung des Drehmoments

Ein Drehmoment ist rechtsdrehend (Rechtsmoment), wenn beim Blick auf die Messseite, das
Drehmoment im Uhrzeigersinn wirkt. In diesem Fall erhalten Sie am Ausgang des Drehmomentsensors
Typ 8661 ein positives elektrisches Signal.

Wellenende

Abbildung 3:  Rechtsdrehendes Drehmoment (Blick auf die Messeite)
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Mit den Drehmomentsensoren Typ 8661 kdnnen Sie sowohl Rechts- als auch Linksdrehmomente
messen. Wirkt das Drehmoment (Blick auf die Messseite) links herum, also gegen den Uhrzeigersinn,
erhalten Sie am Ausgang ein negatives Signal.

Wellenende
Abbildung 4:  Linksdrehendes Drehmoment (Blick auf die Messseite)

Vorzeichenkonventionen Drehwinkelmessung

Rotiert die Welle des Drehmomentsensors Typ 8661 (Blick auf die Antriebsseite) im Uhrzeigersinn, eilt
der Kanal A dem Kanal B um 90° voraus.

Rotiert die Welle des Drehmomentsensors Typ 8661 (Blick auf die Antriebsseite) gegen den
Uhrzeigersinn, eilt Kanal B dem Kanal A um 90° voraus.

Statische bzw. quasistatische Drehmomente

Statische bzw. quasistatische Drehmomente verandern ihren Wert nur langsam bzw. gar nicht. Solange
sie unterhalb des Nenndrehmoments bleiben, dirfen diese Momente jeden beliebigen Wert annehmen.

Dynamische Drehmomente

Ein dynamisches Drehmoment verandert sich recht zligig und kann sogar schwingen. Dabei muss die
Frequenz des Drehmoments deutlich unterhalb der Resonanzfrequenz des gesamten mechanischen
Aufbaus bleiben.

Wir empfehlen lhnen: Messen Sie dynamische Drehmomente nur, wenn diese max. 70 % des
Nenndrehmoments erreichen. Wahrend der dynamischen Messung sind die Eigenschaften lhrer
Signalauswertung oder Steuerung zu beachten.

Weitere Informationen zur Abschatzung der Resonanzfrequenz und zum Messen von dynamischen
Drehmomenten finden Sie in Kapitel 3.4 ,Dynamische Drehmomente“ auf Seite 16.
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3. Geratekonzept und Allgemeines

Die Angaben zu den vollstandigen Abmessungen, Masse und Leistung variiert je nach Ausflihrung des
Drehmomentsensors Typ 8661. Die genauen Angaben entnehmen Sie dem Datenblatt.

3.1. Mechanischer Aufbau

Optoencoder
LED (optional)
Anschlusskasten

Fremdspeisung
ST S/,
& 06\

Gehause
(Messseite) !

Codierscheibe
(optional)

Torsionskérper

Abbildung 5:  Prinzipieller Aufbau des Drehmomentsensors Typ 8661
Der Drehmomentsensor Typ 8661 besteht im Wesentlichen aus drei Baugruppen:
e Messwelle
o Elektronikgehause
e Sensorkorper.

Die Messwelle setzt sich aus dem Torsionskorper, den Dehnungsmessstreifen (DMS), dem
Messverstarker sowie der Energie- und Signaliibertragung zusammen. Wenn der Drehmomentsensor
Typ 8661 mit der Option Drehzahl- bzw. Drehwinkelmessung ausgestattet ist, ist zusatzlich eine
inkrementelle Codierscheibe zur Drehzahl- bzw. Drehwinkelmessung montiert (siehe Kapitel 9.1
“Drehwinkel- / Drehzahlmessung® auf Seite 66).

Abbildung 6:  Ausgebaute Welle eines Drehmomentsensors Typ 8661 mit Drehzahl- und
Drehwinkelmessung

Das Elektronikgehduse enthalt, zusatzlich zur Statorelektronik, den Anschlussstecker und eine Buchse
fur die Fremdspeisung. Der Sensorkérper nimmt den Rotor und zwei Rillenkugellager auf.
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3.2. Funktionsprinzip

Das Drehmoment verformt die Torsionswelle und damit die aufgebrachten Dehnungsmessstreifen (DMS)
elastisch und reversibel. Diese andern ihren elektrischen Widerstand proportional zur Verformung.

Insgesamt verfligt der Drehmomentsensor Typ 8661 (iber vier DMS. Diese sind als Wheatstone’sche

Briickenschaltung angeordnet und werden durch die Elektronik mit Gleichspannung gespeist. Die von
den DMS abgegebene Ausgangsspannung verlauft proportional zum gemessenen Drehmoment. Ein

Verstarker vervielfacht diese Spannung, bevor sie ein Analog-Digital-Wandler digitalisiert.

Ein 16 Bit-Mikroprozessor bereitet diese digitalen Signale auf, kodiert sie und gibt sie an Infrarot-
Leuchtdioden weiter. Diese senden die Signale als serielles Lichtsignal zum Stator.

Der Stator empféngt das Lichtsignal und wandelt es wieder in elektrische Impulse um, bevor er es an
einen weiteren Mikroprozessor schickt. Dieser Mikroprozessor steuert einen Digital-Analog-Wandler an
und erzeugt damit wieder eine analoge Spannung (Auflésung: 16 Bit). Diese analoge Spannung ist das
Messsignal des Drehmomentsensors Typ 8661. Es verlauft proportional zum gemessenen Drehmoment.

3.3. Statische bzw. quasistatische Drehmomente

Statische bzw. quasistatische Drehmomente verandern ihren Wert nur langsam oder gar nicht. Solange
sie unterhalb des Nenndrehmoments bleiben, dirfen diese Momente jeden beliebigen Wert annehmen.

3.4. Dynamische Drehmomente

Gefahr vor Eigenresonanzen!

Betrieb des Drehmomentsensors Typ 8661 bzw. des gesamten Messaufbaus im Bereich
der Eigenfrequenz fiihrt zu bleibenden Schaden! Halten Sie die Frequenz der
Drehmomente deutlich unterhalb der Eigenfrequenz des mechanischen Messaufbaus.
Begrenzen Sie die Schwingbreite auf 70 % des Nenndrehmoments.

Hinweis: Eine fir statische Drehmomente durchgefiihrte Kalibrierung gilt auch fir die Messung von
dynamischen Drehmomenten. Allerdings missen Sie die Eigenschaften der verwendeten
Messverstarkers berucksichtigen.
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Abschatzen der mechanischen Eigenresonanz

Die Eigenresonanz des gesamten Messaufbaus hangt von der Federkonstante des Drehmomentsensors
Typ 8661 ,c” und den beiden Tragheitsmomenten, ,J1% und ,J2% ab. Diese beiden Tragheitsmomente

beinhalten die jeweils angeschlossenen Drehmassen.

1 1,1
=—-|C B —
% 2m J, J,
fo: Eigenfrequenz in Hz
Ji: Tragheitsmoment 1 in kg - m*
Jz: Tragheitsmoment 2 in kg - m*
c: Federkonstante in Nm / rad

J

2

Abbildung 7:

Eigenresonanz-Modell

Ein weiteres Verfahren, mit dem Sie Eigenresonanzen berechnen kénnen, ist das Holzer-Tolle-Verfahren.

3.5.

StorgrofRen

Mégliche StoérgrofRen:

WICHTIG:

e Temperaturanderung
e Temperaturgradient
e Vibration

e Storkrafte

e EMV

e Elektrische Stérung

e Magnetische Stérung

e Angularer, axialer oder radialer Wellenversatz (siehe auch Kapitel 4.1 ,Montage

vorbereiten® auf Seite 18).

Ergreifen Sie Gegenmalinahmen gegen diese Storgrélen, andernfalls kénnen diese das

Messergebnis verfalschen.
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4, Einbau

4.1. Montage vorbereiten

Einlaufphase

Wir empfehlen den Drehmomentsensor Typ 8661 vor der Erstmontage von Hand mehrere Umdrehungen
einlaufen zu lassen. Dies kann nétig sein, um den Schmierstoff in den Walzlagern des
Drehmomentsensors Typ 8661 gleichmaRig zu verteilen.

Wellen

Wir empfehlen eine Wellenpassung H7/j6 fir eine einwandfreie Montage und Momentenibertragung.

Montageflachen

Die Montageflachen fir den Drehmomentsensor Typ 8661 oder der optionale Montageblock missen frei
von Schmierstoffen, Partikeln und Graten sein.

Kupplungen und Verlagerungen

Auch wenn Sie den Drehmomentsensor Typ 8661 genau ausrichten, wird es immer eine minimale
Verlagerung der Wellen zueinander geben. Verwenden Sie deshalb beim Einbau des
Drehmomentsensors Typ 8661 grundsatzlich verlagerungsfahige, ausgewuchtete Kupplungen.

WICHTIG: Achten Sie vor dem Einbau der Kupplung auf deren maximale Nenndrehzahl!

Um Verlagerungen auszugleichen empfehlen wir die Verwendung von drehsteifen Lamellen- oder
Faltenbalgkupplungen. Nutzen Sie stets die gesamte spezifizierte Klemmtiefe der Kupplung.

Unterschiedliche Arten von Verlagerungen

e f——

Abbildung 8:  Angulare Verlagerung

e —

Abbildung 9:  Axiale Verlagerung, z.B. durch Warmeausdehnung

G el

Abbildung 10: Radiale Verlagerung

Sowohl angulare als auch axiale Verlagerungen kénnen Sie mit sogenannten Halbkupplungen
ausgleichen. Fir den Ausgleich von radialen Verlagerungen bendétigen Sie allerdings Vollkupplungen.
Geeignete Vollkupplungen finden Sie auf dem Datenblatt 8690 auf www.burster.de.
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4.2. Mechanische Montage

4.2.1. Montage mit Lagerblock

Gefahr durch zu hohe Drehmomente, Biegemomente bzw. Axialkrafte!

Zu hohe Drehmomente, Biegemomente oder Axialkrafte kdnnen den
Drehmomentsensor Typ 8661 beschadigen. SchlieRen Sie den Drehmomentsensor Typ
8661 wahrend der Montage elektrisch an und beobachten Sie das Messsignal. Das
Messsignal muss innerhalb der zuldssigen Grenzen bleiben!

Stiitzen Sie den Drehmomentsensor Typ 8661 bei der Montage ab, montieren Sie ihn
ohne Hammer und lassen Sie ihn nicht fallen.

Wir empfehlen den Drehmomentsensor Typ 8661 mit einem zugehoérigen Lagerbock Typ 8661-Z00X zu
montieren. Lagerboécke haben den Vorteil, dass sie Uber eine zusatzliche Stiftpassung zur einfachen
Ausrichtung des Drehmomentsensors Typ 8661 verfigen. Muss der Drehmomentsensor Typ 8661
zeitweilig aus der Anlage entfernt werden, entfallt bei Wiedermontage ein zeitintensives Neuausrichten.

In diesem Fall missen Sie an beiden Wellenenden gewuchtete Vollkupplungen montieren.

Geeignete Lagerbocke finden Sie im Datenblatt des Drehmomentsensors Typ 8661. Geeignete
Kupplungen finden Sie auf dem Datenblatt 8690.

Vollkupplung Drehmomentsensor

Vollkupplung

i

Abbildung 11: Prinzipieller Aufbau bei Montage mit Lagerbock
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Montagehinweise
n

&
i@l\So geht's:

1. Reinigen und entgraten Sie die Wellen und Naben und weitere Kontakt- und
Montageflachen lhrer Bauteile. Bei der Montage missen diese Komponenten frei von
Fremdkorpern, Graten und Schmierstoffen sein.

2. Montieren Sie den Drehmomentsensor Typ 8661 auf den Lagerbock. Uber eine
Stiftpassung wird der Drehmomentsensor Typ 8661 auf dem Lagerbock zentriert und
mit Schrauben befestigt.

3. Richten Sie den Lagerbock zunachst grob aus. Ziehen Sie die Montageschrauben des
Lagerbocks zunachst nur lose an.

4. Montieren Sie die Vollkupplungen auf die Wellenenden des Drehmomentsensors Typ
8661. Benutzen Sie stets deren gesamte Klemmlange. Beginnen Sie bei der Montage
mdglichst mit der Messseite. Ziehen Sie die Befestigungsschrauben der Kupplungen
zunachst lose an.

5. Richten Sie den Lagerbock genau aus. So vermeiden Sie unndtig hohe
Reaktionskrafte. Gleichzeitig vermindern Sie die Belastung der Kupplung und
Storkrafte, die auf den Drehmomentsensor Typ 8661 wirken. In der Regel genligt bei
niedrigen Drehzahlen (< 2000 min'1) ein Ausrichten der Kupplung mit einem Haarlineal
in zwei senkrecht zueinander stehenden Ebenen. Wir empfehlen jedoch das
Ausrichten der Kupplung bzw. der Wellenenden mit Messuhr oder Laser

6. Wenn Sie alle Wellen in die Kupplungsnaben eingebaut und alle Teile richtig
ausgerichtet haben, ziehen Sie die Befestigungsschrauben des Lagerbocks fest.

WICHTIG: Achten Sie darauf, dass der Lagerbock beim Festziehen nicht bewegt wird.
7. Klemmen Sie die Kupplung auf der Welle fest und beachten Sie dabei folgende
Bedingungen:

a. Beginnen Sie auf der Seite, die sich leichter drehen lasst. In der Regel ist dies
die Messseite.

b. Uberschreiten Sie keine zuléassigen Drehmomente. Verwenden Sie einen
Drehmomentschlissel.

c. Halten Sie beim Anziehen der Schrauben gegen.

d. Achten Sie auf die einwirkenden Maximalkrafte. Die enstehenden
Drehmomente missen unterhalb des Nenndrehmoments des
Drehmomentsensors Typ 8661 liegen. Eine Auflistung finden Sie im
Datenblatt.
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' Warnung vor Schwingungen!

. Der Betrieb des Gesamtaufbaus im Bereich der Eigenfrequenzen fiihrt zu bleibenden
Schaden am Drehmomentsensor Typ 8661. Stellen Sie sicher, dass im gesamten
Drehzahlbereich keine Resonanzen auftreten.

Der Sensor liegt zwischen zwei gewuchteten Halbkupplungen. Bei dieser Montageart bildet er zusammen
mit den beiden Halbkupplungen eine Vollkupplung. Damit tragt er zum Ausgleich des nicht vermeidbaren
Achsversatzes zwischen den mechanischen Anschliissen bei.

Zu hohe Drehmomente, Biegemomente oder Axialkrafte kdnnen den
Drehmomentsensor Typ 8661 beschadigen. SchlieRen Sie den Drehmomentsensor Typ
8661 wahrend der Montage elektrisch an und beobachten Sie das Messsignal. Das
Messsignal muss innerhalb der zuldssigen Grenzen bleiben!

Stiitzen Sie den Drehmomentsensor Typ 8661 bei der Montage ab, montieren Sie ihn
ohne Hammer und lassen Sie ihn nicht fallen.

' Gefahr durch zu hohe Drehmomente, Biegemomente bzw. Axialkrafte!

Halbkupplung Drehmomentsensor

Last
Halbkupplung

Abbildung 12: Prinzipieller Messaufbau bei freiliegender Montage
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Montagehinweise
n

&
MSO geht's:

1. Reinigen und entgraten Sie die Wellen und Naben und weitere Kontakt- und
Montageflachen lhrer Bauteile. Bei der Montage missen diese Komponenten frei von
Fremdkorpern, Graten und Schmierstoffen sein.

2. Montieren Sie die Halbkupplungen auf die Wellenenden des Drehmomentsensors Typ
8661. Benutzen Sie stets deren gesamte Klemmlange. Beginnen Sie bei der Montage
moglichst mit der Messseite. Ziehen Sie die Befestigungsschrauben der Kupplungen
zunachst lose an.

3. Montieren Sie den Drehmomentsensor Typ 8661 mit den Kupplungen zunachst lose
auf die Wellen der Drehmomenteinrichtung. Halten Sie den Drehmomentsensor Typ
8661 stets mit der Hand fest um unzulassige Biegemomente auf die Sensorwelle zu
vermeiden!

4. Richten Sie den Drehmomentsensor Typ 8661 genau aus. So vermeiden Sie unnétig
hohe Reaktionskrafte. Gleichzeitig vermindern Sie die Belastung der Kupplung und
Storkrafte, die auf den Drehmomentsensor Typ 8661 wirken. In der Regel gentigt bei
niedrigen Drehzahlen (< 2000 min'1) ein Ausrichten der Kupplung mit einem Haarlineal
in zwei senkrecht zueinander stehenden Ebenen. Wir empfehlen jedoch das
Ausrichten der Kupplung bzw. der Wellenenden mit Messuhr oder Laser.

5. Wenn Sie alle Wellen in die Kupplungsnaben eingebaut haben und alle Teile richtig
ausgerichtet sind, klemmen Sie die Kupplung auf der Welle fest und beachten Sie
dabei folgende Bedingungen:

a. Beginnen Sie auf der Seite, die sich leichter drehen lasst. In der Regel ist dies
die Messseite.

b. Uberschreiten Sie keine zuldssigen Drehmomente. Verwenden Sie einen
Drehmomentschlissel.

Halten Sie beim Anziehen der Schrauben gegen.

d. Achten Sie auf die einwirkenden Maximalkrafte. Die enstehenden
Drehmomente missen unterhalb des Nenndrehmoments des
Drehmomentsensors Typ 8661 liegen. Eine Auflistung finden Sie im
Datenblatt.

e. Sorgen Sie flr eine Abstiitzung des Drehmomentsensors Typ 8661 gegen
Reaktionsmomente, welche diesen in Rotation versetzen kénnen. Der
Kabelanschluss ist dafurr nicht zulassig!
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5. Drehmomentsensor Typ 8661 mit
Analoganschluss

5.1. Elektrischer Anschluss

5.1.1. Spannungsversorgung

In der Standardausfiihrung wird der Drehmomentsensor Typ 8661 Uber den Anschlussstecker mit der

noétigen Betriebsspannung versorgt. Alternativ kann auch die Buchse fiir Fremdspeisung genutzt werden.

' Versorgen Sie den Drehmomentsensor Typ 8661 niemals liber beide Anschliisse
gleichzeitig.
. Wirde das Auswertegerat 15 VDC auf den 12-poligen Einbaustecker liefern und -

verbotenerweise gleichzeitig - das angeschlossene Steckernetzteil 24 V auf die
Klinken-Buchse, so kann dies das Auswertegerat zerstoren.

5.1.2. Steckerbelegung (Standardsensor, 1 Bereich)

Abbildung 13: Sicht auf den Stecker

Stecker 12-pol. Funktion

A nicht belegt

B Drehwinkel, Kanal B (Option)

C Drehmoment, Spannungsausgang
D Drehmoment, Ausgangsmasse

E Sensorspeisung/Drehwinkel, Masse
F Sensorspeisung, Spannung

G Drehwinkel, Kanal A (Option)

H nicht belegt

J Sensorspeisung, Masse

K Kontrolleingang

L nicht belegt

M nicht belegt
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5.1.3. Die Anschlusse im Detail

Spannungsausgang fur Drehmoment

Der Spannungsausgang fuir Drehmoment besteht aus einem Operationsverstarker mit nachgeschaltetem
Tiefpass.

500 Q

1uF = lUA~M

Abbildung 14: Spannungsausgang fur Drehmoment

Die angeschlossene Auswerteschaltung sollte hochohmig (> 10 MQ) sein. Bezug ist die
potentialgetrennte Drehmoment-Ausgangsmasse. Diese kdnnen Sie mit der Versorgungsmasse am
Auswertegerat verbinden.

TTL-Ausgang flir Drehzahl / Drehwinkel

Beide Kanale sind gleich aufgebaut. Ein TTL-Pegel ist direkt, ohne weitere externe Beschaltung,
verfligbar. Bezug ist hier die Versorgungsmasse. Diese konnen Sie mit der Drehmoment-
Ausgangsmasse am Auswertegerat verbinden.

Hinweis: Die Kabelkapazitaten bilden in Verbindung mit dem internen Pull-Up-Widerstand einen
Tiefpass. Verwenden Sie daher ein mdglichst kurzes, hochwertiges und kapazitatsarmes
Kabel fiir maximale Ubertragungsqualitéaten.

Open-Collector-Ausgang fur Drehzahl und Drehwinkel

Gefahr vor zu starker Erwarmung!

Bei Anschluss einer Spannungsquelle erwarmt sich der Drehmomentsensor Typ 8661
zu stark. Diese Erwarmung beschadigt den Drehmomentsensor Typ 8661 nachhaltig.
Schliel3en Sie die Spannungsquelle immer mit Pull-Up-Widerstand an.

Hinweis: Der SPS-Eingang ist auf positive Logik ausgelegt. Er ist nicht fir amerikanische SPS
geeignet.
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Hier Gberfahrt man die interne Spannungsquelle mit der externen Spannung. Damit kénnen Sie den
Drehmomentsensor Typ 8661 z.B. direkt an einen SPS-Eingang mit positiver Logik (nicht fur
amerikanische SPS) anschlieen. Mit derselben Anschlusstechnik kdnnen Sie Probleme bei der
Ubertragungsqualitat mit ldngeren Kabeln reduzieren.

Hinweis: Beachten Sie die Maximalwerte von Strom und Spannung. Der externe Pull-Up-Widerstand
gibt eine erhebliche Leistung ab.

Richtwerte sind 12V / 1 kQ (0,5 W).

max. 30 V

Repul-up
extern

max. 30 mA

2 kQ
EIE S —

— Uext

A\

sensorintern extern

—

Abbildung 15: Open-Collector-Ausgang

TTL-Ausgang an 3,3 V oder andere Logik

Das Bild zeigt die Anpassung an eine 3,3 V-Logik. Fir andere Logikpegel missen Sie entsprechende
Zenerdioden verwenden.

5VTTL 3V

N

|

2 kQ |
53V}t ]

|

I

sensorintern extern

Abbildung 16: Widerstand 10 kQ, Zenerdiode 3,3 V
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' Gefahr vor zu starker Erwarmung!

. Bei Anschluss einer Spannungsquelle erwarmt sich der Drehmomentsensor Typ 8661
zu stark. Diese Erwarmung beschadigt den Drehmomentsensor Typ 8661 nachhaltig.
Schliel3en Sie die Spannungsquelle immer mit Pull-Up-Widerstand an.

In Abhangigkeit von Kabeltyp, Kabelquerschnitt, Kabellange und der Frequenz missen Sie den
Pull-Up-Widerstand eventuell etwas kleiner wahlen.

Beachten Sie die Maximalwerte von Strom und Spannung und, dass am Pull-Up-Widerstand und an der
Zenerdiode erhebliche Leistungen anfallen.

53V | 12V

820 Q 10 KO

max. 30 mA HC MOS

-

Oszilloskop

74 HC 04

sensorintern extern

B © R ¢

Abbildung 17: Langere Ubertragungsstrecken

5.1.4. Verlegen der Kabel

Elektrische und magnetische Felder verursachen oft die Einstreuung von stérenden Spannungen in die
Messleitungen. Diese Stérungen gehen in erster Linie von parallel zu den Messleitungen liegenden
Starkstromleitungen aus, aber auch von in der Nahe befindlichen Schitzen, Thyristorstellern,
Frequenzumrichtern oder Elektromotoren. Halten Sie ausreichenden Abstand und verlegen Sie die
Messleitungen notfalls in einem geerdeten Stahlrohr.

Stoérungen kénnen ebenfalls auf galvanischem Wege eingekoppelt werden, insbesondere durch Erdung
der Messkette an mehreren Punkten, sodass es zu Potentialunterschieden kommt. Diese
Doppelerdungsausgleichsstrome kénnen entweder durch Auftrennung der doppelten Erdung vermieden
oder durch Verlegen eines besonders niederohmigen Erdungskabels (6-10 mm?) parallel zur Messleitung
an dieser vorbei geflihrt werden.
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Grundsatzlich gilt:

Hinweis:

5.1.5.

Hinweis:

WICHTIG:

e Der Drehmomentsensor Typ 8661 ist Uber seine Montageschrauben zu erden.

¢ Verlegen Sie das Kabel locker mit gentigend Reserve um eventuelle Bewegungen
ausgleichen zu kénnen.

e Vermeiden Sie Zugkrafte am Anschlussstecker.

e Vermeiden Sie Uberlangen. Sollte das nicht méglich sein, verlegen Sie das Kabel in
Schlangenlinien. Auf diese Weise verringert sich die wirksame Induktionsflache.

Kabel
Abbildung 18: Verlegen eines Kabels mit Uberléange

e Platzieren Sie den Drehmomentsensor Typ 8661, das Kabel und das Messgerat auRerhalb
des Feldes von energiereichen Anlagen. Zu diesen zahlen Transformatoren, Motoren,
Schitze, Frequenzumrichter etc. Die elektromagnetischen Felder dieser Anlagen wirken
andernfalls ungeschwéacht auf die Messkette ein und fihren zu fehlerhaften Messungen.

o Verlegen Sie die Messleitungen getrennt von energiefuhrenden Leitungen. Wenn Sie die
Messleitungen parallel zu solchen Leitungen verlegen, kdnnen sich induktive und
kapazitive Stérungen einkoppeln.

In einigen Fallen ist es zweckmafig, wenn Sie einen weiteren Schirm als zusatzlichen Schutz
Uber das Messkabel ziehen oder es in einem Metallschlauch bzw. -rohr verlegen und dieses
ggf. noch zusatzlich erden.

Verlangerungskabel

e Verwenden Sie nur abgeschirmte und kapazitatsarme Kabel.

e Wir empfehlen die Kabel von burster prazisionsmesstechnik gmbh & co kg. Diese Kabel
erfillen die entsprechenden Voraussetzungen.

e Achten Sie bei Kabelverlangerungen auf eine einwandfreie Verbindung und gute Isolation.
e Achten Sie auf einen ausreichenden Kabelquerschnitt.

Wenn Sie Verlangerungskabel einsetzen, ist eine Neukalibrierung des Drehmomentsensors
Typ 8661 nicht erforderlich. In diesem Fall missen Sie jedoch die gesamte Messkette
justieren.

Wird ein burster Kabel des Typs 99540-000F-05200XX mitbestellt, liegt diesem Kabel ein
Keramikkondensator bei. Dieser Keramikkondensator wird nur bei Drehmomentsensoren mit
der Option Drehwinkel- / Drehzahlmessung bendétigt. Der Keramikkondensator bewirkt die
Unterdriickung eines moglichen Ubersprechens vom Drehwinkel- / Drehzahlausgang auf den
Drehmomentausgang. Schliel3en Sie den Keramikkondensator zwischen dem
Drehmomentausgang und Drehmoment GND an.
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5.2. Messbetrieb
5.2.1. Einschalten

Ll

=&
MSO geht's:
1. Legen Sie die Betriebsspannung an den Drehmomentsensor Typ 8661 an.

2. Je nach Baureihe befindet sich der Drehmomentsensor Typ 8661 nach dem
Einschalten der Versorgungsspannung fur 4 Sekunden in einem Selbstdiagnose-
Modus. Nach Abschluss der Selbstdiagnose leuchten alle LEDs fiir ca. 1 s dauerhaft
auf.

3. Sobald sie wieder verloschen sind, schaltet der Drehmomentsensor Typ 8661 in den
normalen Betriebszustand. Er ist betriebsbereit.

5.2.2. Statusanzeige (Standardsensor, 1 Bereich)

Statusanzeige Ursache / Bedeutung

Grune LED blinkt Das Drehmoment ist kleiner als 5 % des Nennmoments.

Grine LED leuchtet Das Drehmoment liegt zwischen 5 % und 90 % des Nennmoments.
Gelbe LED leuchtet Das Drehmoment liegt zwischen 90 % und 100 % des Nennmoments.

Uberlast! Das Drehmoment liegt zwischen 100 % und 150 % des

Rote LED blinkt
Nennmoments.

Rote LED leuchtet Uberlast! Das Drenmoment ist gréRer als 150 % des Nennmoments.

Fehler! Setzen Sie sich mit uns in Verbindung.
LEDs blinken: grin-gelb-rot | (Zusatzlich zu den Leuchtdioden kdnnen Sie am Ausgang ein alternierendes
Signal messen: 5 Hz, 0 und 10 V.)

5.2.3. Drehzahlgrenzen

Beschadigung des Drehmomentsensors Typ 8661 durch zu hohe Drehzahlen!
Die entstehenden Krafte oberhalb der Maximaldrehzahl sind zu gro3. Betreiben Sie den
Drehmomentsensor Typ 8661 nur unterhalb der Maximaldrehzahl (siehe Datenblatt).

5.2.4. Kontrollfunktion

Nach dem Anlegen von U, am Kontrolleingang liefert der Drehmomentsensor Typ 8661 am
Analogausgang ein Signal von exakt 10,000 V zurlck.
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6. Drehmomentsensor Typ 8661 in USB-
Ausfuhrung

6.1. Elektrischer Anschluss
Die USB-Buchse am Drehmomentsensor Typ 8661 ist ab Werk mit einer Abdeckkappe gegen Staub

geschutzt. Vor Inbetriebnahme muss diese mit einem geeigneten Gegenstand herausgehebelt werden,
dabei darf sie nicht zerstdrt werden. Es ist kein Schneiden erforderlich!

= &
ﬁ@l\So geht's:

1. Lésen Sie die Abdeckkappe vorsichtig mithilfe eines spitzen Gegenstands.

3. SchlielRen Sie den Drehmomentsensor Typ 8661 mittels USB-Kabel an einen
Computer an.

4. Beachten Sie unbedingt die Hinweise aus Kapitel 6.1.1 ,Energieversorgung“ auf Seite
30.

5. Je nach Baureihe befindet sich der Drehmomentsensor Typ 8661 nach dem
Einschalten der Versorgungsspannung fiir 4 Sekunden in einem Selbstdiagnose-
Modus. Nach Abschluss der Selbstdiagnose leuchten alle LEDs fiir ca. 1 s dauerhaft
auf.

6. Sobald sie wieder verldschen, schaltet der Drehmomentsensor Typ 8661 in den
normalen Betriebszustand. Er ist betriebsbereit.
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6.1.1. Energieversorgung

Nach dem AnschlieRen des Drehmomentsensors Typ 8661 an die USB-Schnittstelle meldet sich dieser
als ,high power device® an. Der USB-Port wird in diesem Fall mit 495 mA belastet. An stationaren PCs
stellt dies in der Regel kein Problem dar.

Bei Laptops hingegen besteht die Moglichkeit, dass sich mehrere USB-Ports eine Spannungsversorgung
teilen, welche durch weitere angeschlossene USB-Gerate (Maus, etc.) zusatzlich belastet wird. Daher
wird der Drehmomentsensor Typ 8661 unter Umstanden mit zu wenig Leistung versorgt und kann sich
nicht anmelden. In diesem Fall ist der Drehmomentsensor Typ 8661 Uber einen aktiven USB-Hub mit
dem Laptop zu verbinden.

Hinweis: Die tatsachliche Energieaufnahme betragt: P=5V * 0,35 A = 1,75 VA

6.1.2. Steckerbelegung

Die USB-Schnittstelle entspricht USB 2.0 und ist wie Ublich belegt. Die Einbaukupplung am
Drehmomentsensor Typ 8661 entspricht dem Stecker ,USB Mini B*.

Pin Name

1 +5V he 6.80 —

2 Data - A
3.00

3 Data + Y

4 ID (nicht belegt)

5 GND Abbildung 19: USB Mini B [mm]

Die Steckerverbindung am mitgelieferten Kabel entspricht dem ,Typ USB A“.

Pin Name

1 +5V -—12.00

2 Data -

3 Data + [ ... 4 50
4 GND

Abbildung 20: USB A [mm]
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6.1.3. Potentialbindung

Gemeinsame Masseverbindung ,Digital-Ground GND* teilen sich:

e USB-Steckergehause
e Schirm
e Sensorgehduse

e Schutzerde.

8661 5V
max. 2 W
Dreh-
—» Mikro- [~ —
moment Prozessor
5V aus USB
P nY
\Y 7
Spannungs-

wandler
Drehzahl
Drehwinkel

Lichtschranke
mit
Codierscheibe

£\
Hinweis: Das Gehause ist durch l
den Einbau mit Schutzerde zu verbinden —

Abbildung 21: Potentialbindung

6.1.4. Verlegen der Kabel

Grundsatzlich gilt:
e Der Drehmomentsensor Typ 8661 ist Uber seine Montageschrauben zu erden.

e Die zuladssige USB-Kabellange betragt 2 m. Bei ldngeren Kabeln ist ggf. ein aktiver USB-
Hub zwischenzuschalten, um einen Verbindungsabbruch der USB-Verbindung zu
vermeiden.
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7. Software DigiVision

Die Konfigurations- und Auswertesoftware DigiVision wird bendétigt, um den Drehmomentsensor Typ 8661
in USB-Ausfiihrung verwenden zu kénnen. Eine Basisversion der DigiVision ist als 8661-P001 im
Lieferumfang des Drehmomentsensors Typ 8661 in USB-Ausfiihrung enthalten. Erweiterte
Messfunktionen sind je nach Messanforderung als Softwareupgrade verfligbar (siehe Kapitel 8.3
~Softwareversion & Lizenzierung“ auf Seite 62).

DigiVision erlaubt das Anzeigen und Aufnehmen von Messdaten auf bis zu 32 Messkanalen (nur bei Typ
8661-P200). Ebenso kann eine umfangreiche Parametrierung des Drehmomentsensors Typ 8661 in
USB-Ausfuhrung dber DigiVision erfolgen.

7.1. Gerateliste /| Gerateerkennung

Die Verwaltung der Sensoren am Computer erfolgt Uber die Gerateliste der DigiVision. Zur Benutzung
von DigiVision muss bei der Erstinbetriebnahme ein guiltiger Lizenzschlissel eingegeben werden.
Weitere Informationen dazu erhalten Sie in Kapitel 8.3.4 ,Lizenzierung* auf Seite 65.

Falls der Drehmomentsensor Typ 8661 bereits auf Inrem Computer mit DigiVision genutzt wurde, wird
dieser in der Regel automatisch erkannt.

Andernfalls kann es nétig sein, dass Sie den Drehmomentsensor Typ 8661 der Gerateliste hinzufiigen
missen. Wenn der Drehmomentsensor Typ 8661 nicht angezeigt wird, fiihren Sie die Gerateerkennung
durch.

Ll

&
MSO geht's:
1. Offnen Sie DigiVision.

2. Klicken Sie auf ,Datei” > ,Gerate suchen...”.

Ml pigivision (=1 E=R 5
Datei | Bearbeiten Messen  Spezial 7

MNeue Gerdteparameter erstellen (offling)... Ctrl+N

nummer Stationsname Mode |
Parametrieren von Datei (offling)... Ctrl+0 uss (COMT)

~ Hinzufiigen Suchen

Parametrieren Gerat (onling)... oppbits - keine Partat

Management Technology - SOL
Downlosd (Gert -» Backupdate) CieD  fopobvere P
Upload (Backupdatei -» Gerat) Ctrl+U

Download aller gelisteten Gerate in je eine Backupdatei

Upload einer Backupdatei in alle gelisteten Gerate

Parameterausdruck »

Geréte suchen...

Gerteliste »

Beenden Ctrl+Q

ot b |
Sonstiges [ Suchen ] [ Prifen ]

2 Schnittstelle(n) - mit insgesamt 0 Gerat(e) in der Gerateliste, Angemeldet als: MasterName (Master)
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3. Sobald der Drehmomentsensor Typ 8661 erkannt ist, wird er unter der zugehdrigen
Schnittstelle angezeigt.

Ml Digivision = [R5

Datei  Bearbeiten  Messen  Spezial 7

[ Einstellungen ] Tvp Adresse Seriennummer Stationsname Mod_e |
B
115200, & Datenbits - 1 Stoppbits - keine Paritat T IEE SIETED
Voreinstelungen
0\ ’ 8661 [u] SM_368940 Sensor 8661
Gerate suchen...

COM1 Kommunikationsanschluss (COM1) - -

Q 115200, & Datenbits - 2 Stoppbits - keine Paritat
Eigenschaften der COM3 Intel(R) Active Management Technology - SOL - -
By 115200, § Datenbits - 2 Stoppbits - keine Paritat

Station

[ oo ]
ot |
C Vemen |

Sonstiges [ Eigenschaften ][ Parametrierung H Download ” Suchen ” Prifen

‘3 Schnittstelle(n) - mit insgesamt 1 Gerdt(e) in der Gerateliste, |Angeme|det als: MasterName (Master)  .:

7.2. Gerateeinstellungen

Das MenU ,Gerateeinstellungen® erreichen Sie Uber die DigiVision Gerateliste.

. So geht's:

1. Offnen Sie die Geréateliste in DigiVision.
2. Wahlen Sie den Drehmomentsensor Typ 8661 aus und klicken Sie auf
.Parametrierung®.

Ml Digivision IEI@

Datei Bearbeiten Messen  Spezial ¥

Einstellungen ] Typ Adresse Seriennummer Stationsname Mode

|
cosertnion || [ raanees | OBV S o o)

115200, 8 Datenbits - 2 Stoppbits - keine Paritat

Backup
ss1 0 SN_411854 411854
Benichte Drucken
e comz
J | [poremeter ] 115200, 8 Datenbits - 2 Stoppbits - keine Paritat

» [ Farameter | COMS Qualcomm Gobi 2000 HS-USB Diagnostics
Messbetish starten el 115200, 8 Datenbits - 2 Sloppbils - keine Paritat
CoM7
Suchen und COMS Qualcomm Gobi 2000 HS-USB NMEA 9205
Bearbeiten.. FEEEE 115200, 8 Datenbits - 2 Stoppbits - keine Paritat M [ﬂ]

[ sorwges | | [ Boewscrstion] | [ Pamerinung | [ | Downiosd ][ Swnen [ Pefen ]

|5 Schnittstelle(n) - mit insgesamt 1 Gerat(e) in der Gerateliste. |Angema\dat als: MasterName (Master)

3. Sie konnen jetzt die sensorspezifischen Einstellungen vornehmen.
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7.2.1. Einstellungen

Im Reiter ,Einstellungen® kénnen Sie festlegen, welche Einheiten und Umrechnungsfaktoren bei den
entsprechenden Messkanalen berticksichtigt werden sollen. Es gilt sinnvolle und zu der Messgrofle
passende Einheiten zu wahlen, da ansonsten Fehler bei der Messwertanzeige entstehen konnen.

Wenn der Drehmomentsensor Typ 8661 iber die Option Drehzahl- / Drehwinkelmessung verfligt, kdnnen
Sie in diesem Menu unter anderem zwischen diesen beiden Messarten umschalten.

Falls der Drehmomentsensor Typ 8661 optional als Zweibereichssensor ausgefiihrt wird, wahlen Sie hier
den bendtigten Messbereich aus. Weitere Informationen zu Zweibereichssensoren finden Sie unter
Kapitel 9.2 ,Zweibereichssensor* auf Seite 68.

' Gerteeinstellungen 8661 @
Einstellungen | Grenzwerte | Eigenschaften
Winkelmode
Anzahl Mittelwerte Torzeit (2,5 ms pro Mittelwert)
Drehzahlmodus @) 1 = 2,5ms
Kanale
Machkommastellen Einheit Umrechnungsfaktor
Drehmoment 0.0000 - MNm A 1
Drehwinkel 0 Einh_\Winkl 1
Mehrbereichssensor
e
[ Speichem ] [ Ubertragen ] [ﬁbbremen ]
Unveréndert. | Online aus einem Gerét. ‘ Online

Abbildung 22: Einstellungen
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7.2.2. Grenzwerte

Im Reiter ,Grenzwerte* konnen Sie die gewlinschten Sensorgrenzwerte einstellen. Wahlen Sie aus, wie
hoch der Grenzwert liegt, welchen Kanalbezug dieser hat und ob das Messsignal auf = oder < Giberwacht
werden soll.

" Gerateeinstellungen 8661 @
| Einstellungen | Grenzwerte |Egensd'waﬂnen
Grenzwerte
Grenzwert Kanalbezug Modus
1,0000 5 [Drehmoment V] [aus V]
2,0000 = [Drehmoment '] [aus ']
3,0000 = [Drehmoment v] [aus ']
4,0000 |2 [Drehmoment v] [aus ']

[ speichem | [ Ubetmgen | [ Abbrechen |

Unverdndert. | Online aus einem Gerat. |0n|ine

Abbildung 23: Grenzwerte

7.2.3. Eigenschaften

Im Reiter ,Eigenschaften® finden Sie Informationen zum verwendeten Drehmomentsensor Typ 8661. Hier
kénnen Sie Informationen wie Softwareversion, Geratetyp, Seriennummer, Auspragung und
Kalibrierdatum auslesen. Ebenso kénnen Sie Kommentare zu Dokumentationszwecken einfiigen.

. Gerdteeinstellungen 8661 @

Einstellungen Eigenschaften

Gergteparameter Eigenschaften

Momentane Herkunft: Online aus einem Gerat,
Urspriingliche Herkunft: Online aus einem Gerat.
Erstelldatum: 15.09.15 14:07:48

Eigenschaften Ger&t

Gerdtebezeichnung Seriennummer
411854 SM_411854
Softwareversion Kalibrierdatum
STAT_V201200 /ROT_V201001 29.08.14
Geratetyp Option
8661-5001-V1210 1/10 Mehrkanal

Beschreibung Geréteparameter {nur zur Dokumentation)
Kommentarfeld_Gerastebemerkung

[ Speichem ] [Ubertmgen ] [Abbrechen ]

Unverdndert. | Online aus einem Gerat. | Online

Abbildung 24: Eigenschaften

35 von 75



burster

7.3. Eigenschaften, Messrate, etc.

TomS66

Uber den Button ,Eigenschaften kénnen Sie weitere allgemeine Einstellungen vornehmen. Unter
anderem kénnen Sie hier die Messrate des Drehmomentsensors Typ 8661 einstellen.

sy
So geht's:

1. Offnen Sie die Geréateliste in DigiVision.

2. Wabhlen Sie den Drehmomentsensor Typ 8661 aus und klicken Sie auf

~Eigenschaften®.
. DigiVision

Datei  Bearbeiten  Messen  Spezial

7

===

Einstellungen ] Tyvp

Adresse Seriennummer Stationsname

Gecﬁte-Knnﬁgumtlon] [ Parameter ]

Backup
8861
Berichte Drucken

Messen ] [ Parameter |

COM3 USB Serial Port (COM3)
115200, 8 Datenbits - 2 Stoppbits - keine Paritat

SN_411854 411854

COM3
115200, 8 Datenbits - 2 Stoppbits - keine Paritat

4 [ Porameter_|
Messbetrizb starten. f

COM6 Qualcomm Gobi 2000 H5-USB Diagnostics
115200, 8 Datenbits - 2 Stoppbits - keine Paritat

Hinzufiigen Suchen

&

COM7
115200, 8 Datenbits - 2 Stoppbits - keine Paritat

COMS Qualcomm Gobi 2000 H5-USB NMEA 9205
115200, 8 Datenbits - 2 Stoppbits - keine Paritat

[ Sonsiges Eigenschaften iFaramatnerung [ Downoad |[  Suchen |[  Pufen |

|5 Schnittstelle(n) - mit insgesamt 1 Gerat(e) in der Gerateliste.

| Angemeldet als: MasterName (Master) .:

3. Sie kdnnen jetzt weitere allgemeine Einstellungen vornehmen.

7.3.1. Allgemeine Eigenschaften

Im Reiter ,Allgemein“ finden Sie allgemeine Informationen zum verwendeten Drehmomentsensor Typ
8661. Sie kdnnen auch einen Stationsnamen, also eine Bezeichnung, fur den Drehmomentsensors Typ
8661 eingeben.

"Ml Eigenschaften fiar ‘Station Drehmoment Getriehe links' Typ ‘8661 (SN_411854) =]
Identiikation
Stationsname Drehmoment Getrisbe links
Kalbrierdatum 290814
Sftwareversion 866150011210
Seriennummer SN_411854
Gerateversion 265150011210
Kommunikationsoption Use
Kanalanzahl Mehrianal

Abbildung 25: Allgemeine Eigenschaften
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7.3.2. Messbetrieb Datenerfassung

Es stehen zwei verschiedene Erfassungsarten zur Verfigung. Abhangig von der Erfassungsart kbnnen
verschiedene Messraten (Abtastraten) gewahlt werden.

Normal
Hier sind Messraten von 0,1 bis 20 Messungen pro Sekunde maglich.

SPOM (Speed optimized POIling Mode)

Hier sind Messraten von 0,1 bis 1000 Messungen pro Sekunde maoglich.

Winkelanzeige

Im Reiter ,Messbetrieb® kdnnen Sie aul’erdem wahlen, ob die (optionale) Winkelanzeige von 0 bis 360°
oder unendlich fortlaufend angezeigt werden soll.

r Al
. Eigenschaften fiir 'Station Sensor 8661 Typ '8661" (SN_368940) ﬁ

Messbetrish
Messbetrieb Datenerfassung

8661 Optionen

I Erfassungsart [SPOM bt ] ]
| Messwerte/s
Einheit Drehmoment | MM ) Manuell @ Aus dem Gerat
1fmin Manuell @ Ausdem Gerat
Einheit Drehwinkel - ) Manuell @ Aus dem Gerat
Manuell @ Aus dem Gerat

ok ][ Abeeren | [@ ]

——— m— o]

Abbildung 26: Auswahl von Messrate und Erfassungsart
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7.4. Einstellungen Messbetrieb

Es lassen sich in DigiVision vielfaltige Einstellungen fiir die Messungen vornehmen. Das
Einstellungsmend erreichen Sie direkt tber die Funktion ,Messbetrieb®.

s
« So geht's:

1. Offnen Sie DigiVision.
2. Wahlen Sie in der Geratelibersicht den Punkt ,Messbetrieb starten ...“ aus.
Ml pigivision [EfE=]

Datei  Bearbeiten  Messen  Spezial 7

Enstellungan ] Tvo Adresse Seriennummer Stationsname Mode |
GorteKomfigurat COMS USB Serial Port (COM3)
ekorfguion | | [ parameter ] 115200, & Datenbits - 2 Stoppbits - keine Partat
Backup ]
SN_411854
Berichte Drucken |
Vessen ] com3
1 [ Paameter | TRER & Dt -2 Soppbts -eine Part
» _ COM6 Qualcomm Gobi 2000 HS-USB Diagnostics
Messbet serten.. || Z221ET | TTED00. & Detrbte - Scppbas - ae Pata

coM7
| = 115200, & Datenbits - 2 Stoppbits - keine Partat

Messprotokolle

e T e (aton] oo )
Bearbeiten e 115200, 8 Datenbits - 2 Stoppbits - keine Paritat Suchen

[ Sonsliges ][Egeﬂsd'\aﬁen ] [LF [ Download ][ Suchen |[  Prifen |

| 5 Schnittstelle(n) - mit insgesamt 1 Gert(€) in der Gerateliste. | Angemeldet als: MasterName (Master) :

3. Drucken Sie den Button ,Optionen®. Sie befinden sich jetzt im Fenster
»Grundkonfiguration®.

Ml Messbetrieb == ES|
Mehrkanaldarstellung
411854 - M 12 T T T T T T
Messwert
10 ¥ E
T 05 f E
061 1
W
04 B
E Min - 0z ¥ E
0.0 + + + t t + + + +
o 1 2 3 B 5 6 7 ] 9 10

s
Vollbild | Kanalansicht * | Zoom | Lesren | Riickgangig | alles Rickgangig | Messwerte 0 | Samplefs 0 | E 0 | |

411854 - n 1.2 T T T T T T T T
Messweart

10 F E
o 08 1 3

25 1 3
[ -

0.4 E
[)w - o} ]

0.0 + + + t + + + + +

o 1 2 3 4 5 5 T 5 9 10

s
Volbild | Kanalsnsicht ~ | Zoom | Leeren | Riickgsngig | alles Rickgsngig | Messwerte @ | Sample/s 0 | Err 0 ||

411854 - P 12 T T T T T T T T
Messwan
1.0 + 4
LR ]
08I 9
[w
04 F 3
[ -
0z2% 3
0.0 t } t t } t t } t
o 1 2 3 4 5 6 7 k] 8 10

B
Vollbild | Kanalansicht * | Zoom | Leeren | Riickgingig | alles Riickgsngig | Messwerte 0 | Samplefs 0 | Err 0 | |

Messstar [F5] Drucken Abbrechen
| =l
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7.4.1. Grundkonfiguration

Im Reiter ,Grundkonfiguration® kdnnen Sie festlegen, wie viele Kanale angezeigt werden sollen. Weiterhin
sind diverse Einstellung fir die Anzeige und Darstellung der Messkurve maoglich.

. Einstellungen Messhetrieb

Grundkonfiguration | Kanaleinstellungen | Tnggerl Diokumentation

=

Messmodi
@ Standard () Einzelmesswertsprotokollierung

Darstellung

5 e . — @ — @ -

) 1-Kanal | @) 2-Kanal |—|— ) 2Kanal —l @ IKanal ——| O 4Kanal T

- —r—] . o — - o _

© Bfanal | O 8Hanal —— O 16Kanal | ) 32anal
T == EEEF]

Messkurven in einem Grafen dberagem

=
=
=
=]
=
=
=
=

Diverse Einstellungen

¥-Achsenbeschriftung ) Systemzeit (@ Abgelaufene Zeit (00 Anzahl Messwerte

Einheit anzeigen Stationsname anzeigen Achsenskalierung anzeigen

Graf Aktualisierzeit (s) Standard Kanalansicht
Sichtbares Zeitfenster (s) |10 .:

Linien

Min-Max ‘Rafe(anz Cursor I Grenzwert 1 | Grenzwert 2 | Grenzwert 3 | Grenzwert4|

Linie

Farbe [l starke |1 (5 Anzeigen Typ

[ ok ][ Abechen | [ @]

Abbildung 27: Grundkonfiguration

7.4.2. Kanaleinstellungen

Im Reiter ,Kanaleinstellungen® legen Sie die Parameter fur den jeweiligen Messkanal fest.

' Einstellungen Messhetrieb

Grundkorfiguration | Kanaleinstelungen TriggerIDakumentaﬁon

=

1 2l

Geré&t [ Geratekanal

Stationsname  Prézisions Drehmomentsensor 8661 (0 SN_373106)
E—— S
Diverse Enstellungen

Kanalansicht Grafik und Werte ~7

Zoom/Skala

@) Automatisch @) Manuell Min [0,000 2 Max (0,000
@ Aus dem Gerat

Grenzwerte / Bewertung

) Manuell Ak: In;ﬁv
- Grenzwert 1 | <= 0,000 = Farbe

@ Aus dem Gerét =
Grenzwert 2 | == 0,001 & Farbe . .
Grenzwert 3 | Aus 38,000 =] Farbe | | | |
Grenzwert 4 | Aus 4,000 o Farbe . .

Linie

Farbe [T Starke |1 |5 Anzeigen Typ
Symbal

Farbe [T Starke |1 |5 Anzeigen [ Typ

o (e ] (@
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StandardmaRig werden die Parameter aus dem Drehmomentsensor Typ 8661 Gibernommen. Alle
Einstellungen kénnen jedoch auch manuell gedndert werden. Sie kénnen hier ebenfalls die Grenzwerte,
die Farben der Messkurven und die Farben und Formen der einblendbaren Symbole definieren. Diese
Einstellungen miissen Sie fur jeden Messkanal separat vornehmen.

7.4.3. Trigger

Die Messung kann auch durch Ausldsen eines Triggers mit entsprechender Stoppbedingung beendet
werden.

. Einstellungen Messhetrieb @

| Grundkeorfiguration Kanaleinstellungen| Trigger | Dokumentation

Messwiederholung nach Zetintervall
B 5 S

Konfiguration

@ Ale Kanale ) Kanalbezogen

Alle Kanale

Start-Trigger-Einstellung

] Automatisches Auslisen nach Zeitvorgabe 7] schwellwert

14.05.12 13:00:42 <= 0,00000

Stopp-Trigger-Einstellung
[ Anzahl Messwerte [] Messdauer [ schwellwert
21 2 1,00 . == 0,10000

Bereichsaufzeichnung

[ »=Min-wert 0,00000 : [ <= Max-wert 0,00000

ok ][ becren |[@ ]

Abbildung 29: Triggereinstellungen

Messwiederholung nach Zeitintervall

Mit dieser Einstellung ,Messwiederholung nach Zeitintervall“ kénnen Sie definieren, mit welchem
Zeitintervall nach Beendigung eines Messvorgang eine Wiederholmessung stattfinden soll. Die
Einstellungen konnen Sie fiir alle Kanale oder kanalbezogen setzen.

Start-Trigger-Einstellung

Hier kdnnen Sie die Startbedingung definieren.

Stopp-Trigger-Einstellung

Hier kdnnen Sie die Stoppbedingung definieren.

Bereichsaufzeichnung
Mit dieser Einstellung kdnnen Sie definieren, in welchem Wertebereich eine Messung stattfinden soll.
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7.4.4. Dokumentation

Es stehen lhnen verschiedene Dokumentationseinstellungen zur Verfiigung. Beispielsweise kénnen Sie
hier fur alle Kanale oder auch kanalbezogen verschiedene Zahlereignisse definieren. Sie kénnen die
Dokumentationseinstellung aktivieren oder deaktivieren.

Ml Einstellungen Messbetrieb (3]

Grundkenfiguration | Kanaleinstellungen | Trigger | Dokumentation

Korfiguration
@ Ale Kanale @) Kanalbezogen

Ale Kanale

] Aktiviert

Tageszahler

Laufender Z&hler pro Charge
00000

00001

Abbildung 30: Dokumentationseinstellungen

7.5. Darstellung

Die Darstellung der Messkurven erfolgt fir jeden Messkanal separat in einem Liniendiagramm. In diesem
Liniendiagramm werden die Messwerte Uber die Messzeit aufgenommen.

Zur besseren Ansicht stehen Ihnen verschiedene Zoom- und Darstellungsoptionen zu Verfiigung.
Beispielsweise konnen Sie Messkanale aus- und einblenden.

Im linken Bereich neben dem Diagramm werden Maximal- und Minimalwerte (Max, Min) dargestellt. Uber
die Buttons ,R* lassen sich diese zurlicksetzen.

Mvesseicn ==~
[ Werharatrialong |
e e
ol
-0,0081 Nm °%
a0
[ v sams
oz
® Jvin a0
o
e
s
“ M - B “ = “ b = =
Velbid | Kanslanscht » | Zoom | Leeren | Rickgangia | shes Ricksangi | Messverte 0 | Sampies 100 | £ |
o w0
Pl b
+0 1/min 00
w0
[&)m o7 om0
DS
" 300
200 A
3 DAV AN AT A -
o
“ = - = = = B i = =
Vol | Kanalansht ~ | Zoom | Lesren | Rickgangi | ales Rickgangip | Messwerte 0 | Sampifs 100 | £ 0 |
o 2
prssai
+0mw e
o
[ o =1
o
DR
o
o2
o .
M “ - “ “ w o = =
Volbid | Kanalanscht = | Zoom | Laeren | Rockgingig | ales Rickgangis | Messwerte 193 | samples 100 | Err 0|

°

Abbildung 31: Darstellung der Messkurven Drehmoment, Drehzahl und mechanische Leistung
(8661-P001)
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In der Mehrkanalversion 8661-P100 kdnnen Sie zwischen verschiedenen Ansichten umschalten.

N
So geht's:

1. Fur eine groliere Darstellung der Messkurve klicken Sie auf ,Vollbild“. Dadurch wird
der einzelne Graf wahrend des Messbetriebs auf die gesamte FenstergroRe erweitert.
Ml Messhetrieh [ [ -E] =]

Mehrkanaldarstellung
Prizisins 0,0004 T T T T T T T
Mezswart 4
+0,000 Nm
0,0002 -
[E Max +0,000
[E Min -0,001
0,0000 + -
cwi [l 0,000
cwz [l 0001
-0.0002 4
0.0004 11 -
-0,0008 - 4
0.0008 -+ -
200010 : : : : : : : : :
24 25 26 27 28 29 30 31 32 33
s
Normal | Kanalansicht + | Zoom | Leeren | Riickgangig | alles Rickgangig | Messwerte 3310 | Samplefs 100 | Err 0 | Erfassung beendst |

[ Messstat[F5 | | Duucken || Optionen | [ Abbrechen || @ |
| | \ -1

2. Klicken Sie auf ,Normal“, um wieder umzuschalten.
Ml Messbetrieb (=0 o |
Mehrkanaldarstellung

Prazisions 10,0000 T T T PrazsionsDy 500 T T T T

Messwert Messwert

-0,001 Nm 20002 1| +286 ° s00 T ]
T

20,0004 4 q
E Max +0,000 i E Max +360 300 + ||f|| B
_ -0,0006 41 E _
E Min -0,001 i E Min +0 200 4 E

-0,0008 4+ -

GW1 0,000 i
W 20,0010 foa
cwz il -0,001

0.0012 afusfusefssrppinbas iy 0 Tiprsspesocisspierssstispie s

10 11 12 13 14 15 16 17 18 18 10 11 12 13 14 15 16 17 18 18
B s

Volbild | Kanslansicht v | Zoom | Lesren | Riickgsngig > | vollbid | Kanalansicht + | Zoom | Lesren | Riickgangig >
Sensor 8861 - M e - e — :
Messwen Messwen
+0,007 Nm s +266,6250 ° s00 T ]

E Max +0,021 E Max +359,3250 300 — q
1w L N
E Min -0,021 E Min +0,2250 200 X

5+ ]
awi [l 1,000 100 L 1
0 depr 0 Lottt
cwa [l 4,000 8 10 11 12 13 14 15 16 17 18 10 11 12 13 14 16 16 17 18 19
s B
vollbild | Kanslansicht ~ | Zoom | Leeren | Rickgangig | > | vellbid | Kanalansicht + | Zoom | Lesren | Riickgangig | >

[ WesssatiFsl | [ Ducken | [ Optonen | [ Abbrechen | [ @ |
\ \ I--1.:
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7.6.

Um eine Messung mit DigiVision und einem angeschlossenen Drehmomentsensor Typ 8661 oder einem

Messung starten und stoppen

weiteren USB-Gerat zu starten, gehen Sie wie folgt vor:

1. Wabhlen Sie in der Gerateliste den Drehmomentsensor Typ 8661 aus und klicken Sie

TiPmS66

unter ,Messen” auf ,Messbetrieb starten...” in der linken Mendleiste.

Ml igivision

Datei  Bearbeiten Messen  Spezial 7

(E=S o =

] Typ Adresse Seriennummer Stationsname Mode ‘
= COM3 USB Senial Port (COMS)
| Gerste Korfgurton | [ Parameter ] 115200, 8 Datenbits - 2 Stoppbits - keine Paritat [nzufugen | [ suchen ]
Backup
8661 SN_411854 Drehmoment Getriebe
Beichte Drucken
[ e ] e
Parmers 115200, & Daterbis - 2 Stoppbits - keine Partat
» COMS Qualcomm Gobi 2000 HS-USB Diagnostics
Messbetrab siaten. | | P | T G Eaopes -3 Gmnbts -l Pt [Hnafugen | [_suchen |
com7
a [[Parameter | {5000, 8 Daterbts -2 Soppbis -keine Partt [Himmufigen | [ suchen |
‘Suchen und COMS Qualcomm Gobi 2000 HS-USB NMEA 9205
Besrbeten [ Parameter | 20003 Derie -2 Soppbs -kame Patd [Hinaufugen ] [ suchen |
e | Eigenschatten | [ F | [ Downlead |[  Suchen ][  Prifen

| 5 Schnitistelle(n) - mit insgesamt 1 Gerat(e} in der Gerateliste.

| Angemeldet als: MasterName (Master) .:

2. Klicken Sie auf ,Messstart“ oder driicken Sie [F5].

M Messherich T e
isbe fin 1 2 , ,
Masswer
10 F E
o st E
s F E
oo
04 F E
Min -
00 : } : 1 | : ‘ :
[} 1 2 3 4 5 5 H 3 10
s
Vollbid | Kanaisnsicht ~ | Zoom | Lesren | Riickgingig | slles Riickgingig | Messwerte 0 | Sample/s 0 | Err 0|
uuuuuu in 1.2 . . ‘ ‘ . ‘ ‘ ‘
Messweart
10 T 4
T os I 3
05 3
e
04 ¥ E
Min --
00 : } : : } : ‘ :
o 1 2 3 4 5 6 2 k-] 10
s
Volbid | Kanalansicht ~ | Zoom | Lesren | Riickgangig | alles Riickgsngig | Messwerte 0 | Samplefs 0 | Er 0 [ |
isbe lin 1,2 ; : ; : ;
Messwert
10 F E
s E
05 3
DL
0t F E
(& -
0z ¥ B
00 ! | : : } ; | |
[} 1 2 z 4 5 & E E 10
s
Volbid | Kanalansicht ~ | Zoom | Leeren | Riickgangig | alles Riickgangig | Messwerte 0 | Samplefs 0 | Err 0 [ |

Messstart [F5]

3. Wahrend der Messung werden der momentane Messwert sowie der Minimal- und
Maximalwert in der eingestellten Messrate angezeigt und aktualisiert. Klicken Sie auf

,R“, um die Maximal- oder Minimalwerte zuriickzusetzen.
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4. Um die Messung zu stoppen, klicken Sie auf ,Messstop* oder driicken Sie [F8]. Die
Messung kann auch durch Ausldsen eines Triggers mit entsprechender
Stoppbedingung beendet werden. Weitere Informationen zur Triggerfunktion finden
Sie in Kapitel 7.4.3 , Trigger” auf Seite 41.

7.7. Messprotokolle

Hinweis: Bevor Sie eine Messung starten, aktivieren Sie das Hakchen ,Rohdaten Messdateien
speichern” unter ,Voreinstellungen® > ,Datenablage”, um die Rohdaten fiir die Protokollierung
der Messdaten zu speichern. Weitere Informationen finden Sie in Kapitel 8.2.3 ,Dateiablage”

auf Seite 62.

7.7.1. Messprotokollsuche

Die DigiVision verfiigt Uber eine komfortable Messprotokollarchivierung. Hier kénnen alle durchgefiihrten
Messungen gespeichert und bei Bedarf wieder aufgerufen werden. Uber die Protokollsuche kénnen Sie
ein oder mehrere Messprotokolle betrachten, auswerten, ausdrucken, als PDF-Dokument abspeichern
oder in eine Excel-Datei exportieren.

=Y
MSO geht's:

1.

Klicken Sie in der linken Menlileiste auf ,Messen® und danach auf ,Messprotokolle
suchen und bearbeiten”, um zur Protokollsuche zu gelangen.

. Protokolle Suchen = ||£|
Messprotokoll Suchen |Gr|.|ppenpmmkull Suchen I Manuelle Auswahl ‘
Bauteil = Gerstetyp [ ] Datum [heute -
Charge = Kanalhir. [= ] von  [@29.05.12 @~
Bi: +|29.05.12 b
TE‘IE-SN i ) D
Messdatum Geratetyp Kanal  Bautei Charge Teile-SN Min Max
29.05.12 14:38:31 8661 o
25.05.12 14:38:31 2661 0z
25.05.12 14:38:31 8661 03
4 m J +
Anderer Pad ] Ale Protokolle &ffnen [ ofnen | [ Abbrechen |
3 Messprotokolle gefunden. | 0 ausgewdhlt. | Pfad: C\Users\Public\Documents\burster\DigiVision'Data :

2. Hier werden zwei Protokollarten unterschieden: Messprotokoll und Gruppenprotokoll.

Beim Messprotokoll handelt es sich um eine Darstellung jeder einzelnen
physikalischen GréRe (M, & , n, P). Sie werden als Messreihe dargestellt.

Beim Gruppenprotokoll handelt es sich um ein Protokoll aller Messreihen. Hier werden
die einzelnen Messprotokolle hinterlegt, die an der Messung beteiligt waren. Dies
erleichtert die Zuordnung der MessgroRe.

Wabhlen Sie die gewlinschte Protokollart aus.
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3. Uber verschiedene Filter, wie z.B. Geratetyp, Datum oder Kanal-Nr., kénnen Sie die
Anzahl der Messprotokolle reduzieren und Ubersichtlicher gestalten. Klicken Sie mit
der linken Maustaste auf das Messprotokoll, welches Sie auswahlen méchten. Wenn
Sie mehrere Messprotokolle auswahlen wollen, halten Sie zusatzlich bei der Auswahl
die Taste [STRG] gedriickt.

4. Nachdem Sie die Messprotokolle ausgewahlt haben, klicken Sie auf ,Offnen*.

7.7.2. Archivbetrachter

Nachdem Sie die Messprotokolle iber die Protokollsuche ausgewahlt haben, gelangen Sie in den
Archivbetrachter. Hier erhalten Sie detaillierte Informationen zu Ihrer Messung. Der Archivbetrachter ist
zudem die zentrale Station, um Messprotokolle anzuschauen und zu bearbeiten.

. Archivbetrachter '?‘
Protokolle Daten
CRC Messdatum Geratetyp Kanal ~ Bauteil Charge Teile-SN | Algemein m
OK 29.05.12 14:38:31 8661 01
X-Achse Zeit
Y-Achse Nm
ail = o Anzahl 19
Grafon X Max 7.291
0.05 : : - T T r T T T ¥ Min -0.028
¥ Max 0.030

Cursor XY
Referenzpunist

|
0 1 2 3 4 5 6 7 @ 3 10 Abstand X1
Cursorposition

[ Exportieren l[ Drucken ][ Beenden ]

| Zoom | Riickgangig | alles Riickgangig | | Kurven Modus +

1 Messprotokelle geladen |

Abbildung 32: Archivbetrachter

i%fo geht's:

1. Um jedes Messprotokoll einzeln zu betrachten, klicken Sie mit der linken Maustaste
auf das gewtuinschte Messprotokoll.

2. Um mehrere Messprotokolle zu bindeln und damit die Messkurven Gbereinander zu
legen, halten Sie die Taste [STRG] gedriickt und klicken Sie mit der linken Maustaste
auf die gewiinschten Messprotokolle.
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7.7.3. Messprotokolle in Excel exportieren

Hinweis: Um die Messprotokolle ins Excelformat zu exportieren, bendtigen Sie Microsoft Excel oder ein

vergleichbares Programm.
9,

ﬂSo geht's:

1. Nachdem Sie die gewilinschten Messprotokolle im Archivbetrachter ausgewahit
haben, klicken Sie auf ,Exportieren®, um eine XLS-Datei zu exportieren.

Wabhlen Sie aus, ob Sie nur die markierten oder alle Protokolle exportieren méchten.

Geben Sie den gewlinschten Speicherpfad an. Standardmafig werden die XLS-
Dateien im gleichen Verzeichnis gespeichert, wie die Messprotokolle. Sie kdnnen hier
auch einen alternativen Speicherpfad angeben.

. Protokolle Exportieren @
Auswahl
@ Ausgewahlte Protokolle

-

() Alle Protokolle

Ausgabeverzeichnis
Spezielles Ausgabeverzeichnis verwenden

ChUsers'batDesktop

ot [ e | (@]

Klicken Sie auf ,Weiter®.

Die Daten werden umgewandelt und im entsprechenden Verzeichnis gespeichert.
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7.7.4. Protokolle drucken

Y
So geht's:

1. Nachdem Sie die gewlinschten Messprotokolle im Archivbetrachter ausgewahlt
haben, klicken Sie auf ,Drucken®.

. Protokelle Drucken
Auswahl Druckfunktion
@ Musgewahlte Protokolle @ FEinzelssite
() Ale Protokolle i) Liste
Grafen
() Auto-Zoom mit Grenzwerten ) Wie eingesteltt
@ Muto-Zoom ohne Grenzwerten ) Micht Drucken
) Manuell
@ HKurvenscha Werte
Lohes 0,028 =
Aehee Ma 0,030 =
A =) :.L"ED :
At B 7.291 =
Bemerung
[ Weter | [ Abbrechen || @ |

2. Wabhlen Sie aus, wie die Messprotokolle gedruckt werden sollen.
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3. Klicken Sie auf ,Weiter“. Sie gelangen zu den Ausgabeeinstellungen.

. Ausgabe-Einstellungen

Ausdruck Messprotokelle

Ausgabemedium

& Microsoft XPS Document Writer

£ Ausgabe auf... ('dy Vorschau Lv-]

(5 Drucker
Einstellungen permanent speichern
[~] Adobe PDF Format
Optionen
Anfangsseite: 1 :
Seiten:
@ alle (") Bereich(g)

(Geben Sie hier Seiten oder -Bereiche an, ggf. durch Komma
getrennt. Beispielsweise '1,3-4,10-')

Einschrénkung: alle ausgewdhlten Seiten -

Kopien: 1

Starten ] ’ Abbrechen

4. Legen Sie fest, wie die Daten ausgegeben werden sollen. Sie haben hier die
Maoglichkeit zwischen einem Drucker, der Vorschau oder der Ausgabe als PDF-
Dokument zu wahlen.

Klicken Sie auf ,Starten”.

Die Dateien werden entsprechend lhren Einstellungen ausgegeben.
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8. Installation DigiVision

8.1. Systemanforderungen

Bezeichnung Hersteller / Beschreibung
Betriebssysteme Windows Server 2003, Windows XP, Windows 7, Windows 8, Windows 10
Prozessor Min. Pentium 1200 MHz, empfohlen Pentium 2,0 GHz
Grafikkarte Min. VGA 800 x 600; min. 256 Farben
Speicher Mi_n. 256 MB RA.M (Windows XP), _
min. 512 MB (Windows Server 2003, Windows 7)
Festplatte Ca. 500 MB frei
Eingabegerate MS-kompatible Maus, Standardtastatur
Einstellung Schriftart Kleine Schriftarten

8.2. Softwareinstallation

WICHTIG: Fir die Installation von DigiVision muss der Anwender als Administrator angemeldet sein.

— &
{ .« So geht's:

1. Legen Sie die beigelegte CD-ROM in das entsprechende Laufwerk |hres PCs, um die
Installation der Konfigurations- und Auswertesoftware DigiVision zu starten.

2. Wechseln Sie in das Verzeichnis Ihres CD-ROM-Laufwerks und starten Sie den
Setup-Assistenten durch Doppelklick auf die Datei ,autorun.exe”.

Automatische Wiedergabe

. DVD-RW-Laufwerk (E) Disc

[C] Irmrner fior Software und Spiele durchfiihren:

Programm installieren oder ausfdhren

autorun.exe ausfihren
Verdffentlicht von burster praezisionsmesstech..

Allgemeine Opticnen

Ordner éffnen, um Dateien anzuzeigen
l mit Windows-Explorer

Weitere Optionen fir die automatische Wiedergabe in
der Systemsteuerung anzeigen
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= DigiVision deutsch burster prazisionsmesstechnik gmbh & co kg

LiesMich. bt Talstr. 1-5
76593 Gernsbach

Tel.: +49 7224 /1 645 -0
Fax: +49 7224 | 645 - 88

\MET Framework 4.0 Full (optional required)

Treiber / Drivers

Hinweis: Sollte das Microsoft Framework 4.0 nicht auf lhrem PC vorhanden sein, wird dieses
automatisch installiert.

4. Iicken Sie ,Weiter*.

Willkommen beim InstallShield Wizard fiir
DigiVision

Der InstallShield{R) Wizard wird DigiVision auf Threm Computer
installieren, Klicken Sie auf "Weiter”, um fortzufahren.

WARNUNG: Dieses Programm ist durch Copyright und
internationale Vertrége geschiitzt,

< zuriick Weiter > I[ Abbrechen ]
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5. Stimmen Sie dem Lizenzvertrag zu und klicken Sie auf ,Weiter“. Sollten Sie den
Lizenzvertrag ablehnen, wird die Installation beendet.

' Y
4! DigiVision - InstallShield Wizard S

Il Lizenzvereinbarung

Bitte lesen Sie nachfolgende Lizenzvereinbarung sorgféltig durch.

Wichtige Hinweise zur Nutzung dieser Windows-Software!

Lesen Sie folgende Punkte bitte zewissenhaft durch und bestitizen Sie anschliefend =
deren Akzeptanz mit “Ich akzeptiere die Bedingungen der
Lizenzvereinbammng. Nur dann kann die Software installiert werden!

Die Software ist durch Copyright und Urheberrechte geschiitzt.

Vervielfiltizungzen sind ausschlieflich um Erstellen einer Sicherungskopie

erlaubt. Die vorliegende CD-R.OM darf zu diesem Zwecke nur einnmal kopiert
werden.

Sie sind berechtizt eine Kopie des Softwareproduktes -P100 auf einem einzigen -

@) Ich akzeptiere die Bedingungen der Lizenzversinbarung

(7)) Ich lehne die Bedingungen der Lizenzvereinbarung ab

Installshield

[ < Zuriick ][ Weiter > J[ Abbrechen ]

6. Im nachsten Fenster der Installation sehen Sie noch einmal alle wichtigen
Informationen zur installierten Version von DigiVision. Diese Informationen konnen Sie
auch nach der Installation in der Datei ,readme.txt* nachlesen kénnen. Klicken Sie auf

~Weiter®.

7. Geben Sie den Benutzernamen und die Organisation bzw. Firma ein. Klicken Sie auf
~Weiter”.
[ ) Digivision - InstallShield Wizard =)

Il Benutzerinformationen

Geben Sie bitte Thre Informationen ein.

Benutzername:

|user|

Unternehmen:
iburster

Installshield

<zurick || weiter >
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8. Klicken Sie auf ,Installieren®, um die Installation zu beginnen.

WICHTIG: Notieren Sie sich den Installationspfad! Der Treiber flir den Drehmomentsensor Typ 8661 liegt
in einem Unterverzeichnis. Sie mussen diesen Pfad bei der anschlielRenden Installation des
Treibers kennen.

ﬁ! DigiVision - InstallShield Wizard

Bereit das Programm zu installieren

Der Assistent ist bereit, die Installation zu beginnen.

N Klicken Sie auf "Zurtick”, wenn Sie [hre Instalationseinstellungen Gberprifen oder &ndern
waollen. Klicken Sie auf "Abbrechen”, um den Assistenten zu beenden.

Aktuelle Einstellungen:
Setuptyp:
Il'l Standard

Zielordner:
C:\Program Files\burster\DigiVision'y,

I Benutzerinformationen:
Mame: edv

Firma: burster

InstallShield

< Zuriick " Installieren i[ Abbrechen ]

ﬁ! DigiVision - InstallShield Wizard

|| Installation von DigiVision

Die ausgewahlten Programmfeatures werden installiert.,

Bitte warten Sie, wahrend der Installshield Wizard Digivision installiert. Dies
kann einige Minuten dauern.

Status:

Installshield

= Zuriick Weiter =
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9. Klicken Sie auf ,Fertig stellen“, um den Setup-Assistenten zu beenden. Die DigiVision
wurde vollstédndig auf lhrem System installiert.

-

ﬁ DigiVision - InstallShield Wizard &

Installshield Wizard abgeschlossen

Der InstallShield Wizard hat DigiVision erfolgreich installiert,
Klicken Sie auf "Fertig stellen”™, um den Assistenten zu
verlassen,

[T] Protokolldatei von Windows Installer anzeigen

Fertig stellen Abbrechen

8.2.1. Treiberinstallation
Im Folgenden ist die Installation unter Verwendung von Windows 7 beschrieben. Die Installation kann
unter der Verwendung anderer Betriebssysteme variieren.

WICHTIG: Fir die Installation des Treibers muss der Anwender als Administrator angemeldet sein.

Ll

&
MSO geht's:

1. Verbinden Sie das USB-Anschlusskabel mit dem Drehmomentsensor Typ 8661 und
stecken Sie den USB-Stecker des Kabels an einen freien USB-Port lhres PCs.
Sollten Sie einen USB-Hub verwenden, vergewissern Sie sich, dass dieser
ausreichend Strom zur Verfiigung stellt.

2. Offnen Sie den ,Gerate-Manager* unter ,Start* > ,Systemsteuerung“ > ,Hardware* >
,Gerate-Manager*.

3. Klicken Sie im ,Gerate-Manager” auf die Schnittstelle des Drehmomentsensors Typ
8661.

54 von 75



Typ 8661 burster

4. Klicken Sie im Pop-up-Fenster auf ,Treibersoftware aktualisieren...”.
= Gerate-Manager
Dater  Aktion  Ansicht 7

&= T E HE & R &b

4 =4 nbeompag
p-& Aldkus

a -5 Andere Gerdte

..{[}} FT232R USE

A . - Treibersoftware aktualisieren...
b Ty Audio-, Video-

-5 Bildverarbeitun Deaktivieren

& Computer Deinstallieren
e DVDYCD-ROM- e e g .
& Grafikkarte ach gednderter Hardware suchen

g [DEATAJATAP
“a Laufwerke

Eigenschaften

ﬂ Mause und andere Zeigegerite

Ejp Maonitore

l_-'lf" MNetzwerkacdapter

: I__} Broadcom 802.11n Metwork Adapter

R l_-?‘ Realtek RTLE102E/RTLEL03E-Familie-PCI-E-Fast-Ethernet-MIC (MDIS 6.20}
DR Prozessoren

|j>--;.-;n Systemgerite

5. Kilicken Sie auf ,Auf dem Computer nach Treibersoftware suchen®.

==

(\}) | Treibersoftware aktualisieren - FT232R USB UART

Wie méchten Sie nach Treibersoftware suchen?

.9 Automatisch nach aktueller Treibersoftware suchen

Auf dem Computer und im Internet wird nach aktueller Treibersoftware fir das
Gerdt gesucht, sofern das Feature nicht in den Gerdteinstallationseinstellungen
dealtiviert wurde,

< Auf dem Computer nach Treibersoftware suchen.
Treibersoftware manuell suchen und installieren.

Abbrechen
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6. Geben Sie den Pfad an, auf dem sich die Treiberinstallationsdateien befinden.
Die Treiberinstallationsdateien liegen nach der Installation der DigiVision in dem
Verzeichnis, dass Sie bei der Installation von DigiVision angegeben haben. Klicken
Sie auf ,Durchsuchen...”, um das entsprechende Verzeichnis auszuwahlen.

==

@ | Treibersoftware aktualisieren - FT232R USB UART

Auf dem Computer nach Treibersoftware suchen

An diesem Ort nach Treiberscftware suchen:

C:\Users\bg\Documents| hd Durchsuchen...

Unterordner einkeziehen

2 Aus einer Liste von Geratetreibern auf dem Computer auswahlen
Diese Liste enthilt installierte Treibersoftware, die mit diesem Gerdt kompatibel sind und
aus derselben Kategorie stammen,

| Weiter I’ Abbrechen

7. Klicken Sie ,OK®, um die Auswahl zu bestatigen.

3 Gete-Manager STeT=]
Ostei Akwon Ansicht

%m0 B0 & &G
a8 nbeempag

B Akkus
4 [ Andere Gerate
=
© 1 veerotver
| Ordner suchen ===
Al dem Comy]| n s e, o s i
An diesem Ot nach & SsTEM )
Collersibg Do s DATA®: ==
+ M OVD-R-Li ek (E) Dicc
2 Unterordner e s
4 Driver
o[ sest,
i amdh
= wahlen
el sind und
==y
e T
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8. Klicken Sie auf ,Weiter", um lhre Auswahl zu bestatigen.

==l
K3 L Trebersoftware aktuslisieren - FT232R USB UART
Auf dem Computer nach Treibersoftware suchen
An diesem Ort nach Treibersoftware suchen:
E\Driver\8661 - Durchsuchen...
Unterordner einbezichen
2 Aus einer Liste von Geratetreibern auf dem Computer auswahlen
Diese Liste enthélt installierte Treibersoftware, die mit diesem Gerdt kompatibel sind und
aus derselben Kategorie stammen,
i Weiter i [ Abbrechen ]

9. Das Betriebssystem bestatigt die erfolgreiche Installation des Treibers fiir den
Drehmomentsensor Typ 8661.

@ | Treibersoftware aktualisieren - USE Serial Converter
Die Treibersoftware wurde erfolgreich aktualisiert.
Die Installation der Treibersoftware fir dieses Gerdt ist abgeschlossen:

USE Serial Converter

10. FUhren Sie anschlie3end die Installation fir die virtuelle COM-Schnittstelle durch.
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8.2.2. Installation fur die virtuelle COM-Schnittstelle

1. Offnen Sie den ,Gerate-Manager* unter ,Start > ,Systemsteuerung“ > ,Hardware* >
,Gerate-Manager*.

2. Kilicken Sie mit der rechten Maustaste auf ,USB Serial Port".
= Gerdte-Manager
Datei  Aktion  Ansicht 7

e =E HE

4= nbcompag
b5 Akkus
a -l Andere Gerste
¢ LI USB Serial Port |
-3 Audio-, Video- und Garmecontroller
; @ Bildverarbeitungsgerite

| 2 %S

[

[>

D‘-;J Computer
5 1—41"5 DVD/CD-ROM-Laufwerke
b B Grafikkarte
§ g IDE ATA/ATAPL-Controller
§-u Laufwerke
38 IMause und andere Zeigegerite

p‘;y Monitere

4 &F Netzwerkadapter

1y Broadcem 802.11n Metwerk Adapter

. -mF Realtek RTLE102E/RTLE103E-Familie-PCI-E-Fast-Ethernet-NIC (MDIS 6,20}
Dn Prozessoren

b g8 Systemgerdte

.2z Tastaturen

Aﬂ USB-Contraller

----- i Standard OpenHCD USB-Hostcontroller

----- s Standard OpenHCD USB-Hostcontroller

----- s Standard OpenHCD USB-Hostcontroller

----- s Standard OpenHCD USB-Haostcontroller

----- s Standarel PCI-zu-USE erweiterter Hostcontroller

----- s Standard PCI-zu-USE erweiterter Hostcontroller

----- i Standard PCI-zu-USE erweiterter Hostcontroller

----- i USE Serial Converter

..... ¥ USB-Root-Hub

..... ¥ USB-Reot-Hub

..... ¥ USB-Reot-Hub

..... ¥ USB-Reot-Hub

..... ¥ USB-Reot-Hub

..... § USB-Reot-Hub

..... @ USE-Reot-Hub

3. Klicken Sie auf ,Treibersoftware aktualisieren...”.

Treibersoftware aktualisieren...
Deaktivieren

Deinstallieren

Mach gednderter Hardware suchen

Eigenschaften
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4. Klicken Sie auf ,Auf dem Computer nach Treibersoftware suchen®.
\g:) | Treibersoftware aktualisieren - FT232R USB UART

Wie mdchten Sie nach Treibersoftware suchen?

. = Automatisch nach aktueller Treibersoftware suchen

: Auf dem Computer und im Internet wird nach aktueller Treibersoftware far das
Gerdt gesucht, sefern das Feature nicht in den Gerdteinstallationseinstellungen
deaktiviert wurde,

= Auf dem Computer nach Treibersoftware suchen.
Treibersoftware manuell suchen und installieren.

Abbrechen

5. Geben Sie den Dateipfad an, welchen Sie im ersten Teil der Installation verwendet
haben. Klicken Sie auf ,Durchsuchen...“, um das entsprechende Verzeichnis
auszuwahlen.

B

@ [ Treibersoftware aktualisieren - FT232R USB UART

Auf dem Computer nach Treibersoftware suchen

An diesem Ort nach Treibersoftware suchen:

C:\Users\bg\Documents| A Durchsuchen...

Unterardner einbezichen

2 Aus einer Liste von Geratetreibern auf dem Computer auswahlen
Diese Liste enthalt installierte Treibersoftware, die mit diesem Gerdt kompatibel sind und
aus derselben Kategorie stammen.

[ Weiter ][ Abbrechen
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6. Klicken Sie auf ,Weiter".

7.

8.

K3 L Trebersoftware aktuslisieren - FT232R USB UART
Auf dem Computer nach Treibersoftware suchen

An diesem Ort nach Treibersoftware suchen:

E:\Driver\8661 - Durchsuchen...

Unterordner einbeziehen

= Aus einer Liste von Geratetreibern auf dem Computer auswahlen
Diese Liste enthilt installierte Treibersoftware, die mit diesem Gerdt kompatibel sind und
aus derselben Kategorie stammen,

[ Wieiter ;’ Abbkrechen ]

Das Betriebssystem bestatigt Ihnen die erfolgreiche Installation. Klicken Sie auf
»Schliefen®, um die Installation zu beenden.

|

—
7

h\\:.:) U Treibersoftware aktualisieren - USE Serial Port (COM3)

Die Treibersoftware wurde erfolgreich aktualisiert.
Die Installation der Treibersoftware far dieses Gerdt ist abgeschlossen:

USE Serial Port

SchlieEen

Im ,Gerate-Manager” befindet sich ein neues Gerat ,USB Serial Port“. Dieser
COM-Port ist jetzt diesem Drehmomentsensor Typ 8661 zugeordnet und immer dann
sichtbar, wenn der Drehmomentsensor Typ 8661 an einem USB-Port angeschlossen

ist.
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9. Sollten Sie mehrere Drehmomentsensoren Typ 8661 gleichzeitig an einem Rechner
verwenden, so wird jedem Drehmomentsensor Typ 8661 ein gesonderter COM-Port
zugeordnet.

7 Gerste-Manager
Datei  Aktion  Ansicht 1

e @mE BE 8 E&S

445 nbcompag
> 4 Alkus
495 Anschlusse (COM & LPT)
> Audio-, Video- und Gamecontroller
» -5 Bildverarbeitungsgerate
> {8 Computer
b & DVD/CD-ROM-Laufwerke
> By, Grafikkarte
» G IDE ATA/ATAPL-Controller
g Laufwerke
54 Msuse und anders Zeigegerite
» B Menitare
4.8 Netzwerkadapter
e = l_'; Broadcom 802.11n Network Adapter
¢ L.u¥ Realtek RTLB102E/RTLBLO3E-Familie-PCI-E-Fast-Ethernet-NIC (NDIS 6.20)
> JE Prozessoren
> -

sstemgerate
b= Tastaturen
4§ USB-Controller
- § Standard OpenHCD USB-Hostcontroller
§ Standard OpenHCD USB-Hostcontroller
- § Standard OpenHCD USB-Hostcontroller
a Standard OpenHCD USB-Hostcontroller
§ Standard PCl-zu-USB erweiterter Hostcontraller
.. | Standard PCl-zu-USB enweiterter Hostcontroller
§ Standard PCl-zu-USB erweiterter Hostcontraller
USB Serial Converter
§ USB-Root-Hub
- g USB-Root-Hub
§ USB-Root-Hub
- g USB-Root-Hub
§ USB-Root-Hub
- g USB-Root-Hub
@ USB-Root-Hub

Hinweis: Beim erneuten Einstecken eines bereits installierten Drehmomentsensors Typ 8661 in USB-
Ausfuhrung sind keine Administratorrechte mehr nétig. Diese bendtigen Sie erst wieder, wenn
Sie einen anderen Drehmomentsensor Typ 8661 erstmalig anstecken und installieren.
Soll ein weiterer Drehmomentsensor Typ 8661 angeschlossen werden, flihren Sie den
Installationsvorgang erneut aus. Der virtuelle COM-Port wird seriennummernbezogen
installiert, d.h. Sie kénnen den Drehmomentsensor Typ 8661 an jedem USB-Port des PC mit
dem gleichen COM-Port betreiben.

10. Starten Sie nun den Rechner neu.
11. Starten Sie die DigiVision.
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8.2.3. Dateiablage

Um die Rohdaten der durchgefiihrten Messungen speichern zu kénnen, missen Sie vor dem Start der
Messung einmalig ein Hakchen fiir ,Rohdaten-Messdateien speichern® setzen.

i%o geht's:

1. Klicken Sie in der Geréateliste von DigiVision auf ,Bearbeiten” > ,Voreinstellungen® >
,Datenablage®.

2. Setzen Sie das Hakchen bei ,Rohdaten-Messdateien speichern“ und klicken Sie auf
,OK".
r. Vorew'ﬂstellung.en .—.. ‘ - @1

| Intemational | Datenablage | Drucker | Sicherheit I Darstellung | Steuerungskommunikation

Datenverzeichnisse

Gerateparameter
C:\Users'Public\Documents\burster\DigiVision\Param

I | Rohdaten-Messdateien speichem l
“\Users \Fubic\Documens \ourster\DigiVision\Data

I [] Excel-Messdateien speichem

o (o ] (@]

8.3. Softwareversion & Lizenzierung
8.3.1. 8661-P001

Im Lieferumfang des Drehmomentsensors Typ 8661 in USB-Ausflhrung befindet sich die kostenlose
Konfigurations- und Auswertesoftware DigiVision 8661-P001. In dieser Version sind folgende Funktionen
verfligbar:

¢ 1-Kanalmessung flr einen Sensor.
e Maximale Abtastrate 200 Messwerte pro Sekunde.

e Zusatzliche Anzeige von Drehwinkel oder Drehzahl (bei entsprechender
Sensorausfuhrung).

e Berechnung der mechanischen Leistung (nur mit Option Drehwinkel- oder
Drehzahimessung).
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8.3.2. 8661-P100

Optional zur Version DigiVision 8661-P001 kann eine Upgradeversion DigiVision 8661-P100 erworben
werden (Lizenzcode). Diese ist im Vergleich zur Basisversion 8661-P001 mit folgenden zusatzlichen
Funktionen ausgestattet:

e 16-Kanalmessung flr bis zu 16 Sensoren parallel.
o Maximale Abtastrate 1000* (2000*) Messwerte pro Sekunde.

o Zusatzliche Anzeige von Drehwinkel oder Drehzahl (bei entsprechender
Sensorausfiihrung).

e Berechnung der mechanischen Leistung (nur mit Option Drehwinkel- oder
Drehzahlmessung).

*Beim Drehmomentsensor Typ 8661 in USB-Ausfluhrung ohne Drehzahl- oder Drehwinkelmessung kann
eine Messrate von bis zu 2000 Messwerten pro Sekunde eingestellt werden. Ist die Option Drehzahl-
oder Drehwinkelmessung gewahlt, ist fir jeden Messkanal eine separate Messrate von 1000 Messwerten
pro Sekunde moglich.

In der Mehrkanalversion DigiVision 8661-P100 kénnen Sie zwischen verschiedenen Ansichten
umschalten (sehen Sie hierzu Kapitel 7.5 ,Darstellung” auf Seite 42).

N
MSO geht's:

1. Fir eine grolere Darstellung der Messkurve klicken Sie auf ,Vollbild“. Dadurch wird
der einzelne Graf wahrend des Messbetriebs auf die gesamte FenstergrolRe erweitert.

2. Klicken Sie auf ,Normal“, um wieder umzuschalten (sehen Sie hierzu auch Kapitel 7.5
.Darstellung” auf Seite 42).
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8.3.3. 8661-P200

Als Erweiterung der DigiVision 8661-P100 steht die Version DigiVision 8661-P200 zu Verfiigung. Diese
ist im Vergleich zur Version 8661-P100 mit folgenden zusatzlichen Funktionen ausgestattet:

e Frei editierbare mathematische Zusatzkanéle.
e 32-Kanalmessung fir bis zu 32 Sensoren parallel.

Sehen Sie nachfolgend ein Beispiel flr das Konfigurieren des mathematischen Zusatzkanals. Es kénnen
problemlos einfach Berechnungen wie die Bestimmung des Wirkungsgrades oder Differenzdrehzahlen,
wie auch komplexe mathematische Operationen durchgefihrt werden.

Ml Messbetrieb [=[@ ] =]
Mehtkanaidarstellung
Dreher 00 T T T T T T T T 7 ‘Mﬁm Ausgang o T T T T T T T T T T
Ml Einstellungen Messbetrieb m %02
0.01
5,00
[ [ [ Trager [ D Mathematic 023 g0 WN—
Ein/Ausgange | Regisier .02
i || [=]
[A02] 3 [4l5 678l
Gerat | Geratekanal Arthmetische Funktionen Funition Beschrsibung >
P Getrizoe ks Exmerentfirtainsn i Drehmoment Gtisbe links -M
Gerétetyp 8861 Kar Logarithmusfunidionen 2 Drehmement Antrieb - M
: [} Drehmoment Getebe links - P
[ e z‘gsnga 1 Drshmomert: Artrieb - P
sgange
[ TT213TA1506 [Z1E8T] | foger
aktw Zhler
Name Wirkungsgrad P ab /P
Beispiel >
= et . Beschreibung H
Beispie
echmmastdin o
[ Formel 13/14 13/14
Validierung
Ok
def. 02 T
" =
E]Min 538 -10% a E]Mm nef. O
20 , , , ; , , , , , , 00
L 10 11 12 13 14 15 16 7 12 L 10 11 12 13 14 15 16 17 12
Vellsid | Kanaiansicht + | Zoom | Leersn | Riickgaingig | ales Riickgsingig | Messwerte 10 | Sampie/s 10 | Err 0 | *” | Vollsid | Kanaiznsicht ~ | Zoom | Lesren | Riickgingip | alles Riickgingip | Messwerte 14 | Sampie/s 10| £ 0| >
[ MessstarnF5] | | Ducken | [ Optonen | [ Apbrechen |

Abbildung 33: Konfiguration mathematischer Zusatzkanal (8661-P200)
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8.3.4. Lizenzierung

Die Freischaltung von DigiVision erfolgt mit den folgenden Schritten:

’Y
So geht's:

1. Kllcken Sie in der oberen Meniileiste auf ,?* > ,Lizenzierung"“.

Datei  Bearbeiten Messen  Spezial | 7

| Endtelngen | LG

Progrmm nfe e |

Voreinslelungen LiesMich anzeigen
’ 8661 1
a Auf neuere Version im Interet Gberpriifen... Hinzufiigen Suchen
Eigenschafien der Service Modus
Station Parameter Hinzufugen Suchen

Service Datei erzeugen

T15200, 8 Datenbits - 2 Stoppbits - keine Partat [Hnasfigen | [ suchen |

A
z

g
k3

a
Gerate suchen..

it |
E} Eigenschafter Parametrierung Download Suchen Prifen

| 4 Schnittstelle(n) - mit insgesamt 1 Gert(e) in der Gerateliste, | Angemeldet als: MasterName (Master) B |

2. Geben Sie Ihren Lizenzcode ein. Der Lizenzcode kdnnte wie folgt aussehen:
12345-12345-12345-12345. Achten Sie darauf, dass Sie den Lizenzcode exakt wie
auf lhren Lizenzunterlagen eingeben.

L
"Ml Uizerzierung B - - -~ (S
Registrienung
Der Lizenzierungsstalus der Software fi den Messbetneb
Lizenzstatus der Gerate
Geratetyp Lizerzstatus
9180 richt Lizenziert
9181 richt Lizenziert
9163 richt Lizenziert
9205 singeschrankde Lizenz (1. Gerat, max. 200 Messwerte/Sec)
8561 singeschrankde Lizenz (1. Gerat, max. 200 Messwerte/Sec)
Zum Ewarb eines Ativienungsschiissels kontaklieren Sie uns bite unfer der e-Mal info @burster de oder unter der Rufnummer 07224/645.0
Neus Produktakivienung
Adivierungsschissel 245 - 1245 - 125 - 1245 -1z |- Lizenz aklivieren
Lizenz entfemen | [ Alle Lizenzen enifemen

3. Klicken Sie auf ,Lizenz aktivieren“. Bei korrekter Eingabe des Lizenzcodes wird der
entsprechende Geratetyp freigeschaltet. Ist der Lizenzcode ungliltig, wird die
Lizenzierung abgebrochen.
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9. Optionen

9.1. Drehwinkel-/ Drehzahlmessung

9.1.1. Allgemeines

Der Drehmomentsensor Typ 8661 kann, unabhangig ob als Analog- oder in USB-Ausflihrung, mit einer
integrierten Drehwinkel- / Drehzahlmessung ausgestattet werden. Fur technische Details zur Auswertung
der Drehzahl, respektive Drehwinkelsignale sehen Sie Kapitel 9.1.2 ,Details“ auf Seite 66.

Fir die integrierte Drehwinkel- / Drehzahlmessung stehen Codierscheiben mit unterschiedlicher Anzahl
an Inkrementen zu Verfugung. Aus elektronischen bzw. mechanischen Griinden steht nicht fir jeden
Messbereich jede Auflésung zu Verfugung.

Beispiel 1: Bei einem Drehmomentsensor Typ 8661 mit 1000 Nm Messbereich kann durch den groRen
Wellendurchmesser keine Codierscheibe mit weniger als 1024 Inkrementen eingesetzt werden.

Beispiel 2: Bei einem Drehmomentsensor Typ 8661 mit 0,05 Nm Messbereich muss eine Codierscheibe
mit 240 Inkrementen eingesetzt werden, falls eine Messung der vollen Drehzahl von 25.0005 erfolgen
soll.

Resultierende Abhangigkeiten und Verfugbarkeiten

Inkremente X':;:g:ﬁfg g:‘e’:’z';ﬂfmessung Verfiigbar ab [Nm]  Verfiigbar bis [Nm]
240 0,75 ° 25.000 - 0..0,02 0..2

400 0,225 ° 15.000 = 0..0,02 0...200

1024 0,088 ° 6.000 - 0..0,02 0 ... 1000

2000 0.045° 3.000 — 0..5 0...200

9.1.2. Details

Bei der Drehwinkel- / Drehzahlmessung tastet ein Optoencoder eine rotierende Codierscheibe ab. Diese
inkrementale Codierscheibe besteht aus einem transparenten Werkstoff, der mit lichtundurchlassigen
Strichen versehen ist. Prinzipiell stellt dieser Aufbau eine hochauflésende und schnelle Lichtschranke
dar. Im Betrieb erzeugt diese bei jeder Umdrehung eine bestimmte Anzahl von elektrischen Impulsen. Die
Frequenz dieser Impulse ist damit abhangig von der Drehzahl der Welle und der Anzahl der Striche auf
der Codierscheibe.

Abbildung 34: Codierscheibe aus der Nahe
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Ist der Drehmomentsensor Typ 8661 mit der Option Drehzahl bzw. Drehwinkel ausgestattet, gibt der
Drehzahl- / Drehwinkelausgang einen 5 V-TTL-Pegel ab. Allerdings kdnnen Sie diesen Ausgang auch als
Open-Collector-Ausgang benutzten. Beim Drehmomentsensor Typ 8661 in USB-Ausfuhrung erfolgt die
Ubertragung der Messdaten von Drehmoment, aber auch Drehzahl und Drehwinkel digital tiber USB.

Das Prinzip der Drehwinkelmessung ist gleich der Drehzahimessung. Allerdings tastet der
Drehmomentsensor Typ 8661 hier zwei Kanale ab. Der Ausgangskanal A eilt dem Kanal B um 90°
voraus, damit kdnnen Sie zusatzlich die Drehrichtung der Welle erkennen.

0° 180° 0° 180° 0° 180°

90° 270°  90°  270° 90° 270°
Abbildung 35: Drehwinkelmessung, Kanale 90° versetzt

Zur Erkennung des Drehwinkels mussen Sie bei beiden Kanélen die steigende und die fallende
Impulsflanke auswerten (Vierflankenauswertung). Damit ergibt sich das Vierfache der Anzahl der Striche
auf der Codierscheibe als Winkelauflosung. Eine Codierscheibe mit 2000 Strichen ergibt damit eine
Auflésung von 360° / (4 x 2000) = 0,045°.

Informationen zu Vorzeichenkonvention finden Sie im Kapitel 2.9 ,Begriffserklarung” auf Seite 13.
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9.2. Zweibereichssensor

9.2.1. Messbereichsumschaltung (Zweibereichssensor)

In entsprechender Bauversion kann der Drehmomentsensor Typ 8661 mit zwei Messbereichen betrieben
werden. Diese Option ist fir Messbereiche von 0 ... £ 0,5 Nm bis 0 ... £ 1000 Nm verfligbar.

9.2.2. Mogliche Spreizungen vom Nenndrehmoment

Folgende Spreizungen sind vom Nenndrehmoment sind méglich 1:10, 1:5, 1:4. Weitere Details
entnehmen Sie dem Datenblatt des Drehmomentsensors Typ 8661.

9.2.3. Umschalten des Messbereichs

Die Umschaltung des Messbereichs erfolgt in der Sensorelektronik tber ein kundenseitiges Anlegen der
Versorgungsspannung U, an Pin L des Anschlusssteckers. Der zusatzliche Messbereich bleibt
permanent, solange diese Spannung an Pin L anliegt. Die Umschaltzeit betragt max. 50 Millisekunden.

Der Massebezug ist intern die Bezugsmasse fur U, auf Pin E und Pin J. Es muss keine zuséatzliche
Masseverbindung geschaffen werden.

Beim Drehmomentsensor Typ 8661 in USB-Ausfuhrung erfolgt die Umschaltung tUber die DigiVision
(siehe Kapitel 7.2 ,Gerateeinstellungen® auf Seite 33).

Logischer Zustand Spannungspegel
Standard Messbereich PinL=0 Upin = 0..3V
Zweiter Messbereich PinL =1 UpinL=U,=10...30V

9.2.4. Steckerbelegung (Zweibereichssensor, nicht USB)

Stecker 12-pol. |Funktion

nicht belegt
Drehwinkel, Kanal B (Option)
Drehmoment, Spannungsausgang

Drehmoment, Ausgangsmasse

Sensorspeisung/Drehwinkel, Masse

Sensorspeisung, Spannung
Drehwinkel, Kanal A (Option)
nicht belegt

Sensorspeisung, Masse

Kontrolleingang

Messbereichsumschaltung

S F X« T Mmoo o >

Abbildung 36: Sicht auf den Stecker

nicht belegt
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9.2.5. Anschlussplan (Zweibereichssensor, nicht USB)

Drehmoment-

Anzeige- und

sensor Typ 8661 Auswertegeriate
\ \ + Ub
T L i [\ 1 _
ElJ / 1 Versorgung 10 ... 30 V DC \
Bezug fiur Ub < T ‘. ;L ~
10 v —& : ; >
b ': Drehmomentausgang ': Anzeigegeréat
GND (0V) : . _T_>
G : \
+5V TTL (Kanal A) T - >
! Drehwinkel- / Drehzahl- ' ZAh
B b ausgang ' anier
+5V TTL (Kanal B) ; ; »
A I 'I o unbelegt
H . o unbelegt
M E E o unbelegt
: : + Ub
1 I (o]
' ' Kontrollschalter
: : Rl
' Kontrolleingan : '
10...30V X : gang : —
L ! Messbereichsumschaltung| |
[~ 10..30V < ; : o
! .-' -
! ! Messbereichs-
! ! umschalter
12 poliger Stecker geschirmtes Messkabel
1

Abbildung 37: Anschlussplan Zweibereichssensor

e

WICHTIG: Pin E und Pin J sind die gemeinsame Bezugsmasse fiir Ug, Drehzahl-, Drehwinkelmessung
sowie die Bereichsumschaltung und den Kontrolleingang.
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9.2.6. Statusanzeige (Zweibereichssensor)

Die Statusanzeige unterscheidet sich beim Zweibereichssensor von der Standardversion. Zusatzlich zur
Standardversion wird beim Zweibereichssensor der gewahlte Messbereich tber die gelbe LED angezeigt.

Statusanzeige Ursache / Bedeutung

Grune LED blinkt Das Drehmoment ist kleiner als 10 % des eingestellten Bereichs.

Grune LED leuchtet Das Drehmoment liegt zwischen 10 % und 100 % des eingestellten Bereichs.
Rote LED leuchtet Uberlast! Das Drehmoment ist gréRer als 100 % des eingestellten Bereichs.
Gelbe LED ist aus Bereich 1:1.

Gelbe LED leuchtet Sonstige erweiterte Bereiche.

Hinweis: Je nach Baureihe befindet sich der Drehmomentsensor Typ 8661 nach dem Einschalten der
Versorgungsspannung fir 4 Sekunden in einem Selbstdiagnose-Modus. Nach Abschluss der
Selbstdiagnose leuchten alle LEDs fir ca. 1 s dauerhaft auf.
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10. Kalibrieren und Justieren

Die Drehmomentsensoren Typ 8661 von burster prazisionmesstechnik gmbh & co kg werden bereits im
Werk rickflhrbar justiert und geprift. Als Option bieten wir eine Werkskalibrierung des
Drehmomentsensors Typ 8661 an.

10.1. Werkskalibrierung

Im Rahmen der ruckfihrbaren burster-Werkskalibrierung wird der Drehmomentsensor Typ 8661 auf
Kalibrierfahigkeit Uberprift, kalibriert, mit einem Kalibrierzeichen markiert und ein Kalibrierschein erstellt.

Der burster-Werkskalibrierschein enthalt min. folgende Angaben:
e Messwerte und Messunsicherheit.
e Verwendete Referenznormale inkl. Messunsicherheit und Riickfihrung.
¢ Nullpunkt, Kennwert und Interpolationsabweichung.

e Spannweite, Umkehrspannung und Toggle (relative Nullpunktabweichung rechts-links).

10.2. DAKkS-Kalibrierung (DIN 51309)

Bei der DAkkS-Kalibrierung wird der Drehmomentsensor Typ 8661 nach den Richtlinien der DAKkS
(Deutsche Akkreditierungsstelle) in einem ISO 17025-akkreditierten Kalibrierlabor kalibriert.

Grundsatzlich obliegt es dem Anwender angemessene Fristen zur Rekalibrierung festzulegen. Im Falle
der DAkkS-Kalibrierung sei darauf hingewiesen, dass der DAkkS-Kalibrierschein nach dem derzeitigen
Stand der Normung nach spatestens 26 Monaten ungliltig wird.

10.3. Re-Kalibrierung

Qualitdtsmanagement-Normen fordern die regelmaRige Kalibrierung Ihrer Mess- und Prifmittel, wenn
diese in qualitatsrelevanten Prozessen eingesetzt werden. Sinn ist es, dauerhaft richtig zu messen und
damit das Risiko von Fehlmessungen zu kontrollieren.

Wir empfehlen eine Uberpriifung aller Messmittel alle 12 Monate. Bei Verdacht auf Beschadigung raten
wir zur sofortigen Uberprifung.

In den folgenden Fallen sind kirzere Intervalle sinnvoll:
e Bei Uberlastung des Drehmomentsensors Typ 8661.
¢ Nach einer Reparatur oder Instandsetzung.
¢ Nach unsachgemallem Umgang mit dem Drehmomentsensor Typ 8661.
¢ Bei Anforderungen durch Qualitatsstandards.
e Bei besonderen Anforderung an die Riickflihrbarkeit.

Bei Fragen zum Drehmomentsensor Typ 8661 oder Fragen zur Kalibrierung wenden Sie sich bitte an
unseren Service unter Tel: +49-7224-645-53 oder E-Mail: service@burster.de.
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11. Auler Betrieb setzen

e Bauen Sie den Drehmomentsensor Typ 8661 fachgerecht aus.

e Schitzen Sie den Drehmomentsensor Typ 8661 vor Schlagen.

e Schitzen Sie den Drehmomentsensor Typ 8661 vor Biegemomenten.
e Stitzen Sie den Drehmomentsensor Typ 8661 ab.

e Lassen Sie den Drehmomentsensor Typ 8661 keinesfalls herunterfallen.
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12. Technische Daten

Die Angaben zu den technischen Daten entnehmen Sie dem beigefligten Datenblatt. Das aktuelle
Datenblatt finden Sie auch auf: http://www.burster.de/de/sensoren/drehmoment/p/detail/8661/.

12.1. Elektromagnetische Vertraglichkeit

12.1.1. Storfestigkeit
Storfestigkeit gem. EN 61326-2-3:2006

Industrielle Umgebung

12.1.2. Storaussendung

Storaussendung gem. EN 61326-2-3:2006
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13. Erhaltliches Zubehor

Die Angaben zum erhaltlichen Zubehdr entnehmen Sie dem beigefligten Datenblatt. Das aktuelle
Datenblatt finden Sie auch auf: http://www.burster.de/de/sensoren/drehmoment/p/detail/8661/.

13.1. Software

Die Angaben zu den verschiedenen Versionen der Konfigurations- und Auswertesoftware DigiVision
entnehmen Sie dem beigefligten Datenblatt. Das aktuelle Datenblatt finden Sie auch auf:
http://www.burster.de/de/sensoren/drehmoment/p/detail/8661/.
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14.

Entsorgung

Batterieentsorgung

Der Gesetzgeber verpflichtet den Endverbraucher zur Riickgabe aller
gebrauchten Batterien und Akkus (Batterieverordnung) und untersagt
die Entsorgung tber den Hausmiill. Davon sind auch Sie betroffen im
Zusammenhang mit dem Kauf des hier beschriebenen Gerates. Bitte
entsorgen Sie |hre verbrauchten Batterien und Akkus fachgerecht.
Geben Sie diese entweder in der entsprechenden Sammelstelle in
Ihrem Unternehmen ab oder auch unentgeltlich bei den
Sammelstellen Ihrer Gemeinde, unseres Unternehmens oder Uberall
da, wo Batterien und Akkus verkauft werden!

Gerateentsorgung

Bitte erflillen Sie die gesetzlichen Verpflichtungen und entsorgen Sie
das hier vorgestellte Gerat bei Unbrauchbarkeit entsprechend der
gesetzlichen Regelung. Damit leisten Sie u.a. einen aktiven Beitrag
zum Umweltschutz!
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