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1 Zu lhrer Sicherheit

Am DIGIFORCE® Typ 9311 und in dieser Bedienungsanleitung warnen folgende Symbole vor Gefahren.

1.1  Symbole in der Anleitung
1.1.1 Signalworter

Die nachfolgenden Signalwérter werden in Abhangigkeit des beschriebenen Risikogrades der Gefahr in
der Bedienungsanleitung verwendet.

GEFAHR

Hoher Risikograd: Tod oder schwere Verletzungen treten ein, wenn die Gefahr nicht gemieden wird.

/N WARNUNG

Mittlerer Risikograd: Tod oder schwere Verletzungen kdnnen eintreten, wenn die Gefahr nicht gemieden
wird.

/\ VORSICHT

Niedriger Risikograd: Geringfligige oder mafige Verletzungen kénnen eintreten, wenn die Gefahr nicht
gemieden wird.

Sachbeschadigungen an der Anlage oder der Umgebung treten ein, wenn die Gefahr nicht gemieden
wird.

Hinweis: Diese Hinweise sollten beachtet werden, um die korrekte Handhabung des DIGIFORCE® Typ
9311 zu gewabhrleisten.

WICHTIG: Beachten Sie die Angaben in der Bedienungsanleitung.
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1.1.2 Piktogramme

Symbol

Beschreibung

A\

Gefahr durch einen elektrischen Schlag.

A
Arad

Elektrostatische Entladung. Nicht beriihren!
Vermeiden Sie eine elektrostatische Entladung. Leiten Sie elektrostatische Ladung ab.

Hinweise zum Schutz des Gerates beachten.

1.2 Symbole und Hinweise am DIGIFORCE® Typ 9311

Symbol

Beschreibung

Warnung vor einer Gefahrenstelle.
Vor Offnen Netzstecker ziehen! — Sicherheitshinweise beachten — Service nur
durch Fachleute.

Warning !
To prevent

Warnung vor gefahrlicher elektrischer Spannung.

electrical shock do | pas DIGIFORCE® Typ 9311 nicht 6ffnen.

not open device.

To prevent fire Warnung vor Brandgefahr.

replace only with o W ; ;

same type and Ersetzen Sie die Sicherung nur mit einer Sicherung des gleichen Typs und
rating of fuse ! gleicher Nennleistung.

1.2.1 Begriffe in der Anleitung

Kennzeichnung Beschreibung

[Text]

Buttons in der DigiControl PC-Software

~Begriff*

Begriffe in der Menufuhrung
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2 Einfuhrung

WICHTIG: Bedienungsanleitung vor Gebrauch sorgfaltig lesen und fir spateres Nachschlagen
aufbewahren.

21 BestimmungsgemalBer Gebrauch

DIGIFORCE® Typ 9311 ist ein Gerat zur Uberwachung von wiederkehrenden Produktionsprozessen. Der
Schwerpunkt liegt im Aufnehmen und Auswerten von Prozesssignalen, bei denen die physikalischen
Grolien, wie beispielsweise Kraft, Druck oder Drehmoment als Kurvenverlauf Gber Weg, Winkel oder Zeit
in einem definierten Zusammenhang stehen. Der dabei resultierende Messkurvenverlauf wird mit Hilfe
von grafischen Bewertungselementen wie Fenster, Trapeze, Schwellen oder Hillkurve analysiert. Das
Ergebnis der Analyse wird als ,IN ORDNUNG* (10) oder ,NICHT IN ORDNUNG* (NIO) eingestuft und an
verschiedenen Schnittstellen bereitgestellt.

Das DIGIFORCE® Typ 9311 ersetzt keine Sicherheitseinrichtung, wie etwa zur Notabschaltung von
Pressen, wenn der Pressdruck einen Grenzwert Uberschreitet.

2.2 Kundenservice
2.2.1 Kundendienst

Bei Reparaturfragen wenden Sie sich bitte an unsere Serviceabteilung unter Telefon (+49) 07224 645-53
oder E-Mail: service@burster.de (nur Inland) oder im internationalen Ausland an die fiir Sie zustandige
Vertretung (siehe auch www.burster.com).

Bitte halten Sie die Seriennummer bereit. Nur mit Angabe der Seriennummer ist eine eindeutige
Feststellung des technischen Standes und damit eine schnelle Hilfe mdglich. Die Seriennummer finden
Sie jeweils auf dem Typenschild des DIGIFORCE® Typ 9311.

2.2.2 Ansprechpartner

Bei Fragen im Zusammenhang mit dem DIGIFORCE® Typ 9311 wenden Sie sich bitte vertrauensvoll an
burster prazisionsmesstechnik gmbh & co kg oder im internationalen Ausland an die fiir Sie zustandige
Vertretung (siehe auch www.burster.com).

Hauptniederlassung

burster prazisionsmesstechnik gmbh & co kg
TalstraBe 1 -5
DE-76593 Gernsbach

Telefon: (+49) 07224-645-0
Fax: (+49) 07224-645-88
E-Mail: info@burster.de

2.3 Download Prufprotokoll

Sie haben die Mdglichkeit das Prifprotokoll lhres DIGIFORCE® Typ 9311 online herunterzuladen. Hierzu
mussen Sie sich unter http://www.burster.com/en/registration/ registrieren. AnschlieRend kénnen Sie das
Prufprotokoll Uber die Eingabe der Seriennummer direkt herunterladen.
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2.4 Umgebungsbedingungen

2.41 Lagerungsbedingungen

Bei der Lagerung des DIGIFORCE® Typ 9311 miissen folgende Bedingungen beachtet werden:
e Lagertemperatur zwischen 0 °C ... +60 °C
e Saubere Verpackung des Gerates
e Trockene Umgebung

e Keine Betauung

2.4.2 Einsatzbedingungen
Bei Betrieb des DIGIFORCE® Typ 9311 beachten Sie unbedingt folgende Angaben:

e Nurin Innenrdumen

e Maximale Hohe 2000 m tber NN

e Betriebstemperatur zwischen +5 °C ... +23 °C ... +40 °C

e Feuchte: bis +31 °C 80 %, dariber linear abnehmend auf 50 % bei Tay nicht betauend
e Schutzklasse: 1

e Transiente Uberspannungen: nach Kategorie 2

e Potential gegen Erde: < 12 VDC zwischen Analogmasse und Erde

e Versorgungsspannung: 20 ... 30 VDC /7 -25W

Hinweis: Beachten Sie, dass nach dem Transport oder der Lagerung des DIGIFORCE® Typ 9311 eine
Betauung zu vermeiden ist.

2.4.3 Verwendungsgrenzen
Wenn das DIGIFORCE® Typ 9311 innerhalb seiner Spezifikation und unter Beachtung der
Sicherheitsvorschriften betrieben wird, geht von ihm keine Gefahr aus.

Fir Sach- und Personenschaden, die als Folge einer falschen Interpretation der Messergebnisse
entstehen, wird vom Hersteller keine Haftung Gdbernommen.

Hinweis: Das DIGIFORCE® Typ 9311 ist kein Ersatz fir Sicherheits- und Schutzeinrichtungen. Setzen
Sie Sicherheits- und Schutzeinrichtungen ein.
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2.4.4 Reinigung

A Trennen Sie das DIGIFORCE® Typ 9311 vor dem Reinigen von der

Spannungsversorgung!

Trennen Sie das DIGIFORCE® Typ 9311 von der Spannungsversorgung und reinigen Sie es mit einem
leicht feuchten Tuch.

' Tauchen Sie das DIGIFORCE® Typ 9311 nicht in Wasser oder halten es unter

. flieBendes Wasser. Verwenden Sie keine scharfen Reinigungsmittel, da sonst
Schaden am DIGIFORCE® Typ 9311 enstehen kdnnen. Reinigen Sie das
DIGIFORCE® Typ 9311 mit einem leicht feuchten Tuch.

2.5 Personal

Das bedienende Personal muss die jeweils betreffenden Vorschriften kennen. Es muss diese
Vorschriften anwenden. Fir die Bedienung des DIGIFORCE® Typ 9311 darf nur geschultes Personal
unter Kenntnis der geltenden Sicherheitsvorschriften eingesetzt werden.

Gerne schulen wir Ihr Bedienpersonal auf das DIGIFORCE® Typ 9311 ein. Beachten Sie hierzu unser
Service-Angebot auf www.burster.com.

2.6 Lieferumfang

Im Lieferumfang sind folgende Bestandteile enthalten:
o DIGIFORCE® Typ 9311
¢ Bedienungsanleitung inkl. burster Software-DVD
e Garantieurkunde

e Prifprotokoll
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2.7 Auspacken

GEFAHR

SchlieRen Sie das DIGIFORCE® Typ 9311 auf keinen Fall an, wenn Transportschaden
ersichtlich sind. Betreiben Sie das DIGIFORCE® Typ 9311 nur innerhalb der in dieser
Bedienungsanleitung beschriebenen Spezifikationen.

Prifen Sie das DIGIFORCE® Typ 9311 auf Beschadigungen. Sollte der Verdacht auf einen
Transportschaden bestehen, benachrichtigen Sie den Zusteller innerhalb von 72 Stunden.

Der Transport des DIGIFORCE® Typ 9311 darf nur in der Originalverpackung oder in einer gleichwertigen
Verpackung erfolgen.

2.8 Garantie

burster prazisionsmesstechnik gmbh & co kg gibt eine Herstellergarantie fur die Dauer von 24 Monaten
nach Auslieferung.

Innerhalb dieser Zeit werden ggf. anfallende Reparaturen kostenlos ausgefiihrt. Davon ausgenommen
sind Schaden, welche auf einen unsachgemafRen Gebrauch zuriickzufiihren sind.

Beachten Sie folgendes, wenn Sie das DIGIFORCE® Typ 9311 fir eine Reparatur einschicken:
e Handelt es sich um eine Beanstandung, bringen Sie am Gehause des Gerates eine Notiz
an, die den aufgetretenen Fehler stichwortartig beschreibt.

e Technische Daten kdnnen jederzeit ohne Anklindigung gedndert werden.
Ebenso weisen wir ausdricklich darauf hin, dass fiir Folgeschaden jegliche Haftung
ausgeschlossen wird.

e Versand nur in geeigneter Verpackung.

2.9 Umbauten und Veranderungen

Hinweis: Wenn Sie das DIGIFORCE® Typ 9311 wahrend der Garantiezeit 6ffnen oder
auseinandernehmen, erlischt Ihr Garantieanspruch sofort.

Es befinden sich keine Teile im oder am DIGIFORCE® Typ 9311, die durch den Anwender gewartet
werden kénnen oder sollen. Nur das Fachpersonal des Herstellers darf das DIGIFORCE® Typ 9311
offnen.

Jede Veranderung am DIGIFORCE® Typ 9311 ohne schriftliche Zustimmung der burster
prazisionsmesstechnik gmbh & co kg ist verboten. Bei Missachtung ist die Haftung fir Schaden durch die
burster prazisionsmesstechnik gmbh & co kg ausgeschlossen.
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3 Geratekonzept

Die Angaben zu den voIIstandlgen Abmessungen, Gewicht, Schutzart usw. entnehmen Sie dem
Datenblatt DIGIFORCE® Typ 9311.

3.1 Funktionsumfang

DIGIFORCE® Typ 9311 Uberwacht Prozesse, bei denen exakt definierte, funktionelle Zusammenhange
zwischen zwei Messgrofien nachgewiesen werden muissen. Innerhalb eines Fertigungsprozesses oder in
einer anschlielenden Funktionsprifung werden dabei die Messgréfien synchron aufgezeichnet und der
resultierende Kurvenverlauf anhand grafischer Bewertungselemente qualifiziert. Mit Abschluss der
internen Bewertung werden die berechneten Bewertungsergebnisse an den externen Steuerschnittstellen
bereitgestellt. Optional kann die Messkurve im Anschluss von der DigiControl PC-Software ausgelesen
und protokolliert werden. Die Prozesse im DIGIFORCE® Typ 9311 sind durch ein leistungsfahiges
Echtzeitbetriebssystem auf einen sehr schnellen Zyklus optimiert. Das globale Bewertungsergebnis 10
oder NIO steht bereits nach ca. 25 ms zur Verfiigung und kann von der Ubergeordneten Steuerung
ausgewertet werden.

Neben den kIaSS|schen Bewertungsfenstern mit definierten Ein- und Austrittsseiten konnen Sie mit
DIGIFORCE® Typ 9311 auch Schwellen, Trapeze vom Typ X bzw. Y und eine Hillkurve als grafische
Bewertungselemente verwenden.

Sensor-Speisung: DIGIFORCE © 9311-V2xxx EPS E/A
DMS, Poti Ingange
! S Aug arﬁJ e
2N c (kon |gur|erbar
- 32 Bit pP Feldbus
I itp Feldb
I SiE Embedded - 5 M/ |4— PROFIBUS DP, DP-V1
= D } Echtzeitbetriebssystem PROFINET, EtherNet/IP
c
O A
. Sehr schnelle _-"
oV E)> DY D Messaufzeichnung und [ %
v Bewertung
]
= b -
5 —- USB Einricht-
Qa und Serviceschnittstelle

USB-Stick Messdaten-

Messdatenspeicher ’
protokollierung

X,Y (Ringbuffer)

USB Master

—

LEDs

+— 20 ... 30 VDC-Versorgung

Abbildung 1:  Blockschaltbild DIGIFORCE® Typ 9311 Schaltschrankmodul

3.2 Ausbaustufen

Die Angaben zu den Ausbaustufen entnehmen Sie dem Datenblatt. Das aktuelle Datenblatt sowie weitere
erganzende Informationen zu DIGIFORCE® Typ 9311 finden Sie auf http://goo.gl/mule7D oder nutzen
Sie einfach nachfolgenden QR-Code:
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3.3 Spannungsversorgung

Das DIGIFORCE® Typ 9311 kann mit einer Spannung von 20 ... 30 VDC / 7 — 25 W betrieben werden.

3.4 Verwendbare Sensoren

DIGIFORCE® Typ 9311 kann die Signale von Sensoren der unterschiedlichsten Technologien

verarbeiten.

Hinweis: Die Zuordnung der physischen Anschlisse und damit der jeweiligen Sensoren zur
Kurvenaufzeichnung (X/Y-Verlauf) finden Sie im Kapitel 6.3.2.1 ,Kanaleinstellung“ auf Seite

55.

DIGIFORCE® Typ 9311 arbeitet mit diesen Sensortechnologien zusammen

Symbol Typ Anschluss
H DMS-Sensoren B
Er Potentiometer A
+10 V Sensoren mit Normsignal (Prozesssignal) A, B
Piezo
— Piezo (Option) B*
—
*Anschluss B (Piezo) ist optional.
Hinweis: Bei optionalem Piezo-Anschluss entfallt der DMS-Anschluss.
Anschlussbeispiel
Kraft/Weg-Verlauf (X/Y-Graph)
£, E;.‘M_\‘h—‘_— Anschluss A — Kanal X F(N)

(X-Achse)

Potentiometrischer Wegsensor Typ 8712

o TR
el Q»‘j{

Anschluss B —  Kanal Y
(Y-Achse)

Zug- und Druckkraftsensor Typ 8524

Abbildung 2:  Anschlussbeispiel

s (mm)
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3.4.1 Automatische Sensorerkennung (burster TEDS)

DIGIFORCE® Typ 9311 unterstitzt mit burster TEDS (Transducer Electronic Data Sheet) eine
automatische Sensorerkennung, bei der die relevanten Kenndaten des Sensors aus einem EEPROM-
Speicher im Sensoranschlussstecker gelesen und fiir die notwendige Kanalkonfiguration automatisch
herangezogen werden kénnen. Die Programmierung des Speicherchips im Sensoranschlussstecker
erfolgt im Rahmen einer Dienstleistung bei Neulieferung oder auch bei einer spateren Kalibrierung. Der
Leistungsumfang burster TEDS ist nur fir Sensoren mit nichttrennbaren Anschlusskabeln verflgbar.

TEDS

Abbildung 3:  Kennzeichnung fiir burster TEDS

3.5 Messkurven aufzeichnen

Ein externes Steuersignal oder eine interne Bedingung 16st die Messung aus. Sobald DIGIFORCE® Typ
9311 diese aktive Startbedingung erhalt, schreibt es die von den Sensoren erfassten Messgréfen als
X/Y-Wertepaar in den Messwertspeicher. DIGIFORCE® Typ 9311 beendet diese Messung wieder, wenn
eine Stoppbedingung erfillt ist.

Unmittelbar im Anschluss bewertet DIGIFORCE® Typ 9311 die aufgezeichnete Messkurve. Wahrend
dieser Bewertung pruft DIGIFORCE® Typ 9311, ob die Messkurve alle definierten grafischen
Bewertungselemente erfiillt. Ist das der Fall, erhalt die Messung eine Bewertung mit |O. Gibt es jedoch
mindestens eine Verletzung, bewertet DIGIFORCE® Typ 9311 die Messung mit NIO.

Sobald die Bewertung abgeschlossen ist, aktualisiert DIGIFORCE® Typ 9311 die Bewertungsergebnisse
an den externen Steuerschnittstellen. Optional kann die Messkurve im Anschluss von der DigiControl PC-
Software ausgelesen und protokolliert werden.

3.5.1 Messung starten / stoppen

Sie kdnnen verschiedene Ereignisse voneinander unabhangig als Start- bzw. Stoppsignal benutzen.

Messung starten
o Externes Steuersignal.
e Uber- oder Unterschreitung eines bestimmten X-Werts (z.B. eine Wegposition).
e Uber- oder Unterschreitung eines bestimmten Y-Werts (z.B. ein Kraftwert) (nicht bei Piezo-
Sensoren).

Messung stoppen
e Externes Steuersignal.
e Uber- oder Unterschreitung eines bestimmten X-Werts (z.B. eine Wegposition).
e Uber- oder Unterschreitung eines bestimmten Y-Werts (z.B. ein Kraftwert).
e Zeit (Timeout).

o Einstellbare Anzahl von aufgezeichneten Messwerten erreicht.
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3.5.2 Abtastung der Messsignale

DIGIFORCE® Typ 9311 unterstlitzt drei unterschiedliche Abtastmethoden, die Sie in Kombination
aktivieren konnen. Neben der zeitlichen Abtastung, kénnen Sie Messwertepaare mit einem einstellbaren
Delta(A)-X-Wert bzw. Delta(A)-Y-Wert aufzeichnen. Damit kann DIGIFORCE® Typ 9311 z.B. eine
Kraft/Weg-Kurve mit geringer Steigung Uber den Zustell- bzw. beginnenden Fligehub und den
anschlielenden steilen Anstieg in eine Blockkraft mit wenigen Messpunkten prazise und vollstandig
reproduzierbar aufzeichnen.

Fy A

AY-Raster

AX-Raster

— t—

s (mm)
+ aufgezeichnetes Messwertepaar

Abbildung 4:  Abtastung der Messsignale

3.5.3 X-Achsenbezug festlegen

Eine im DIGIFORCE® Typ 9311 aufgezeichnete Messkurve kann sich auf unterschiedliche Bezugspunkte
beziehen. Im Fall einer Kraft/Weg-Kurve ist es eine bestimmte Wegposition. Im klassischen
Anwendungsfall, mit Bezug ,,Absolut®, ist der Bezugspunkt gleich dem Nullpunkt des Wegmesssystems.
Aufgrund von Bauteiltoleranzen oder Toleranzen an Werkzeugwechselsystemen, Werkstlicktragern, etc.
kommt es zu Streuungen im X-Bereich der Messkurven. Durch diese Streuungen kénnte das Ergebnis
eines Bewertungselements in die Kategorie NIO fallen. Mit anderen Bezugspunkten kénnen Sie diese
Streuungen jedoch eliminieren.

DIGIFORCE® Typ 9311 bietet Ihnen diese Bezugsmoglichkeiten an:
e Absolut
e Endkraft
e Bezugslinie Uber-/Unterschreitung

e Trigger Uber-/Unterschreitung.
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3.6 Bewertungsverfahren

Fur die universelle Bewertung der unterschiedlichsten Kurvenformen besitzt DIGIFORCE® Typ 9311
einstellbare grafische Bewertungselemente, mit deren Hilfe DIGIFORCE® Typ 9311 einen
Messkurvenverlauf als IO oder NIO qualifizieren kann.

Neben klassischen Fenstern mit definierten Ein- und Austrittsseiten kdnnen Sie beim DIGIFORCE® Typ
9311 Schwellen, Trapeze vom Typ X bzw. Y und eine Hillkurve als grafische Bewertungselemente
verwenden. Diese bieten lhnen weitere Flexibilitat in der Bewertung unterschiedlichster Signalverlaufe.

Die Bewertungselemente in der Ubersicht

Symbol Bewertungselement Max. Anzahl
— _../ Fenster mit konfigurierbaren

//\/ Ein-/Austrittsseiten, Onlinesignal, 3
Ein-/Austritt, Min-/Max-Wert

Typ Trapez X oder Y, 2
konfigurierbare Ein-/Austrittsseite

Typ X oder Y Schwelle,
t konfigurierbarer Durchlauf

Hullkurve, konfigurierbare 1
Ein-/Austrittsseite

3.7 Tarieren

Mit der Tarierfunktion lassen sich statische Offsetwerte an den Sensorkanalen ausgleichen. So kénnen
Sie eine variierende Grundlast, z.B. durch ein Werkzeugwechselsystem, vor jeder Messung wegtarieren.
Fir Sensoren kdnnen Sie zusatzlich eine Warngrenze festlegen. Mit Hilfe dieser Warngrenze lassen sich
vorzeitig VerschleilRerscheinungen feststellen und damit zusammenhangende Messabweichungen
vermeiden. Uberschreitet der aktuelle Messwert, bei aktiver Tarierfunktion, die hinterlegte Warngrenze,
signalisiert DIGIFORCE® Typ 9311 lhnen das mit dem Signal ,OUT_WARNING_TARE",

Tarierfunktion auslosen
e Manuell im Menl ,Numerischer Einrichtbetrieb“ der DigiControl PC-Software

o Automatisiert Uiber die Steuerschnittstelle (SPS E/A oder Feldbus ,IN_TARE_X®,
oIN_TARE_Y*, ,IN_TARE_X+Y*)

e Automatisch mit einem Messstart
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3.8 Sensortest

Die zyklische Uberpriifung der Sensorik spielt fiir die Priifsicherheit eines Qualitatskontrollsystems eine
wichtige Rolle Dazu beaufschlagt man die Sensoren mit definierten physikalischen Grofen.
DIGIFORCE® Typ 9311 bewertet im Anschluss die resultierenden elektrischen Signale.

Fir das Einmessen solcher Werte fahrt z.B. eine Vorschubeinheit in eine reprodu2|erbare Position, etwa
den oberen Pressenanschlag, oder auf ein Masterteil. Dort erfasst DIGIFORCE® Typ 9311 die an den
Kanalen gemessenen Werte und versieht sie mit Toleranzgrenzen.

Bei einer regelmaRigen Kontrolle der Sensoren fahrt man genau diese Positionen wieder an. Dort
kontrolliert man, ausgeldst durch ein entsprechendes SPS-Steuersignal (,IN_STEST"), die von den
Sensoren gelleferten Werte. Liegt dabei ein Sensor aul3erhalb der Toleranzgrenzen, liefert
DIGIFORCE® Typ 9311 ein Warnsignal an die SPS (,OUT_OK_ STEST* = 0). Fehlmessungen wegen
defekter bzw. driftender Sensorik sind somit weitgehend ausgeschlossen.

3.9 Echtzeit-Schaltpunkte

Die Echtzeit-Schaltpunkte erméglichen die Ausgabe eines Signals an der Steuerschnittstelle (SPS-E/A
bzw. Feldbus) beim Uberschreiten eines eingestellten Signalniveaus. Die dazu bendtigten Schaltpunkte
S1...S6 kénnen Sie den Messkanalen X und Y frei zuordnen und deren Polaritat frei einstellen.

Beim Zuordnen eines Schaltsignals auf den X-Kanal kann sich das eingestellte Niveau (Grenzwert) auf
den absoluten (Bezug ,Absolut) oder auf den relativen Nullpunkt (Bezug ,Trigger®) beziehen.

Diese Schaltpunkte werden sowohl innerhalb als auch auRerhalb eines aktiven Messzyklus in Echtzeit
aktualisiert.

3.10 Visualisierung, Signalisierung, Ubergabe

Unmittelbar mit Ende einer Messung geht DIGIFORCE® Typ 9311 in die Bewertungsphase Uber. Dabei
pruft es, ob der Messkurvenverlauf die Bedingungen der grafischen Bewertungselemente wie z.B. der
Fenster und Hullkurven erfiillt. Ist das der Fall, bewertet DIGIFORCE® Typ 9311 die Messung mit 10.
Erkennt es jedoch eine Verletzung der grafischen Bewertungselemente, bewertet es die Messung mit
NIO.

Zusammen mit dem globalen Ergebnis IO oder NIO aktualisiert DIGIFORCE® Typ 9311 die relevanten
SPS-E/A-Signale und gegebenenfalls die Statussignale und Ergebniswerte an der Feldbusschnittstelle.
An den Kommunikationsschnittstellen (Ethernet und USB) kdnnen Sie nach einer Messung Kurven- und
Messergebniswerte abholen. Mit Hilfe der DigiControl PC-Software kénnen Sie diese Daten automat|3|ert
nach jeder Messung protokollieren. Dieser Vorgang kann auch synchron von mehreren DIGIFORCE®-
Geraten erfolgen. Zusatzlich kdnnen Sie Daten auf einen USB-Stick protokollieren.
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q POT./DC

OUT (P2)

FIELDBUé

IN (P1)

WARNING ! ®
TO PREVENT
ELECTRICAL SHOCK
DO NOT OPEN DEVICE.

TO PREVENT
FIRE REPLACE

LY WITH SAME
TYPE AND RATING
OF FUSE ! J_

Supply Voltage
+20...30 VDC

11

Abbildung 5:  Frontansicht DIGIFORCE® Typ 9311

Bezeichnung | Erklarung
1 USB-Serviceschnittstelle
2 Ethernetbasierende Feldbusse (optional)
3 SPS-E/A-Signale
4 A, Standard-Analoganschluss (Potentiometer, Normsignal)
Feldbus Status-LEDs
5 Hinweis: Die Beschreibung der LEDs zu den Feldbusschnittstellen finden Sie in den
jeweiligen Zusatzdokumentationen (z.B. PROFIBUS manual DIGIFORCE®
Typ 9311).
6 B, Standard-Analoganschluss (DMS, Normsignal oder Piezo-Eingang (optional))
7 Status-LEDs
8 USB-Schnittstelle (USB-Host-Port)
9 Ethernet-Schnittstelle
10 PROFIBUS DP-VO0 / DP-V1 (optional)
1 Sicherung
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12 Erdanschlussklemme

13 Anschluss DC-Versorgung
14 Status-LED ,Power”
15 Resettaste

WICHTIG: Beim Auswechseln der Sicherung ist darauf zu achten, dass das DIGIFORCE® Typ 9311
vollstandig von der Versorgung getrennt ist. Dazu ist der Trennklemmen-Anschlussstecker
vom DIGIFORCE® Typ 9311 abzuziehen.

Hinweis: Die Beschreibung der LEDs zu den Feldbusschnittstellen finden Sie in den jeweiligen
Zusatzdokumentationen (z.B. PROFIBUS manual DIGIFORCE® Typ 9311).

4.1 Status-LED (Normalbetrieb)

Hinweis: Fir die Bedeutung der Status-LEDs wahrend der Bootphase des DIGIFORCE® Typ 9311
sehen Sie Kapitel 7.4 ,Fehlermeldungen bei Geratestart* auf Seite 118.

LED Beschreibung
OK Bewertungsergebnis 10
NOK Bewertungsergebnis NIO

Bereitschaftssignal (siehe auch Kapitel 10.2.3 ,Messung mit USB-Stickprotokollierung

READY (READY-Steuerung aktiv)“ auf Seite 146)

Stoérung / Fehler
Mégliche Ursachen:
e Messstart bei READY =0
ERR e Messkanaliibersteuerung
e Fehler USB-Stick-Protokollierung

Fir weitere Informationen sehen Sie auch Kapitel 7 ,Einrichtbetrieb und Diagnose*® auf
Seite 114.

MEAS. Messung aktiv

OK S-TEST | Ergebnis des Sensortests (siehe auch Kapitel 6.3.2.8 ,Sensortest* auf Seite 100)
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4.2 Erdung und Abschirmung

DIGIFORCE®
Kapitel 4 ,Bedienelemente und Anschliisse” auf Seite 20).

Typ 9311 kann Uber die Erdanschlussklemme geerdet werden (Schutzklasse |) (siehe

Verwenden Sie fur den Anschluss von Sensoren, Kommunikations- und Feldbusschnittstellen sowie fur
die Ansteuerung der SPS-E/A-Signale geeignete Verbindungskabel mit doppelter Schirmung
(aluminiumkaschierte Folie und ein Schirmgeflecht). Verwenden Sie vorzugsweise burster-
Verbindungskabel fiir den Anschluss von Sensoren und achten Sie auf eine minimal notwendige
Leitungslange.

Wir empfehlen dringend
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Verwenden Sie metallische oder metallisierte Anschlussstecker. Verbinden Sie das
Schirmgeflecht der geschirmten Leitungen mit dem Steckergehause.

Achten Sie generell auf mdglichst kurze Sensoranschlussleitungen insbesondere bei
piezoelektrischen Sensoren.

Verwenden Sie fiir den Anschluss B (Piezo) vorzugsweise ein geeignetes Anschlusskabel
des Sensorherstellers.

Achten Sie bei Steuerleitungen von entfernten SPS-Systemen auf eine geeignete Erdung
aller Anlagenteile.

Achten Sie beim Einsatz von trennbaren Verlangerungsleitungen auf eine durchgangige
Abschirmung.

Trennen Sie die Signal- und Versorgungsleitungen raumlich (insbesondere bei der
Verlegung im Umfeld von Servomotoren).



4.3 Anschlusse

4.3.1 Anschluss der DC-Energieversorgung

Die Versorgungsspannung muss im Bereich zwischen 20 VDC und 30 VDC liegen.
Belegung des Trennklemmen-Anschlusssteckers (im Lieferumfang enthalten):
REPLACE |

f WITH SAME ( ) °

: AND RATING

USE! J_ = . GND

MR 4——— Schirm (Erde)

Supply Voltage
+20..30 vDG | MR Je—— +24 vC

Stiftleiste 3 polig MC1,5/3-G-3,81 nach EN-VDE-Standard.

4.3.2 SPS-E/A-Signale

' Versorgungsspannung +24 VDC!

. Schlielen Sie nur Gerate an, die fur diese Versorgungsspannung ausgelegt sind.

Die SPS-Steuersignale (Ein- und Ausgange) am DIGIFORCE® Typ 9311 sind am 25-poligen D-SUB-Port
verfligbar. Die Signale sind zum Controller-Kern isoliert und arbeiten mit einer positiven Logik. Es wird
eine +24 VDC-Versorgung fir die Funktion der SPS-Ausgange bendtigt, eine Hilfsspannung steht beim

DIGIFORCE® Typ 9311 nicht zur Verfiigung.
Die SPS-Ausgange des DIGIFORCE® Typ 9311 sind p-schaltend (Sourcing Logic).

DIGIFORCE® 9311 intern

Protection J
OUT —— Logic

Last

LT3

O 24 VDC (extern)

Abbildung 6: SPS-Ausgang
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Anschlussbelegung der 25-pol. D-SUB-Anschlussbuchse (female)

13({ @ @ ®© ¢ ®© ¢ ¢ & & & ¢ & o |1
25 ® © & & & & & & & & 0 o 14

Abbildung 7:  25-pol. D-SUB-Anschlussbuchse (female)

Hinweis: Beachten Sie, dass sowohl einige SPS-Eingange als auch SPS-Ausgénge eine
parametrierbare Belegung haben (sehen Sie hierzu Kapitel 6.3.4 ,Zuordnung der SPS Ein-
/Ausgange” auf Seite 105).

Hinweis: Die nachfolgende Belegung der Pins zeigt die Werkseinstellungen.

PIN Signalname Parametrierbar | Bedeutung
1 +24 VDC - +24 VDC externe Versorgungsspannung
2 GND_EXT - SPS-GND Bezugspotential +24VDC_EXT
3 IN_START Nein Messung extern starten / extern beenden
4 IN_TARE_X Ja Tarieren des X-Kanals
5 IN_RES_STAT Ja Statistik zuticksetzen
6 IN_STEST Ja Sensortest durchfiihren
7 IN_STROBE Nein Ubernahme der Messprogramm-Nr. von IN_PROG]]
8 IN_PROGO Nein Messprogramm-Nr. Bit O (binar kodiert)
9 IN_PROG1 Nein Messprogramm-Nr. Bit 1 (binar kodiert)
10 IN_PROG2 Nein Messprogramm-Nr. Bit 2 (binar kodiert)

DIGIFORCE® Typ 9311 wird im Messmodus
11 IN_AUTO Nein gehalten (Verwendung nur im DIGIFORCE® Typ
9311 mit Touch-Display)

12 IN_PROG3 Nein Messprogramm-Nr. Bit 3 (binar kodiert)
13 OUT_BUZZER Nein PWM-Signal fir externen Summer

14 OUT_READY Nein Bereitschaftssignal fir die Messung

15 OUT_OK Nein Bewertungsergebnis 10

16 OUT_NOK Nein Bewertungsergebnis NIO

17 OUT_NOK_ONL Nein Online NIO, Livesignal zum Bewertungselement

.Fenster*
18 OuUT_S1 Nein Echtzeitschaltsignal S1
19 OUT_S2 Nein Echtzeitschaltsignal S2
20 OUT_OK_STEST Ja Ergebnis des Sensortests
21 OUT_STROBE Ja Quittiersignal fir die Messprogrammanwahl
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PIN Signalname Parametrierbar | Bedeutung

22 OUT_PROGO Ja Gespiegeltes Messprogramm Bit 0
23 OUT_PROG1 Ja Gespiegeltes Messprogramm Bit 1
24 OUT_PROG2 Ja Gespiegeltes Messprogramm Bit 2
25 OUT_MEAS_ACT Ja Messung aktiv
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Sensorspeisespannung +5 VDC!

SchlieBen Sie nur Sensoren an, die fir diese Speisespannung ausgelegt sind.

N
TN
=

\
N

O=0*0
0.0.0.0,

D

fane
AN

/-
//

~

/

Abbildung 8:  Anschluss A

PIN

Bedeutung

—_

+ Speisung Potentiometer

+ Sense (Fuhlerleitung)

+24 VDC / 150 mA Transmitterspeisung*

- Sense (Fuhlerleitung)

- Speisung Potentiometer

+ Signal (Eingang)

burster TEDS: 1-Wire® EEPROM

Masse Transmitterspeisung*

© || N OO ;bW DN

- Signal (Eingang)

Gehause

Schirm (Erdpotenzial)

* Sie kdnnen die Transmitterspeisung in der Parametrierung ein- bzw. ausschalten.
Im Auslieferungszustand ist die Transmitterspeisung ausgeschaltet.
Es wird immer die Versorgung an beiden D-SUB 9-pol-Anschliissen, eine getrennte Aktivierung ist nicht

maoglich.

Hinweis: Die 1-Wire®-Schnittstelle nutzt den Schirm als Bezugspotential.
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4.3.3.1

Potentiometrische Sensoren konnen Sie an den Anschluss A anschlieRen.

Anschluss A: Potentiometrische Sensoren anschlieBRen

S\
\\ \
A

o\

+ Speisung 1

Ei 6: + Sense 2 :j
= 0O ) i
O + Signal 6
5O
\tag Qz - Sense 4
= - Speisung 5
- Signal 9

Anschluss A, Blick auf die

Frontansicht (Buchse) Gehéuse wm—3

Abbildung 9:  Anschluss A: Potentiometrische Sensoren

4.3.3.2 Anschluss A: Potentiometrische Sensoren inkl. burster
TEDS anschlieRen

Potentiometrische Sensoren inkl. burster TEDS kdnnen Sie an den Anschluss A anschlieRen.

\\.‘
\'\
)]

+ Speisung

/C-\ Q. + Sense 2 -
2 Q
Y O + Signal 6 m——ie— }
O 3 ¥
A Oz - Sense 4 !
e -Speisung 5
S - Signal 9
i i 7
Anschluss A Blick auf die =S EERREH
Frontansicht (Buchse) Befiiss

Abbildung 10: Anschluss A: Potentiometrische Sensoren inkl. burster TEDS

4.3.3.3 Anschluss A: Sensoren mit Normsignal anschlieRen

Sensoren mit Normsignal kdnnen Sie an die Anschliisse A und B anschliel3en.

\\ \
\\
)

N \.\"‘-\
)\
O

5 ext. Speisung

Q P

O Signal 6 ==—+ Signal
o (| 25V
) GND-Signal 9 w=—-+ 10V
Anschluss A, Blick auf die 2
Frontansicht (Buchse)

-

/oy ™~y oo Ty o T
,r:/ O~O0C
¢
w

Gehause wm—&

Abbildung 11:  Anschluss A: Sensoren mit Normsignal
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4.3.3.4 Anschluss A: Sensoren mit Normsignal inkl. burster TEDS
anschlieBen

Sensoren mit Normsignal kdnnen Sie an die Anschliisse A und B anschlie3en.

N
//é Q ext. Speisung
@) T T
o
O 3 Signal 6 == Signal
o4 | sV
GND-Signal 9 w=— +10V
g O . i
Anschluss A, Blick auf die 4

1-Wire® EEPROM

Frontansicht (Buchse) Gehause

Abbildung 12: Anschluss A: Sensoren mit Normsignal und burster TEDS
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' Sensorspeisespannung +5 VDC!
Schlieen Sie nur Sensoren an, die fur diese Speisespannung ausgelegt sind.

)
— /—H\
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!

O*0°0O
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DA

e
(.
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//
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Abbildung 13: Anschluss B

PIN Bedeutung

—_—

+ Speisung DMS

+ Sense (Fuhlerleitung)

+24 VDC / 150 mA Transmitterspeisung*

- Sense (Fuhlerleitung)

- Speisung DMS

+ Signal (Eingang)

burster TEDS: 1-Wire® EEPROM

Masse Transmitterspeisung*

© | 0| N O g bW DN

- Signal (Eingang)

Gehause | Schirm (Erdpotenzial)

* Sie kénnen die Transmitterspeisung in der Parametrierung ein- bzw. ausschalten.
Im Auslieferungszustand ist die Transmitterspeisung ausgeschaltet.
Es wird immer die Versorgung an beiden D-SUB 9-pol-Anschliissen geschaltet, eine getrennte
Aktivierung ist nicht moglich.

Hinweis: Die 1-Wire®-Schnittstelle nutzt den Schirm als Bezugspotential.
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4.3.41 Anschluss B: DMS-Sensoren ohne Fihlerleitungen
anschlieRen

DMS-Sensoren ohne Fihlerleitungen kénnen Sie an den Anschluss B anschlieRen.

7/\ O + Speisung
O = + Sense
e O
() 2
AR + Signal
) 3 igna
e °
O 2

\e] - Sonse
=) - Speisung

- Signal

Anschluss B, Blick auf die ) !
Frontansicht (Buchse) Gehduse wm—

Abbildung 14: Anschluss B: DMS-Sensoren ohne Flhlerleitungen

4.3.4.2 Anschluss B: DMS-Sensoren ohne Fuhlerleitungen inkl.
burster TEDS anschlieRen

DMS-Sensoren ohne Fihlerleitungen inkl. burster TEDS konnen Sie an den Anschluss B anschlief3en.

= + Speisung 1
/m Q; + Sense 2
<O
O + Signal 6
O =
7O - Speisung 4
\®; 32 - Sense 5
) - Signal 9
Anschluss B, Blick auf die £ 1-Wire® EEPROM
Frontansicht (Buchse) Gehause e

Abbildung 15: Anschluss B: DMS-Sensoren ohne Fiihlerleitungen inkl. burster TEDS

4.3.4.3 Anschluss B: DMS-Sensoren mit Fuhlerleitungen
anschliefen

DMS-Sensoren mit Fihlerleitungen kénnen Sie an den Anschluss B anschlief3en.

)
"?-{ S
O =5 + Speisung 1
- Q, + Sense 2
\J
@
M) 3 .
ey + Signal 6
O
O - Sense 4
I - Speisung 5
- Signal 9
Anschluss B, Blick auf die Gehéause

Frontansicht (Buchse) 5
Verlangerungskabel Sensor
Abbildung 16: Anschluss B: DMS-Sensoren mit Fiihlerleitungen

Legen Sie die Briicken zwischen den Sense-Leitungen und den Speise-Leitungen mdglichst nahe an den
Sensor heran. Wir empfehlen fur diesen Fall das burster-Verlangerungskabel Typ 99209-609A-xxxyyyy
(z.B. 099209-609A-0150030 fur unbewegliche Verlegungen, Lange 3 m).
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4.3.4.4 Anschluss B: DMS-Sensoren mit Fuhlerleitungen inkl.
burster TEDS anschlieBen

DMS-Sensoren mit Fihlerleitungen inkl. burster TEDS kdnnen Sie an den Anschluss B anschlief3en.

_— ,';::\\‘
"/ \/\\
O 5 + Speisung 1
L Q) + Sense 2
5
O) K3
T Q + Signal 6
L& ¢
\\""\ii:g_ - Sense 4
-Speisung 5
- Signal 9
Anschluss B, Blick auf die ¢
Frontansicht (Buchse) Gehiuse
Veriéngerungskabel*i Sensor

Abbildung 17: Anschluss B: DMS-Sensoren mit Fiihlerleitungen inkl. burster TEDS

*Beachten Sie, dass beim Einsatz eines Verlangerungskabels auch das 1-Wire®-SignaI verbunden sein
muss.

4.3.4.5 Anschluss B: Sensoren mit Normsignal anschlieRen

Sensoren mit Normsignal kdnnen Sie an die Anschliisse A und B anschliel3en.

7“0 .

O 5 ext. Speisung
oG 1

o ¢

Y0 Signal 6 ==+ Signal
e | ¥V
<9 GND-Signal 9 ==—i-{ +10V

Anschluss B, Blick auf die
Frontansicht (Buchse)

Gehiduse mm—&
Abbildung 18: Anschluss B: Sensoren mit Normsignal

4.3.4.6 Anschluss B: Sensoren mit Normsignal inkl. burster TEDS
anschliefen

Sensoren mit Normsignal kdnnen Sie an die Anschliisse A und B anschliel3en.

/.,—-‘j',.;{;:;\\‘
(. QO ext. Speisung
2 0
A
O = Signal 6 ==——- Signal
O S (| 5V
\g_,s_'\_}‘Q | GND-Signal 9 w=—- +10V
Anschluss B, Blick auf die g 1-Wire® EEPROM
Frontansicht (Buchse) Gehause

Abbildung 19: Anschluss B: Sensoren mit Normsignal und burster TEDS
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4.3.4.7 Anschluss B: Piezo-Sensor anschlieBen (Option)

/I\ WARNUNG

‘ ! \ Elektrostatische Entladung. Nicht beriihren!

Elektrostatische Entladung kann den Piezo-Eingang beschadigen.

Vermeiden Sie eine elektrostatische Entladung. Leiten Sie elektrostatische Ladung ab.

Piezo-Sensoren kdnnen Sie an den Anschluss B (Standard-BNC-Buchse) anschlief3en.

Ladungseingang
(invertierend)

B L

R

Funktionserde

Anschluss B, Blick auf die
Frontansicht (Buchse)

Abbildung 20: Anschluss B: Piezo-Sensor (Option)

Hinweis: Fir diese Funktion muss Ihr DIGIFORCE®Typ 9311 mit dem optionalen Piezo-Eingang
ausgestattet sein. Der DMS- und Normsignal-Eingang Anschluss B entfallt mit dieser Option.
DIGIFORCE® Typ 9311 unterstitzt die Funktion TEDS nicht am optionalen Piezo-Eingang!
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4.3.5 USB-Serviceschnittstelle

DIGIFORCE 9311

IN(P1)  OUT(P2)

Abbildung 21: USB-Servieschnittstelle
Die USB-Serviceschnittstelle befindet sich an der Geratevorderseite (Typ Micro-B).

DIGIFORCE® Typ 9311 kdénnen Sie Uber die USB-Serviceschnittstelle vollstandig konfigurieren und alle
Mess- und Bewertungsergebnisse, einschlieBlich der vollstandigen Messkurven, abrufen. Uber die USB-
Serviceschnittstelle konnen DIGIFORCE® Typ 9311 und DigiControl PC-Software (Bestell-Nummer 9311-
P101 bzw. 9311-P100 PLUS-Version) miteinander kommunizieren. Verwenden Sie fir den Anschluss an
einen PC-USB-Port ein Verbindungskabel vom Typ Stecker-A auf Micro-B (burster-Artikelnummer 9900-
K358, Lange 1,8 m). Die Protokollbeschreibung der USB-Serviceschnittstelle finden Sie im separaten
,Schnittstellenhandbuch DIGIFORCE® Typ 9311*.

Hinweis: Fir eine permanente Rechneranbindung z.B. zur dauerhaften Datenprotokollierung empfehlen
wir die Verwendung der Ethernet-Schnittstelle.

USB-Schnittstellenparameter

Ein PC erkennt die USB-Schnittstelle des DIGIFORCE® Typ 9311 als virtuellen COM-Port. Die dafir
notwendigen Treiber werden zusammen mit der DigiControl PC-Software installiert. Wenn Sie eine PC-
seitige Kommunikation ohne die DigiControl PC-Software nutzen mdchten, kénnen Sie die notwendigen
Treiber von der mitgelieferten DVD installieren (diese sind auch verfiigbar unter www.burster.com).

Schnittstellenparameter der PC-seitigen virtuellen COM-Schnittstelle

Baudrate 921600 (fester Einstellwert)

Daten Bits Festes Datenformat 8 Bit (fester Einstellwert)
Stopp Bits Anzahl Stoppbits: 1 (fester Einstellwert)
Paritat Keine (fester Einstellwert)

Blockcheck* Deaktiviert (fester Einstellwert)
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4.3.6 Ethernet-Schnittstelle

DIGIFORCE® Typ 9311 kénnen Sie liber die Ethernet-Schnittstelle vollstandig konfigurieren und alle
Mess- und Bewertungsergebnisse, einschlieBlich der vollstandigen Messkurven, abrufen. Uber die
Ethernet-Schnittstelle konnen DIGIFORCE® Typ 9311 und DigiControl PC-Software (Bestell-Nummer
9311-P101 bzw. 9311-P100 PLUS-Version) miteinander kommunizieren. Ethernet-
Schnittstellenparameter, wie etwa die IP-Adresse, konnen Sie im Menii ,Eigenschaften fir Station®
festlegen (siehe Kapitel 6.2.2 ,Ethernet-Schnittstellenkonfiguration auf Seite 42).

Verwenden Sie zum Anschluss an ein Ethernet-Netzwerk Standard-Patchkabel der Kategorie ,Cat5e*
oder hoher.

Die Protokollbeschreibung der Ethernet-Schnittstelle finden Sie im separaten ,DIGIFORCE® Typ
9311 Schnittstellenhandbuch®.

Hinweis: DIGIFORCE® Typ 9311 Schaltschrankmodule kénnen nur tiber die PC-
Kommunikationsschnittstellen konfiguriert werden.

Da die Ethernet-Schnittstelle konfiguriert werden muss, empfehlen wir, die dafiir erforderliche
Grundkonfiguration stets tGiber die USB-Schnittstelle durchzufiihren.

4.3.7 USB-Host-Port (Stick-Protokollierung)

Der USB-Host-Port (USB Typ A) befindet sich direkt neben der Ethernet LAN-Buchse. Wenn Sie einen
USB-Stick anstecken und die Protokollierung aktivieren, wird mit jeder Messung ein Eintrag in die *.csv-
Rohdatei mit Ergebniswerten allerdings ohne die Messkurve durchgefiihrt (weitere Informationen hierzu
finden Sie im Kapitel 6.3.1.1 ,USB-Speicher* auf Seite 47).
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Abbildung 22: PROFIBUS-Schnittstelle

PIN

Bedeutung

Schirm

NC

RxD/TxD-P

NC

PROFIBUS-GND

VP +5V (Busabschluss)

NC

RxD/TxD-N

© | 0| N o o~ w DN

NC

Die Dokumentation der PROFIBUS-Schnittstelle finden Sie im separaten ,DIGIFORCE® Typ

9311 PROFIBUS-Handbuch®.

4.3.9 Ethernetbasierende Feldbus-Schnittstelle (RJ45 zweifach)

Die Dokumentationen zu den verfiigbaren ethernetbasierenden Feldbus-Schnittstellen finden Sie in
einem separaten Dokument (Anforderung tber info@burster.de oder telefonisch unter +49-(0)7224-645-

0).
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5 Erste Inbetriebnahme

A Das DIGIFORCE® Typ 9311 auf keinen Fall einschalten, wenn Transportschaden

ersichtlich sind. Betreiben Sie das DIGIFORCE® Typ 9311 nur innerhalb der in dieser
Bedienungsanleitung beschriebenen Spezifikationen.

Besondere Malinahmen zur Inbetriebnahme sind nicht erforderlich, allerdings muss das
DIGIFORCE® Typ 9311 einen thermischen Gleichgewichtszustand angenommen haben.
Wenn der Lagerort kélter ist als der Inbetriebnahmeort, muss das DIGIFORCE® Typ
9311 wegen moglicher Kondensatbildung entsprechende Zeit ausgeschaltet bleiben.
Wahlen Sie den Aufstellungsort so, dass DIGIFORCE® Typ 9311 weder extremen
Temperaturen (siehe Betriebstemperaturbereich im Datenblatt DIGIFORCE® Typ 9311)
noch Temperaturschwankungen ausgesetzt ist. Halten Sie Feuchtigkeit, Staub, Ole,
organische Losungsmittel, Aerosole oder starke Vibrationen vom DIGIFORCE® Typ
9311 fern und meiden Sie eine Montage in unmittelbarer Nahe starker elektrischer
Storquellen. Verlegen Sie insbesondere die Anschlusskabel der verwendeten Sensoren
so, dass diese sich nicht in der Nahe von elektromagnetischen Stérquellen befinden.

5.1 Montage/Demontage an 35 mm DIN-Tragschiene

Das DIGIFORCE® Typ 9311 wird auf einer 35 mm Tragschiene nach DIN EN 60715 montiert.

@ ] -~ O
J

. <+——— Obere Kante

o ee— > <+—— Untere Kante

RSy A\ ____ 4
Abbildung 23: Ruckseite DIGIFORCE® Typ 9311 mit Befestigung fur Tragschiene
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1 Setzen Sie die obere Kante der
Befestigung auf die Tragschiene auf.

2 Driicken Sie das DIGIFORCE® Typ 9311 von vorne gegen die Tragschiene, bis die Raste
hdrbar einrastet.

3 Ziehen Sie leicht am DIGIFORCE® Typ 9311, um die sichere Befestigung zu prufen.

Demontage

‘4

1 Driicken Sie das DIGIFORCE® Typ 9311 am hinteren Ende leicht nach unten bis die
untere Kante aushakt.

2 Kippen Sie das DIGIFORCE® Typ 9311 dann leicht nach oben und heben es mit der
oberen Kante von der Tragschiene.
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Datei  Bearbeiten  Messen  Spezial 7

Meine Favoriten &, P 0= a E- ‘ [ @ LY o

Einstellungen Typ Serennummer Stationsname Adresse |
1B 4 COM1 Kommunikationsanschluss (0) Funldionen
Vorsinstellungen 4 COM4 USB Serial Port (1)
I : ‘o
o8 BB 9311 931104 DMS_EB - .
Frareis [ Fricionen_]
durchfiihren 4 Network (0) Funktionen
Eigenschaften der

Station

Gerate Konfiguration
Backup
Bericht:
Messen

Sonstiges

[ ;
Angemeldeter Benutzer: MasterMame (Master). | 3 Schnittstelle(n) - mit insgesamt 1 Gerat(e) in der Gerdteliste, !* Gerateliste hat sich gedndert.
= = 7

Abbildung 24: DigiControl PC-Software

Zur Geratekonfiguration des DIGIFORCE® Typ 9311 bendtigen Sie die DigiControl PC-Software. Diese
ist im Lieferumfang enthalten. Alternativ kdnnen Sie die DigiControl PC-Software auch unter
www.burster.de herunterladen.

Das DIGIFORCE® Typ 9311 Schaltschrankmodul ist ausschlieRlich Gber Schnittstellen (USB oder
Ethernet) konfigurierbar. Mit Hilfe der DigiControl PC-Software kdnnen Sie neben der kompletten
Geratekonfiguration auch Datensicherungen der Einstellungen speichern (fir Datensicherungen sehen
Sie Kapitel 9 “Datensicherung (Backup)® auf Seite 139). Im Laborbetreib kénnen manuell Messdaten
ausgelesen und gedruckt bzw. protokolliert werden.

Hinweise zur Installation und Systemvoraussetzung der DigiControl PC-Software finden Sie auf der
mitgelieferten burster-DVD und der darauf enthaltenen Software-Dokumentation.

Hinweis: Bei Auslieferung mehrerer DIGIFORCE® Typ 9311, beispielsweise fir eine
Mehrkanalapplikation, wird die DigiControl PC-Software (einschl. Datenkabel) nicht in gleicher
Anzahl wie Gerate ausgeliefert.

Hinweis: Die wichtigsten Funktionen der DigiControl PC-Software finden Sie in der Schnellstartleiste
links oder Uber die Menlleiste oben.
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5.2.1 Bedienelemente und Symbole

Die folgenden Bedienelemente und Symbole finden Sie wiederholt in der DigiControl PC-Software:

Symbol | Bedeutung

Uber dieses Symbol gelangen Sie jederzeit zur Online-Hilfe der DigiControl PC-Software

/1 Checkbox aktiviert / deaktiviert

®/0 Radiobutton aktiviert / deaktiviert
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6 Geratekonfiguration

Die Geratekonfiguration erfolgt komplett Gber die Schnittstellen USB oder Ethernet oder alternativ Gber
die optionalen Feldbusschnittstellen. Nutzen Sie hierzu die im Lieferumfang enthaltene DigiControl PC-

Software (Basisversion).

6.1
(USB oder Ethernet)

ﬁ%o geht's:

Verbindung zur DigiControl PC-Software herstellen

Um nach der Installation eine Verbindung zur DigiControl PC-Software herzustellen,
verbinden Sie das DIGIFORCE® Typ 9311 mit dem PC Uber USB oder Ethernet.

1
Starten Sie die DigiControl PC-Software.
Klicken Sie auf ,Geratesuche durchfiihren®.
4 Geben Sie die gewlinschten Suchparameter

an. Eine Geratesuche uber USB findet immer
statt (der virtuelle COM-Port zum
DIGIFORCE® Typ 9311 wird immer
angezeigt). Bei der Geratesuche Uber
Ethernet kdnnen Sie unter dem Button
[Erweiterte Geradtesuche]
Detaileinstellungen zum verwendeten
Netzwerk vornehmen.
Hinweis: Bei der ersten Verbindung mit
einem neuen DIGIFORCE® Typ
9311 empfehlen wir die
Verwendung der USB-
Schnittstelle, um dem
DIGIFORCE® Typ 9311 dariiber
die ggf. notwendige LAN-
Konfiguration (IP-Adresse) zu
Ubergeben.
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Ethemet Suchmodis UDP-Port

®) Broadcast
© Spezielle Adresse
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[T Serielle Suche RS 232
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Ports: COM4;

[T Vorhandene Gerteliste vor der Suche lschen

Enweiterte Geratesuche




6.2 DIGIFORCE® Typ 9311 Geriteinformationen
(Eigenschaften)

6.2.1 Eigenschaften fir Station

Im Menu ,Eigenschaften fur Station® finden Sie Informationen zur Seriennummer, Software-Versionen,
Justagedatum und Feldbus-Option. Zusatzlich kénnen Sie hier einen Stationsnamen eingeben der z.B.
fur die Dokumentation der Messdatenaufzeichnung relevant ist. Der Reiter ,Kommunikation® (siehe
Kapitel 6.2.2 ,Ethernet-Schnittstellenkonfiguration® auf Seite 42) ermdéglicht die Parametrierung der
Ethernet-Schnittstelle. In der lizenzierten PLUS-Version 9311-P100 wird zuséatzlich der Reiter
.Messbetrieb” angezeigt, darin konnen Sie Einstellungen und Dokumentationsparameter fir die

automatische Messdatenerfassung (Funktion Messbetrieb) vornehmen.

i%o geht's:

1 Doppelklicken Sie auf das DIGIFORCE® Typ 9311 in der Gerételiste. Es 6ffnet sich das

Fenster ,Eigenschaften fir Station ,XXXX".
2 Geben Sie die gewlinschten Parameter ein.

WICHTIG: Unter ,Eigenschaften fur Station®
kénnen Sie definieren, ob die
Kanaleinstellungen global fur alle
Messprogramme Gbernommen
werden sollen oder
programmabhangig, d.h. fir jedes
Messprogramm einzeln eingestellt
werden. Bitte beachten Sie, dass Sie
bei der Einstellung ,global“ bei jeder
Anderung die Einstellungen fiir alle
Messprogramme uberschreiben.
Wenn Sie die Einstellungen fiir alle
Messkanale Gbernehmen wollen,
aktivieren Sie die Checkbox ,Globale
Kanaleinstellungen®. Fir weitere
Informationen zu den moglichen
Kanaleinstellungen sehen Sie Kapitel
6.3.2.1 ,Kanaleinstellung® auf Seite
55.

Zratus: Unversndert,

DIGIFORCES® 5311
31104

V201e08C
V201501
Etherblst 1P

0808 2015
UMs_be

OMS + Foti

Sehubuchrarkmenkd (Vi)

EIFAIEN
00-23-6E-00-07-D4
DHCP
192.168.110.202
255.255.000.000
000,000.000.000

:__ e ] . _';..
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3 Klicken Sie auf ,Kommunikation®, um die
Einstellungen zur Ethernet-Schnittstelle und
eine mogliche Zugriffsbeschrankung (Host-

IP) zu aktivieren.

Aligemein |} Kemm

DHCP:

IP-Adresse:
Subnetzmaske:

Gateway.

Port:

Kommurikcation:
Physkalische Adresse (MAC)
Host IP Beschrankung 1
P-Adresse 1

Host IP Beschrankung 2
P-Adresse 2.

Host IF Beschrankung 3:
P-Adresse 3

Kodiert und Offen A

00-236e-0005b
B
192 . 168 . 160 . 35
[ial
192 . 168 . 160 . 3
B
182 . 188 . 160 . 37

System IP's
Netzwerk LAN-Verbindung':

192.168.110.183

Status: Unverandert.

Menuparameter ,Eigenschaften fur Station*

Stationsname

Freies Textfeld

Globale Kanaleinstellungen

Aktiviert / deaktiviert

Aktivieren der Checkbox Ubernimmt die Kanaleinstellungen fir alle

Messprogramme.

WICHTIG: Bitte beachten Sie, dass Sie bei der Einstellung global bei
jeder Anderung die Einstellungen fiir alle Messprogramme
Uberschreiben.

6.2.2 Ethernet-Schnittstellenkonfiguration

DHCP:
IP-Adresse:

Subnetzmaske:
Gateway:

Port:

Kommurikation
Physikalische Adresse (MAC):
Host IP Beschrankung 1
IP-Adresse 1:

Host IP Beschrankung 2:
IP-Adresse 2

Host IP Beschrankung 3:
IP-Adresse 3:

| | k| 128

255 . 255 255 . 0

i 5 1 . 100
2
[kudiedundoﬁen '
00-23-6e-00-05-db
0

182 . 162 . 160 . 3
=]

192 . 168 160 . 36
a

192 . 168 160 . 37

System IF's
Netzweri "LAN-Verbindung':

192.168.110.183

[ Obemetmen | [ Abbrechen |

I Status: Unverdndert.

Abbildung 25: Eigenschaften flr Station — Ethernet-Schnittstellenkonfiguration
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Menuparameter ,Ethernet Schnittstelle (UDP/IP)“

DHCP

Aktiviert / deaktiviert

Bei aktivem DHCP (Dynamic Host Configuration Protocol) erhalt das
DIGIFORCE® Typ 9311 eine IP-Adresse, Subnetzmaske und das
Gateway vom DHCP-Server.

IP-Adresse

Geben Sie hier die IP-Adresse fir das DIGIFORCE® Typ 9311 ein.
Eine gultige Adresse erhalten Sie von Ihrem Netzwerkadministrator.

Hinweis: Die IP-Adresse muss innerhalb eines Netzwerks eindeutig
sein.

Subnetzmaske

Geben Sie hier die Subnetzmaske ein. Eine glltige Maske erhalten
Sie von Ihrem Netzwerkadministrator. Mit der Subnetzmaske wird
definiert, ob eine IP-Adresse im gleichen Teilnetz (Subnet) liegt.

Gateway

Geben Sie hier das Gateway ein. Eine gliltige Adresse erhalten Sie
von lhrem Netzwerkadministrator. Uber das Gateway kénnen
Verbindungen in andere Netze aufgenommen werden.

Port

Auswahl des UDP-Ports (Default: 7292).

Hinweis: Falls eine Firewall verwendet wird, muss auf diesem Port
das UDP-Protokoll freigegeben werden. Auf einem PC
kann maximal eine aktive UDP-Verbindung (Socket) auf
dem gleichen Port aktiv sein.

Kommunikation

Ethernet-Kommunikation. Wahlen Sie zwischen ,Kodiert“ und ,Kodiert
und Offen®.

,Kodiert“: UDP-Telegramme werden kodiert tibertragen.

,Kodiert und Offen“: UDP-Telegramme werden kodiert und unkodiert
Ubertragen.

Host IP Beschriankung 1-3

Durch eine aktive Host-IP-Beschrankung kann der Zugriff auf bis zu
drei festgelegte Host-Adressen eingeschrankt werden. Damit kdnnen
unerwiinschte Zugriffe, die beispielsweise eine Anderung der
Geratekonfiguration bewirken, verhindert werden. Im
Auslieferungszustand ist die Host IP Beschrénkung nicht aktiv.

IP-Adresse 1-3

IP-Adressen der jeweiligen Host-Systeme
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6.2.3 Gerateeigenschaften fur Station - Messbetrieb

Hinweis: Den Reiter ,Messbetrieb“ im Menu ,Eigenschaften fur Station® finden Sie nur in der

lizenzierten PLUS-Version 9311-P100 der DigiControl PC-Software.

Unter dem Reiter ,Messbetrieb® kdnnen Sie fur die automatische Messdatenprotokollierung (nur bei
PLUS-Version 9311-P100) Einstellungen fir den Umfang der Messdatenprotokollierung und zuséatzliche
Dokumentationsparameter wie z.B. Bauteil- und Chargenbezeichnungen oder eine Teile-ldentifikation
eintragen. Einige dieser Dokumentationsparameter kénnen auch automatisiert z.B. (iber die
DIGIFORCE®-Feldbusschnittstellen oder iiber die DigiControl-Remote-Schnittstelle ibergeben werden
(sehen Sie hierzu die jeweiligen Zusatz-Dokumentationen zu den Feldbusschnittstellen bzw. der

DigiControl-Remote-Schnittstelle).

Eigen;s} Sta
| Allgemein I Kommunikation | Messbetrieb |

Datenerfassung | Dokumentation

Datenerfassung bei 10:
Datenerfassung bei NIO:
nte 10 Messung efassen:
nte NIQ Messung erfassen:
Protololl speichem:
Excelexport Messprotokoll
Excelexport Statistilc:
CSV-Export Messprotokoll:
CSV-Export Statistik:
PDF-Messprotokoll:
SQL-Datenbank Export:

Messgruppe

IGesaml-. Bewertungselementerge l

IGEsaml-. Bewertungselementenge ~ l
1

e D

i R =

None

[ Obemehmen | [ Abbrechen |

Status: Unverandert.

Abbildung 26: Eigenschaften fur Station — Messbetrieb (nur bei PLUS-Version 9311-P100)
Hinweis: Weiterflihrende Informationen zur automatischen Messdatenprotokollierung finden Sie in der

Online-Hilfe zur DigiControl PC-Software.
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6.3 Gerateeinstellungen

Sie konnen bei einer Online-Parametrierung des DIGIFORCE® Typ 9311 durch die DigiControl PC-
Software nahezu alle Einstellungen Uber das MenU ,Parametrieren von Gerat“ vornehmen.
Ausgeschlossen sind die Einstellungen zur Ethernet-Schnittstelle, die Parametrierung ob eine globale
(default) oder programmabhangige Messkanaleinstellung verwendet wird und der Stationsname. Weitere
Informationen zu diesen Einstellungen finden Sie im Kapitel 6.2 ,DIGIFORCE® Typ 9311
Gerateinformationen (Eigenschaften)” auf Seite 41.

(Ml Parametsieren DIGIFOR

{Grundeinsteliungen ;| M Kanaleinstellung {global) | Zuordnung der SPS Ein-/Ausgange | A Feldbus

Einstellungen

USE Speicher Einstellung Ampelfunicion
Bezsichnung [F‘mglamrmame - ] Ampelfunktion =

READY-Steuerung & Quittierung 10-Teile
Quittierung NIO-Teile

Lautstatke extemer Summer
Laut (10)

Kanalzinstellung
snaleinstellung Global [@nderbar urter "Eigenschaften der Station’)

Werwendetes Programm: ﬂ

Gerdteparameter unverdndert | Status: Verbunden mit DIGIFORCE® 9311, SNr: 931104,

Abbildung 27: DigiControl — Parametrieren DIGIFORCE® Typ 9311

Folgende Einstellungen und Informationen kénnen Sie im Meni ,Grundeinstellung” verandern oder
einsehen:

e Grundeinstellungen e Zuordnung der SPS Ein-/Ausgange
e Messprogramme e Auftragsblatt
e Kanaleinstellung (global) (entfallt bei e Feldbus

programmabhangiger Kanaleinstellung)
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1 Kilicken Sie auf ,Datei“ > ,Parametrieren von
Gerat“.

2 Sie sind im Menu ,Parametrieren
DIGIFORCE® Typ 9311 -
Grundeinstellungen®.
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6.3.1 Grundeinstellungen

Unter dem Reiter ,,Grundeinstellungen” legen Sie die Eigenschaften der USB-Stick-Protokollierung und
der Ampelfunktion fest. Die Ampelfunktion wird in der Regel nur fiir manuelle Arbeitsplatz ohne
Automation verwendet. Es lassen sich mit den zugehdrigen SPS-Ein-/Ausgangen z.B. direkt zusatzlich
IO/NIO-Leuchtmelder, ein externe Summer oder auch eine Pressensperre ansteuern.

Ml Parametrieren DIGIFORCE®

{Grundeinsteliongen | M Kanaleinstelung {global} | Zuordnung der SPS Ein-/Ausgange | Auftragsbl Feldbus

Einstellungen

USE Speicher Einstellung Ampelfunidion
Bezeichnung [F‘mgmmmname hd ] Ampetfunktion ]
READY-Steusrung il Quittierung 10-Teile
Guittierung NID-Teile
Lautstarke extemer Summer U
Pus (T) Laut (10}

Kanalzinstellung
=raleinsteliung Global [Enderbar unter "Eigenechaften der Station’)

Werwendetes Programm: 0 : _. I Speichem l I Ubertragen l I Beenden I
Gerdteparameter unverdndert | Status: Verbunden mit DIGIFORCE® 9311, SNr: 931104,

Abbildung 28: DigiControl — Parametrieren DIGIFORCE® Typ 9311

6.3.1.1 USB-Speicher

Bei aktiver USB-Stickprotokollierung wird mit jeder Messung ein Dateieintrag mit Ergebniswerten
allerdings ohne die Messkurve durchgefiihrt. Falls Sie einen USB-Stick an der USB-Schnittstelle des
DIGIFORCE® Typ 9311 angeschlossen haben, werden lhnen im Men( ,Eigenschaften fir Station® die
Informationen hierzu angezeigt. Hier kdnnen Sie die Bauteilbezeichnung einstellen und das Verhalten
des READY-Steuersignals ,OUT_READY* parametrieren.

Menuparameter ,Grundeinstellungen®

Bezeichung Hier haben Sie die Auswahl zwischen Programmname und
Auftragsblatt. Diese Bezeichnung steht spater zur Identifikation der
Messung sowohl in der *.csv-Datei auf dem USB-Stick als auch
innerhalb der Datei im ,HEADER"® und zwar als Bauteilbezeichnung
(,Component").

READY-Steuerung Wenn Sie diese Funktion aktivieren, wird der Ready-Status und das
Steuersignal ,OUT_READY* erst dann gesetzt, wenn die
Protokollierung auf dem USB-Stick abgeschlossen ist.
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Hinweis: Wenn Sie die Messdaten auf dem USB-Stick protokollieren wollen, miissen Sie die
Protokollierung im jeweiligen Messprogramm aktivieren. Sehen Sie hierzu Kapitel 6.3.2.10
~Externer Speicher” auf Seite 104.

Ablauf

Bei aktiver USB-Stickprotokollierung wird mit jeder Messung ein Dateieintrag durchgefiihrt. Bei der ersten
USB-Stickprotokollierung wird eine neue Datei angelegt, hierbei wird auch ein ,HEADER" geschrieben.
Dieser wird allerdings im weiteren Verlauf nicht mehr auf Plausibilitat Gberprift. Bei Folgemessungen wird
immer gepriift, ob der Dateiname noch giiltig ist. Wenn ja, wird die Datei um den neuen Eintrag erweitert.
Wenn nein, wird eine neue Datei angelegt. Ist die maximale Dateigré3e von 25 MB erreicht, wird
automatisch eine neue Datei geschrieben.

Ablagepfad ...\Data\<JJJJ>\<MM>\
Erlauterung:
<JJJdJ>: Jahr
<MM> : Monat
Dateityp *.csv (ASCII)
Sprache Nur in englischer Sprache
Dateiname <Bauteilbezeichnung>~<Charge>#<Laufende Nummer>

@<9311_Seriennummer><Programmnummer>.csv
Erlauterung:

<Bauteilbezeichnung> : Parametrierbar; Programmname oder
Bauteilbezeichnung aus Auftragsblatt.

~<Charge>: Charge aus Auftragsblatt; Entfallt, wenn kein
Eintrag vorhanden ist.

#<Laufende_Nummer> ; Fortlaufende Nummer mit vorangestelltem ,#*
fur gleichnamige Dateien; Entfallt, wenn der
Dateiname eindeutig ist.

Maximale DateigrofRe

25 MB
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Dateiaufbau - HEADER

Hinweis: Der ,HEADER" wird einmalig beim Erstellen der Datei angelegt, aber nicht weiter auf
Plausibilitat geprift!

Der ,HEADER® beinhaltet folgende Informationen:

A B
1 HEADER
2 Station name ST-A-70
3 Device Serial number 931106
4 |Component Lager-N762
2 |Meas. Prog-Name PROGO
6 |Meas-Prog-No. 0
7 Batch Z987654321A
& UnitX mim
9 UnityY M
ETime stamp 2016 02_19 15 14 34
11 Fw/Protocol vers. V2016068/1.01

Abbildung 29: Screenshot Beispiel ,HEADER*

Station name

Stationsname

Device Serial number

Seriennummer DIGIFORCE® Typ 9311

Component

Bauteilbezeichnung (falls im Auftragsblatt vorhanden)

Meas.-Prog-Name

Name des Messprogramms

Meas.-Prog-No.

Nummer des Messprogramms

Batch Chargenbezeichnung aus dem Auftragsblatt

Unit X Einheit X-Achse

UnitY Einheit Y-Achse

Time stamp Datum- und Zeitstempel beim Anlegen der Datei (JJJJ_MM_TT_hh_mm_ss)

FWI/Protocol vers.

Firmware und Versionscode der USB-Stickprotokollierung
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Dateiaufbau — Wertebereich
Mit jeder Messung wird folgender Dateneintrag erzeugt:

e Datum / Uhrzeit

o Gesamtergebnis IO/NIO (OK/NOK) (inkl. Kodierung einer NIO-Ursache)

e Seriennummer (aus d

e Stlickzahler

em Auftragsblatt)

e Datensatz ,Allgemeine Kurvendaten® (2 x 7 Floatwerte)

e Datensatz ,Frei definierbare Werte* (max. 20 Floatwerte)

Date / Time Zeitstempel der Messung
Format: JJJJ-MM-TT hh:mm:ss;
Abschlusszeichen: Semikolon ,;* (0x3B hex)
Beispiel: 2016-02-25 18:02:46;
Result Gesamtergebnis der Messung IO/NIO einschl. Einzelergebnisse der

grafischen Bewertungselemente:

Sie kdnnen bis zu 8 grafische Bewertungselemente in einem
Messprogramm einrichten. Jede dieser 8 Positionen erhalt in der *.csv
einen Wert:

0 = Aktiv und mit IO bewertet,

1 = Aktiv und mit NIO bewertet und

- = Inaktiv

Abschlusszeichen: Semikolon ,;* (0x3B hex)
Beispiel:
1. Stelle | F1 — aktiv und IO (0)

. Stelle | F2 —inaktiv (-)

. Stelle | F3 —inaktiv (-)

. Stelle | T1 — aktivund NIO (1)

. Stelle | S1 - aktivund 10 (0)

. Stelle | S2 — aktiv und 10 (0)

2
3
4
5. Stelle | T2 —inaktiv (-)
6
7
8

. Stelle | Hk — aktiv und NIO (1)

OK (0--0-000); : IO-Messung
Fenster 1 (F1), Trapez 1 (T1), Schwelle 1 (S1),
Schwelle 2 (S2), Hillkurve (Hk) aktiv und 10
NOK (0--1-001); : NIO-Messung
Trapez 1 (T1) und Hillkurve (Hk) sind die
Ursache fir NIO

Serial Number

Der Eintrag erfolgt aus dem Auftragsblatt unter ,SN1“.

Hinweis: Das Auftragsblatt kann Uber die Feldbusschnittstellen
beschrieben werden.

Abschlusszeichen: Semikolon ,;“ (0x3B hex)
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Piece-Counter

Stiickzahler des DIGIFORCE® Typ 9311
Abschlusszeichen: Semikolon ,;* (0x3B hex)

General curve data

Datensatz ,,Allgemeine Kurvendaten®:

Xmin, Xmax, Ymin, Ymax, Start, Ende und Umkehrpunkt jeweils als
Koordinatenpaar

Trennzeichen: ,I“ (0x7C hex)
Abschlusszeichen: Semikolon ,;* (0x3B hex)

User defined values

Datensatz ,Frei definierbare Werte* (sehen Sie Kapitel 6.3.2.9 “Frei
definierbare Werte“ auf Seite 101).

Trennzeichen: ,I* (0x7C hex)
Abschlusszeichen: Line Feed ,LF* (Ox0A hex)

Hinweis: Bei Bedarf kdnnen Sie eine Beispieldatei zur USB-Stickprotokollierung Uber info@burster.de

anfordern.

6.3.1.2 Ampelfunktion

Mit der Ampelfunktion konnen Sie die Ansteuerung externer Signalleuchten und eines Signalhorns
einrichten. So kénnen Sie festlegen, dass das bedienende Personal NIO- bzw. 10-Teile bestatigen muss.
Diese Funktion ist mit dem Verriegelungsausgang ,OUT_ACK_ LOCK* verknipft. Somit kann
DIGIFORCE® Typ 9311 z.B. bei NIO-Bewertungen direkt den Verriegelungsausgang fiir eine
Handpressen-Hubsperre aktivieren. Die Lautstarke des externen Signalhorns legen Sie stufenweise mit
dem Schieberegler unter ,Lautstarke externer Summer* fest.

Menuparameter ,Grundeinstellungen®

Ampelfunktion Ein / Aus Aktiviert / deaktiviert
Mit der Ampelfunktion kann die Quittierung einer
abgeschlossenen Messung und somit die erneute
Messfreigabe an den Gerate I/O’s aktiviert werden.
Es stehen zusatzliche SPS-Ausgange zur
Verfligung, um direkte Signalgeber anzusteuern.

Quittierung 10-Teile Ein / Aus

Quittierung NIO-Teile Ein / Aus

Lautstarke externer
Summer

Einstellungen der Lautstarke des externen
Summers von ,Aus (0)“ bis ,Laut (10)".
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Folgende SPS-Ausgange kdnnen Sie fur die Ampelfunktion nutzen:

OUT_ACK_OK

Signal fir die externe ,,Gut-Ampel“ (I0-Messungen)

Bei aktiver Quittieraufforderung fur 10-Teile blinkt das Signal bis zur
Quittierung. Mit der Quittierung wird der SPS-Ausgang aktiv gesetzt
(kein Blinken).

OUT_ACK_NOK

Signal fiir die externe ,,Schlecht-Ampel“ (NIO-Messungen)

Bei aktiver Quittieraufforderung fur NIO-Teile blinkt das Signal bis zur
Quittierung und der Summerausgang OUT_BUZZER wird aktiviert. Mit
der Quittierung wird der SPS-Ausgang OUT_ACK_NOK aktiv gesetzt
(kein Blinken) und der Summerausgang deaktiviert.

OUT_ACK_LOCK

Verriegelungsausgang z.B. fiir externe Riickhubsperre

OUT_ACK_ALARM

Wird bei aktiver Quittieranforderung eine falsche Quittierung
durchgefihrt, dann wird der Alarm-Ausgang gesetzt.

OUT_BUZZER

PWM-Signal fur externes Signalhorn

Die Quittierung bei aktiver Quittieraufforderung kdnnen Sie auf die SPS-Eingange konfigurieren:

IN_ACK_OK Quittiereingang fir ,Gut-Ampel“ (I0-Messungen)
IN_ACK_NOK Quittiereingang fur ,,Schlecht-Ampel“ (NIO-Messungen)
IN_ACK Quittiereingang fur 10- und NIO-Messungen

Hinweis: Weitere Informationen zu den Signalabfolgen finden Sie auch im Kapitel 10.5 ,Ampelfunktion®

auf Seite 153.
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6.3.2 Messprogramme

Unter dem Reiter ,Messprogramme® konnen Sie das entsprechende Messprogramm auswahlen und
konfigurieren oder Messprogramme kopieren.

WICHTIG: Unter ,Eigenschaften fur Station“ kdnnen Sie definieren, ob die Kanaleinstellungen global fur
alle Messprogramme tUbernommen werden sollen oder programmabhangig, d.h. fir jedes
Messprogramm einzeln eingestellt werden. Bitte beachten Sie, dass Sie bei der Einstellung
global bei jeder Anderung die Einstellungen fiir alle Messprogramme (iberschreiben. Wenn Sie
die Einstellungen fir alle Messkanale Gibernehmen wollen, aktivieren Sie die Checkbox
»Globale Kanaleinstellungen®. Firr weitere Informationen sehen Sie Kapitel 6.2 ,DIGIFORCE®
Typ 9311 Gerateinformationen (Eigenschaften)” auf Seite 41.

Ml Parametrieren DIGIFORCH = (=] X I
| Grundeinstellungen | Messprogramme | Kanalsinstellung (global) | Zuordnung der SPS Ein-/Ausgange | AL

|

&:Programm & l

1:Programm 1

|

9:Programm 9 l

2:Programm 2

10:Programm 10 l

3:Programm 3

11:Programm 11

4:Programm 4

12:Programm 12

5:Pregramm 5

13:Programm 13

&:Programm &

14:Programm 14 l

7:Programm 7

15:Programm 15 l

Kopieren der Messprogramme per Drag n Drop auf den Programmechaltflachen

Verwendetes Programm: |0

] l Ubertragen

* Gerdteparameter gedndert | Status: Verbunden mit DIGIFORCE® 9311, SNr: 931104,

Abbildung 30: DigiControl — Messprogramme

53 von 166



i%o geht's:

Klicken Sie auf den Reiter ,Messprogramme®.

N =

Klicken Sie auf [n:Programm n], um das Messprogramm auszuwahlen, dass Sie

bearbeiten mochten.

Wenn Sie ein Messprogramm kopieren wollen, klicken Sie auf das entsprechende
Programm ([n:Programm n]) und halten die Maustaste gedriickt. Ziehen Sie das zu
kopierende Messprogramm auf das Messprogramm, welches Sie Uiberschreiben wollen

und lassen die Maustaste los.

Hinweis: Alle Programmeinstellungen der Zielprogramme werden geloscht und durch
das Quellprogramm ersetzt! Machen Sie ggf. vorher ein Backup (siehe Kapitel
9 ,Datensicherung (Backup)® auf Seite 139) der Gerateeinstellungen.

Sie kdénnen ein Messprogramm auch Uber
.Bearbeiten* > Messprogramm(e) (alle
Einstellungen) kopieren® kopieren.

Wahlen Sie das Quellprogramm aus,
welches Sie kopieren méchten und geben
Sie unter ,Zielprogramm von“ und
LZielprogramm bis“ an, welche
Messprogramme Sie mit dem
Quellprogramm Uberschreiben mdchten.

Klicken Sie auf [Ausfiihren!], um das
Messprogramm zu kopieren.
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6.3.2.1

Kanaleinstellung

WICHTIG: Unter ,Eigenschaften fur Station kdnnen Sie definieren, ob die Kanaleinstellungen global fur
alle Messprogramme tUbernommen werden sollen oder programmabhangig, d.h. fir jedes
Messprogramm einzeln eingestellt werden. Bitte beachten Sie, dass Sie bei der Einstellung
global bei jeder Anderung die Einstellungen fiir alle Messprogramme Uberschreiben. Wenn Sie
die Einstellungen fir alle Messkanale Gbernehmen wollen, aktivieren Sie die Checkbox
»Globale Kanaleinstellungen® (siehe Kapitel 6.2 ,DIGIFORCE® Typ 9311 Gerateinformationen

(Eigenschaften)” auf Seite 41).

WICHTIG: Beim Verlassen des Menis mit der Einstellung ,global“ gehen alle vorherigen
programmabhangigen Kanaleinstellungen verloren! Die Einstellungen vom aktuell
ausgewahlten Messprogramm werden dann auf alle anderen Programme kopiert.

Hinweis: Haben Sie die Checkbox ,Globale Kanaleinstellungen® aktiviert, erscheint im Menu

,Parametrieren DIGIFORCE® Typ 9311 — Grundeinstellungen® ein neuer Reiter
.Kanaleinstellungen (global). Nehmen Sie alle gewlinschten Einstellungen unter diesem Reiter
vor. Der Reiter ,Kanaleinstellungen® unter ,Messprogramme* ist dann deaktiviert (sehen Sie

auch Kapitel 6.3.3 ,Kanaleinstellungen (global)“ auf Seite 104).

Im Reiter ,Kanaleinstellung“ kdnnen Sie die physikalischen Anschlisse (Anschlisse A und B) den aktiven
Messkanélen X und Y zuordnen. Diese Zuordnung ist flexibel, d.h., Sie kénnen den aktiven Messkanalen
(X-Achse bzw. Y-Achse) den Anschluss frei zuordnen. Alternativ zu den Anschlissen kdnnen Sie auch

eine reine Zeitachse definieren.

r
Ml Parametrieren DIGIFORCE® 9311 - Messprogramm 0 =k
“Kanaleinsteliung | p fahren I Bewartung I Schaltpunkte I Sensortest I Frei definierbare Werte I Extemer Speicher

Kanal X Kanal Y
Anschluss Sensor Anschluss Sensor
[a +]  [Potent - E ~| [oms -
Nennkenrwert 1.50000 = mVAv
Eingangsbereich 2.00000 mVAV -
Aussteuerung {gl.) 5%
| Transmitterversorgung 0 Transmitterversorgung 0
Unterer Skalierwert 0.00000 | mm Unterer Skalierwert 0.00000 =N
Oberer Skalierwert 10,00000 = mm Oberer Skalierwert 10,00000 SN
.. Unterer Kalibrierwert 0.00007 = Vv Urtterer Kalibrierwert -0.07400 | mViAv
Oberer Kalbrierwet 033325 o v Oberer Kalbrierwet 0.28216 ] mvv
[ TEDS einlesen J[ TEDSWRe | TEDS sinlesen || TEDSInfo
Tarawert 0,00000 | mm Tarawert 0.00000 N
Tara bei Messstart [} Tara bei Messstart ]
Tara Vorgabewert 0.00000 = mm Tara Vorgabewert 0.00000 =N
| OUT_WARNING_TARE [} OUT_WARNING_TARE =
[l 20,00000 20,00000
Benutzerdefinierte Einhetten
Einheit 1  azaa Einheit 2 bbbb Einheit 3 ccoc
Programmname [Nr. 0]:  Programm 0 ’ Ubemehmen ] ’ Abbrechen ]

Gerdteparameter unverdandert | Status: Verbunden mit DIGIFORCE® 9311, SNr: 931104,

L —

Abbildung 31:

DigiControl - Kanaleinstellung
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Menuparameter ,Kanaleinstellung*

Anschluss A, B, t (Zeit) Zuordnung eines physikalischen Anschlusses zum
Messkanal X oder Y.
(Hier kénnen Sie auch eine Zeitachse definieren.)
Sensor Potentiometer, Zuordung des relevanten Sensortyps:

Normsignal, DMS,

Piezo (optional)

Anschluss A: Potentiometer oder Normsignal
Anschluss B: DMS oder Normsignal (Piezo optional)

6.3.2.2 Skalieren von analogen Sensoren (DMS, Potentiometer,
Normsignal)

Das Zuordnen der elektrischen Messsignale zu den physikalischen Messgrofien erfolgt Gber eine 2-
Punkt-Skalierung. Dabei ordnen Sie einem unteren und oberen Skalierwert der Messgrofie einen unteren
und oberen Kalibrierwert (elektrische GrolRe) zu. Die elektrischen GréRen ,Unterer Kalibrierwert” und
,Oberer Kalibrierwert“ kbnnen Sie numerisch eingeben oder Sie messen diese iber [Unterer
Kalibrierwert einmessen] oder [Oberer Kalibrierwert einmessen] ein.

Oberer

Skalierwert = 4

20 kN

Unterer

A

Messbereich der
zu erfassenden
Messgrifie

z.B. 0...20 kN

—

Skalierwert
0 kN / Unterer

kKaIibrierwert

OT)erer
Kalibrierwert
/

Y

Elektrisches Sensormesssignal
z.B. 0,0012 ... 1,5012 mV/V

Abbildung 32: Skalieren von analogen Sensoren

6.3.2.3 Invertieren von Messsignalen

Sie kénnen ein Messsignal einfach Uber die Vorzeichendefinition der Skalierwerte unter ,Unterer
Skalierwert“ und ,Oberer Skalierwert” invertieren.

Unterer Bbarar
Unterer \.\Kalibrierwert Kalibrierwert
; ~ =
Skalierwert f N :
0 kN N :
s :
'\\ ;
\_‘ 1
Oberer \‘ i
Skalierwert \.L
O0KkN T T TTTTeEsEETSsEEEEEsEETS \
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6.3.2.4 Sensoren mit burster TEDS einrichten

Mit der Funktion [TEDS einlesen] in den Kanaleinstellungen kann DIGIFORCE® Typ 9311 die Kenndaten

eines angeschlossenen Sensors mit burster TEDS einlesen und die notwendige Kanaleinstellung

automatisch durchfiihren. Weitere Informationen hierzu finden Sie in den Unterkapiteln der jeweiligen

Sensoren. DIGIFORCE® Typ 9311 unterstitzt die Funktion burster TEDS nicht am optionalen Piezo-

Eingang.

Hinweis: Wenn Sie bei Verwendung von burster TEDS-Sensoren eine Signalinvertierung wiinschen,
erreichen Sie dies durch die Vorzeichenanderung der Skalierwerte. Die Anderung miissen Sie
nach dem Einlesen der TEDS-Daten (,TEDS einlesen®) vornehmen.

6.3.2.5 Potentiometrische Sensoren

Potentiometrische Sensoren konnen Sie an Anschluss A anschlief3en.

-
. Parametrieren DIGIFORCE® 9311 - Messprogramm 0
{Kanaleinsteliung 3| m fahren | Bewertung | Schaltpunkte | Sensortest I Frei definierbare Werte | Extermer Speicher|
Kanal X Kanal *f
Anschiuss Sensor Anschluss Sensor
[a ~| [Potentiometer - B ~| [ows -
Nernkennwert 1.,50000 | mvv
Eingangsbereich 200000 mVAV -
Aussteuerung (gl) TER
| Transmitterversorgung = Transmitterversorgung =
|
Unterer Skalierwert 0.00000 | mm Unterer Skalierwert 0.00000 = N
Oberer Skalierwert 10,00000 | mm Oberer Skalierwert 10,00000 = N
: Unterer Kalibrierwert 0.00007 = v Unterer Kalibrierwert -0.01400 | mvv
Oberer Kalbrierwet 033325 H v Oberer Kalbrienwet 0.28216 ] mvrv
[ TEDS sinlesen |[ TEDSIWRo | TEDS sinlesen || TEDSInfo
Tarawert 0.00000 mm Tarawert 0.00000 N
Tara bei Messstart [} Tara bei Messstart ]
Tara Vorgabewert 0.00000 1 mm Tara Vorgabewert 0.00000 = N
b OUT_WARNING_TARE ] OUT_WARNING_TARE =
Ml | Tar= Wamgrenze 20,00000 - Tara Wamagrenze 20,00000
Benutzerdefinierte Einheiten
Einheit 1 aaaa Einheit 2 bbbb Einheit 3 ccce
Programmname [Nr. 0]:  Programm 0 ’ Ubemehmen ] ’
Gerdteparameter unverandert | Status: Verbunden mit DIGIFORCE® 9311, SNr: 931104,
L - — — — — - — =

Abbildung 34: Kanaleinstellung - Potentiometrische Sensoren
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Menuparameter ,Kanaleinstellung — Anschluss A - Potentiometer*

Transmitterversorgung

Ein / Aus

Sensor DC-Versorgung aktivieren / deaktivieren

Hinweis: Die Transmitterspeisung fur die
Anschlisse A und B wird gemeinsam
erzeugt, d.h. sie kann nur fur beide
AnschlUsse ein- oder ausgeschaltet
werden! Ist die Transmitterspeisung ein-
oder ausgeschaltet, gilt dies immer fir
beide Anschlisse.

Filter Aus, 5, 10, 25, 50, Filtereinstellung des Messkanals
100, 200, 400, 800 Hz | (pefault-wert = 50 Hz)
Einheit mm, N, kN, Nm, Ncm, | Einheit des Messkanals

grd, bar, V, s, ms,
aaaa, bbbb, cccc

Auswahl der Einheit aus einer Liste.

Alternativ kdnnen Sie auch benutzerdefinierte
Einheiten festlegen.

Unterer Skalierwert

<Werteingabe>

Eingabe des unteren Skalierwerts fiir die 2-Punkt-
Skalierung (typischer Wert = 0)

Oberer Skalierwert

<Werteingabe>

Eingabe des oberen Skalierwerts fiir die 2-Punkit-
Skalierung (typisch sind 100 % des Sensor-
Messbereichs)

Unterer Kalibrierwert

<Werteingabe>
<Teach!>

Eingabe oder Einmessen des unteren Kalibrierwerts
fur die 2-Punkt-Skalierung.

Uber [Teach!] erfolgt der Einmessvorgang.

Die Funktion Einmessen kénnen Sie nur bei
angeschlossenem Sensor und mit richtiger
Kanalparametrierung erfolgreich nutzen.

Einheit [V/V]

Die Kalibrierwerte sind normiert auf 1 V
Speisespannung. Hierdurch werden Fehler durch
variierende Speisespannungen, z.B. bei einem
Geratewechsel, eliminiert. Dartiber hinaus kénnen
Sensoren mit spezifizierter Empfindlichkeit ohne
Einmessvorgang eingerichtet werden.

Oberer Kalibrierwert

<Werteingabe>
<Teach!>

Eingabe oder Einmessen des oberen Kalibrierwerts
fur die 2-Punkt-Skalierung.

Uber [Teach!] erfolgt der Einmessvorgang.

Die Funktion Einmessen kénnen Sie nur bei
angeschlossenem Sensor und mit richtiger
Kanalparametrierung erfolgreich nutzen.

Einheit [V/V]

TEDS einlesen

Button

Mit der Funktion [TEDS einlesen] kann
DIGIFORCE® Typ 9311 die Kenndaten eines
angeschlossenen Sensors mit TEDS-
Programmierung einlesen und die notwendige
Kanaleinstellung automatisch durchfiihren.

TEDS Info

Button

Anzeige der Daten des potentiometrischen Sensors
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mit TEDS-Programmierung.

Tara bei Messstart

Ein / Aus

Aktivieren / deaktivieren
Aktiviert:

Bei jedem Messstart wird automatisch der Kanal auf
den ,Tara Vorgabewert® tariert.

Tara Vorgabewert

<Werteingabe>

Ein typischer Tarawert ist 0,0.

OUT_WARNING_TARE

Ein / Aus

Aktivieren / deaktivieren
Aktiviert:

Uberschreitet das zu tarierende Signal die ,Tara
Warngrenze“ wird der Steuerausgang
,LOUT_WARNING_TARE" gesetzt.

Hinweis: Es ist auch moglich, dass der Sensor in
diesem Fall defekt ist.

Tara Warngrenze

—--/1..20%

Festlegung der ,Tara Warngrenze® zwischen 1 ... 20
% bezogen auf den tatsachlichen Messbereich des
Eingangskanals (unabhangig von der aktuellen
Skalierung).

Hinweis: Beachten Sie, dass die Funktion ,Tara
Warngrenze® beim Einsatz von Sensoren
mit hohem Nullpunkt nur eingeschrankt
oder gar nicht verwendet werden kann.

Benutzerdefinierte
Einheiten

<Werteingabe>

Mit dem Parameter ,Einheit“ wird lhnen eine Auswahl
physikalischer Einheiten angeboten. Wenn Sie eine
alternative Einheit nutzen méchten, kénnen Sie eine
benutzerdefinierte Einheit festlegen.

Hinweis: Der mechanische Hub von potentiometrischen Wegsensoren ist grofier als der spezifizierte
Messhub. An beiden Enden existiert deshalb, in der Regel, ein elektrischer Totbereich.
Innerhalb dieses Bereichs kdnnen Sie, trotz Bewegung, keine Anderung des elektrischen
Ausgangssignals messen.

Unterer und oberer Kalibrierwert lassen sich Uber [Teach!] ermitteln. Nutzen Sie dazu ein
kalibriertes Endmalf3, das moglichst dem vollstdndigen Messbereich des Sensors entspricht.
Achten Sie darauf, dass die beiden Messpunkte auRerhalb des beschriebenen Totbereichs
liegen. Die Messpunkte mussen etwas Abstand zu den mechanischen Anschlagen des
Sensors haben. Wir empfehlen die Verwendung des Messbereichs ausgehend von der
mechanischen Mitte (+50 % um mechanische Mitte).
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6.3.2.5.1 Sensoren mit Normsignal

Sensoren mit Normsignal kdnnen Sie an Anschliisse A und B anschlieRen.

Ml Parametrieren DIGIFORCE® 9

- Messprogramm 0

Kanaleinstellung | Messverfahren | Bewertung | Schattpunkte | Sensortest | Frei definierbare Werte | Extemer Speicher

Kanal X Kanal ¥
Anschluss Sensor Anschluss Sensor
A ~|  [Nomsignal - B ~| [oms -
Nernkenmwert 1,50000 i mvAv
Eingangsbereich 5.00000 V - Eingangsbereich 2 00000 mV/V -
Aussteuerung (el) TB
Transmitterversorgung [l Transmitterversorgung ]
Fier Fiter
Unterer Skalierwert 0.00000 = mm Unterer Skalierwert 0.00000 callll
Cberer Skalierwert 1000000 | mm Oberer Skalierwert 10,00000 callll
Unterer Kalibrierwert 0.00007 v Unterer Kalibrierwert -0.01400 = mvAv
Oberer Kalibrierwert 0.33325 = v Oberer Kalibrierwert 0.28216 A
TEDS einlesen |[ TEDS infe TEDS einlesen || TEDSInfo
Tarawert 0.00000 + mm Tarawert 0.00000 = N
Tara bei Messstart [ Tara bei Messstart [}
Tara Vorgabewert 0.00000 | mm Tara Vorgabewert 0.00000 =N
OUT_WARNING_TARE [ OUT_WARNING_TARE 1
Benutzerdefinierte Einheiten
Einhet 1 aaaa Einheit 2  bbbb Einhet 3 ccec
Programmname [MNr. 0]:  Programm 0 ’ Ubemehmen ] ’ Abbrechen ]

* Gerdteparameter gedndert | Status: Verbunden mit DIGIFORCE® 9311, SMr: 931104,

— — —— —

Abbildung 35: Kanaleinstellung - Normsignal

Menuparameter ,Kanaleinstellung — Anschluss A/B - Normsignal“

Eingangsbereich

5.00000, 10.0000 V Auswahl des Eingangsbereichs: 5 V oder 10 V

Transmitterversorgung

Ein / Aus Sensor DC-Versorgung aktivieren / deaktivieren

Hinweis: Die Transmitterspeisung fur die
Anschlisse A und B wird gemeinsam
erzeugt, d.h. sie kann nur fur beide
Anschlisse ein- oder ausgeschaltet
werden! Ist die Transmitterspeisung ein-
oder ausgeschaltet, gilt dies immer fir
beide Anschlusse.

Filter Aus, 5, 10, 25, 50, Filtereinstellung des Messkanals
100, 200, 400, 800 Hz (Default-Wert = 50 Hz)
Einheit mm, N, kN, Nm, Ncm, | Einheit des Messkanals

grd, bar, V, s, ms,

Auswahl der Einheit aus einer Liste.
aaaa, bbbb, cccc

Alternativ kdnnen Sie auch benutzerdefinierte
Einheiten festlegen.
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Unterer Skalierwert

<Werteingabe>

Eingabe des unteren Skalierwerts fiir die 2-Punkt-
Skalierung (typischer Wert = 0)

Oberer Skalierwert

<Werteingabe>

Eingabe des oberen Skalierwerts fiir die 2-Punkit-
Skalierung (typisch sind 100 % des Sensor-
Messbereichs)

Unterer Kalibrierwert

<Werteingabe>
<Teach!>

Eingabe oder Einmessen des unteren Kalibrierwerts
fur die 2-Punkt-Skalierung.

Uber [Teach!] erfolgt der Einmessvorgang.

Die Funktion Einmessen kénnen Sie nur bei
angeschlossenem Sensor und mit richtiger
Kanalparametrierung erfolgreich nutzen.

Einheit [V]

Oberer Kalibrierwert

<Werteingabe>
<Teach!>

Eingabe oder Einmessen des oberen Kalibrierwerts
fur die 2-Punkt-Skalierung.

Uber [Teach!] erfolgt der Einmessvorgang.

Die Funktion Einmessen kdnnen Sie nur bei
angeschlossenem Sensor und mit richtiger
Kanalparametrierung erfolgreich nutzen.

Einheit [V]

TEDS einlesen

Button

Mit der Funktion [TEDS einlesen] kann
DIGIFORCE® Typ 9311 die Kenndaten eines
angeschlossenen Sensors mit TEDS-
Programmierung einlesen und die notwendige
Kanaleinstellung automatisch durchfiihren.

TEDS Info

Button

Anzeige der Daten des Sensors mit TEDS-
Programmierung.

Tara bei Messstart

Ein / Aus

Aktivieren / deaktivieren
Aktiviert:

Bei jedem Messstart wird automatisch der Kanal auf
den ,Tara Vorgabewert® tariert.

Tara Vorgabewert

<Werteingabe>

Ein typischer Tarawert ist 0,0.

OUT_WARNING_TARE

Ein / Aus

Aktivieren / deaktivieren
Aktiviert:

Uberschreitet das zu tarierende Signal die ,Tara
Warngrenze“ wird der Steuerausgang
,LOUT_WARNING_TARE" gesetzt.

Hinweis: Es ist auch moglich, dass der Sensor in
diesem Fall defekt ist.

Tara Warngrenze

—-/1..20%

Festlegung der ,Tara Warngrenze® zwischen 1 ... 20
% bezogen auf den tatsachlichen Messbereich des
Eingangskanals (unabhangig von der aktuellen
Skalierung).

Hinweis: Beachten Sie, dass die Funktion ,Tara
Warngrenze® beim Einsatz von Sensoren
mit hohem Nullpunkt nur eingeschrankt
oder gar nicht verwendet werden kann.
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Benutzerdefinierte
Einheiten

<Werteingabe>

Mit dem Parameter ,Einheit“ wird lhnen eine Auswahl
physikalischer Einheiten angeboten. Wenn Sie eine
alternative Einheit nutzen moéchten, kdnnen Sie eine
benutzerdefinierte Einheit festlegen.

6.3.2.5.2 DMS-Sensoren

DMS-Sensoren konnen Sie an den Anschluss B anschlieRen.

-
|l Parametrieren DIGIFORCE® 9311 - Messprogramm 0 =
{Kanaleinsteliung :{ m fahren | Bewertung | Schaltpunkte | Sensortest | Frei definierbare Werte | Extemer Speicher
Kanal X Kanal ¥
Anschluss Sensor Anschluss Sensor
A v| [Potentiometer - E »| [ows -
Nernkenmwert 150000 ) mvv
Eingangsbereich 2 00000 mV/V -
Aussteuerung (el) TB
M|  Transmitterversorgung [l Transmitterversorgung ]
|
Unterer Skalierwert 0.00000 + mm Unterer Skalierwert 0.00000 =N
Cberer Skalierwert 1000000 i mm Oberer Skalierwert 10,00000 callll
: Unterer Kalibrierwert 0,00007 Vv Unterer Kalibrierwert -0.01400 i mViAv
Oberer Kalbrierwet 033325 H v Oberer Kalibrierwert 0.28216 ) mvv
TEDS einlesen |[ TEDS info TEDS sinlesen |[ TEDSInfo
Tarawert 0.00000 + mm Tarawert 0.00000 = N
Tara bei Messstart 0 Tara bei Messstart 0
Tara Vorgabewert 0.00000 2| mm Tara Vorgabewert 0.00000 =N
| CUT_WARNING_TARE [ OUT_WARNING_TARE 1
Ml | Tara Wamgrenze 20,00000 : T enze 20,00000 =
Benutzerdefiniette Einheiten
Einhet 1 aaaa Einheit 2  bbbb Einhet 3 cccc
Programmname [MNr. 0]:  Programm 0 [ Ubemehmen ] [ Abbrechen ]
Gerdteparameter unverandert | Status: Verbunden mit DIGIFORCE® 9311, SNr: 931104,
L — — —

Abbildung 36: Kanaleinstellung — DMS

Menuparameter ,Kanaleinstellung — Anschluss B - DMS*“

10.0000, 20.0000,
40.0000 mV/V

Nennkennwert <Werteingabe> Eingabe des DMS-Nennkennwerts
0,02 ... 100 mV/V Der Wert dient ausschlief3lich zur Berechnung und
Darstellung der elektrischen Aussteuerung.
Fir die interne Kanaleinstellung hat dieser Parameter
keine Bedeutung.
Eingangsbereich 2.00000, 4.00000, Auswahl des DMS-Eingangsbereichs

Damit Sie den Messbereich des angeschlossenen
Sensors zu 100 % nutzen kdnnen, muss der
gewahlte Eingangsbereich = dem Sensorkennwert
sein.
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Aussteuerung (el.) Wert in % Anzeige der elektrischen Aussteuerung des
Nennkennwert * 100 %
MeSSkanaIS Eingangsbereich
Transmitterversorgung | Ein / Aus Sensor DC-Versorgung aktivieren / deaktivieren

Hinweis: Die Transmitterspeisung fur die
Anschlisse A und B wird gemeinsam
erzeugt, d.h. sie kann nur fir beide
AnschllUsse ein- oder ausgeschaltet
werden! Ist die Transmitterspeisung ein-
oder ausgeschaltet, gilt dies immer fiir
beide Anschlisse.

Filter Aus, 5, 10, 25, 50, Filtereinstellung des Messkanals
100,200, 400, 800 Hz - (pefault-wert = 50 Hz)
Einheit mm, N, kN, Nm, Ncm, | Einheit des Messkanals

grd, bar, V, s, ms,
aaaa, bbbb, cccc

Auswahl der Einheit aus einer Liste.

Alternativ kdnnen Sie auch benutzerdefinierte
Einheiten festlegen.

Unterer Skalierwert

<Werteingabe>

Eingabe des unteren Skalierwerts fir die 2-Punkt-
Skalierung (typischer Wert = 0)

Oberer Skalierwert

<Werteingabe>

Eingabe des oberen Skalierwerts fiir die 2-Punkit-
Skalierung (typisch sind 100 % des Sensor-
Messbereichs)

Unterer Kalibrierwert

<Werteingabe>
<Teach!>

Eingabe oder Einmessen des unteren Kalibrierwerts
fur die 2-Punkt-Skalierung.

Uber [Teach!] erfolgt der Einmessvorgang.

Die Funktion Einmessen kénnen Sie nur bei
angeschlossenem Sensor und mit richtiger
Kanalparametrierung erfolgreich nutzen.

Einheit [mV/V]

Die Kalibrierwerte sind normiert auf 1 V
Speisespannung. Hierdurch werden Fehler durch
variierende Speisespannungen, z.B. bei einem
Geratewechsel, eliminiert. Dartiber hinaus kénnen
Sensoren mit spezifizierter Empfindlichkeit ohne
Einmessvorgang eingerichtet werden.

Oberer Kalibrierwert

<Werteingabe>
<Teach!>

Eingabe oder Einmessen des oberen Kalibrierwerts
fur die 2-Punkt-Skalierung.

Uber [Teach!] erfolgt der Einmessvorgang.

Die Funktion Einmessen kénnen Sie nur bei
angeschlossenem Sensor und mit richtiger
Kanalparametrierung erfolgreich nutzen.

Einheit [mV/V]

TEDS einlesen

Button

Mit der Funktion [TEDS einlesen] kann
DIGIFORCE® Typ 9311 die Kenndaten eines
angeschlossenen Sensors mit TEDS-
Programmierung einlesen und die notwendige
Kanaleinstellung automatisch durchfihren.
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TEDS Info Button Anzeige der Daten des Sensors mit TEDS-
Programmierung.
Tara bei Messstart Ein / Aus Aktivieren / deaktivieren

Aktiviert:

Bei jedem Messstart wird automatisch der Kanal auf
den ,Tara Vorgabewert® tariert.

Tara Vorgabewert

<Werteingabe>

Ein typischer Tarawert ist 0,0.

OUT_WARNING_TARE

Ein / Aus

Aktivieren / deaktivieren
Aktiviert:

Uberschreitet das zu tarierende Signal die ,Tara
Warngrenze“ wird der Steuerausgang
,LOUT_WARNING_TARE" gesetzt.

Hinweis: Es ist auch moglich, dass der Sensor in
diesem Fall defekt ist.

Tara Warngrenze

—-/1..20%

Festlegung der ,Tara Warngrenze® zwischen 1 ... 20
% bezogen auf den tatsachlichen Messbereich des
Eingangskanals (unabhangig von der aktuellen
Skalierung).

Hinweis: Beachten Sie, dass die Funktion ,Tara
Warngrenze“ beim Einsatz von Sensoren
mit hohem Nullpunkt nur eingeschrankt
oder gar nicht verwendet werden kann.

Benutzerdefinierte
Einheiten

<Werteingabe>

Mit dem Parameter ,Einheit“ wird lhnen eine Auswahl
physikalischer Einheiten angeboten. Wenn Sie eine
alternative Einheit nutzen moéchten, kdnnen Sie eine
benutzerdefinierte Einheit festlegen.
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6.3.2.5.3 Piezoelektrische Sensoren (Option)

Piezoelektrische Sensoren mit Ladungsausgang kénnen Sie lediglich am optionalen Piezo-Eingang

(Anschluss B) anschlie3en.

Hinweis: Fiir diese Funktion muss Ihr DIGIFORCE® Typ 9311 mit dem optionalen Piezo-Eingang
ausgestattet sein. Der DMS- und Normsignal-Eingang Anschluss B entfallt mit dieser Option.
DIGIFORCE® Typ 9311 unterstitzt die Funktion TEDS nicht am optionalen Piezo-Eingang!

[ Parametrieren DIGIFOR(

Grundeinstellungen | M

mme |: Kanaleinstellung (global) | Zuordnung der SPS Ein-/Ausgénge | Auft

Kanal X
Anschiuss Sensor

[ﬁ - ] [ MNormsignal

Eingangsbersich

Transmitterversorgung

Fitter
Einheit

Unterer Skalierwert

Oberer Skalierwert

Unterer Kalibrierwert 0,36193
Oberer Kalibrienwert 0.36195

Kanal *f
Anschluss Sensor

[ B (Fiezo) - ] [ Fiezo

Eingangsbersich

Filter
Einheit

Urtterer Skalierwert 0.00000
Oberer Skalisrwert 20,00000

Unterer Kalibienwert -0,00647
Oberer Kalibrierwert 85.99350

DEECREEEE

[ TEDS einlesen

J[ TEDSWR |

Tara bei Messstart
Tara Vorgabewert
OUT_WARNING_TARE

Benutzerdefiniette Einheiten

Einhet 1 aaaa

Einhet 2  bbbb Einheit 3 ccoc

Verwendetes Programm: |0

Gerdteparameter unverdndert | Status: Verbunden mit DIGIFORCE® 9311, 5Nr: .

Abbildung 37: Kanaleinstellung Piezo

Menuparameter ,Kanaleinstellung — Anschluss B — Piezo*

Eingangsbereich 1,2, 5,10, 20, 40, 80, | Auswahl des Piezo-Eingangsbereichs
200, 400 nC, 1 uC Das Produkt aus der Sensor-Empfindlichkeit (z.B. 4,3
pC/N) und dem Messbereich ergibt den bendtigten
Eingangsbereich. Wahlen Sie entsprechend die
passende oder die nachsthéhere Stufe.
Filter Aus, 5, 10, 25, 50, Filtereinstellung des Messkanals
100, 200, 400, 800 Hz | (pefault-wert = 50 Hz)
Einheit aaaa, bbbb, cccc, Einheit des Messkanals

mm, N, kN, Nm, Ncm,
grd, bar, V, s, ms

Auswahl der Einheit aus einer Liste.

Alternativ kdnnen Sie auch benutzerdefinierte
Einheiten festlegen.
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Unterer Skalierwert

<Werteingabe>

Eingabe des unteren Skalierwerts fiir die
2-Punkt-Skalierung (typischer Wert = 0)

Oberer Skalierwert

<Werteingabe>

Eingabe des oberen Skalierwerts fir die
2-Punkt-Skalierung (typisch sind 100 % des Sensor-
Messbereichs, alternativ auch ein Vielfaches von 1,
da die Empfindlichkeit von Piezo-Sensoren immer als
Ladung/Einheit z.B.: pC/N spezifiziert wird).

Unterer Kalibrierwert

<Einmessen>

Einmessen des unteren Kalibrierwerts flir die
2-Punkt-Skalierung.

Uber den Button [Unterer Kalibrierwert einmessen]
erfolgt der Einmessvorgang.

Die Funktion Einmessen kénnen Sie nur bei
angeschlossenem Sensor und mit richtiger
Kanalparametrierung erfolgreich nutzen.

Eine numerische Eingabe ist bei piezoelektrischen
Sensoren nicht mdglich.

Oberer Kalibrierwert

<Werteingabe>
<Einmessen>

Eingabe oder Einmessen des oberen Kalibrierwertes
fur die 2-Punkt-Skalierung.

Uber den Button [Oberer Kalibrierwert einmessen]
erfolgt der Einmessvorgang.

Die Funktion Einmessen kdnnen Sie nur bei
angeschlossenem Sensor und mit richtiger
Kanalparametrierung erfolgreich nutzen.

Hinweis: Beachten Sie, dass Sie bei der Eingabe des oberen Kalibrierwerts anhand der spezifizierten
Sensor-Empfindlichkeit (Wert aus dem Prifprotokoll des Sensors) den eingemessenen
unteren Kalibrierwert hinzu addieren mussen. Die Differenz aus oberem und unterem
Kalibrierwert muss der Empfindlichkeit des Sensors bzw. dem eingestellten Vielfachen des
Sensorkennwerts entsprechen.
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Piezo-Kennwert einmessen

Alternativ zu der Eingabe eines Sensorkennwertes anhand der Hersteller-Empfindlichkeit (z.B. aus dem
Prufprotokoll des Sensors) kénnen Sie bei gleichzeitiger Referenzgegenmessung bzw. bekannter
Kraftwerte die elektrischen Kalibrierwerte auch Uber [Teach!] einmessen.

— &
{ = So geht's:

1

Klicken Sie auf ,Datei“ > ,Parametrieren von

Gerat“.

2 Sie sind im Meni ,Parametrieren

DIGIFORCE® Typ 9311 -
Grundeinstellungen®. Klicken Sie auf den

Reiter ,Kanaleinstellung (global)* und wahlen

beim entsprechenden Kanal (Kanal Y) den
Anschluss ,B (Piezo)“ aus.

puh@Ery s

U T

Wabhlen Sie den passenden Ladungsbereich (Eingangsbereich) aus.

Hinweis: Den richtigen Ladungsbereich (Eingangsbereich) kalkulieren Sie anhand der
Sensorempfindlichkeit pro Einheit (z.B. nC/N) multipliziert mit dem bendtigten

Messbereich.

Beispiel: Piezoelektrischer Sensor mit 4,3 pC/N @ 20 kN = 86 nC.

Waéhlen Sie dann den richtigen bzw. nachsthéheren Messbereich. In diesem

Beispiel 200 nC.
Geben Sie den ,Unterer Skalierwert* ein (in
der Regel = 0 N).

| S——

B
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5 Klicken Sie bei ,Unterer Kalibrierwert* auf Kaliorierwert einfernen.. =
[Teach!]. Es erscheint das Fenster

.Kalibrierwert einlernen...“. Klicken Sie auf i@, Bite legen Sie das Signal fir den Unterer Kalibrierwert an.
[OK]. .
WICHTIG: Achten Sie darauf, dass sich die |
Kréafte wahrend des Einteachens nicht [ Ok ][ Abbrechen
verandern! Die Anlage muss wahrend S

des gesamten Vorganges entlastet
oder im Ruhezustand sein.

6 Klicken Sie bei ,Oberer Kalibrierwert* auf Kaliorierwert einlemen.. =5

[Teach!].

WICHTIG: Erst jetzt ist der Piezo-Kanal aktiv
und es kann eine Ladungsanderung
gemessen werden. Leiten Sie jetzt die
Kraftanderung ein und warten Sie, bis (0K [ ABbrechen
Sie einen stabilen Wert an der
Referenzanzeige ablesen kénnen.

Es erscheint das Fenster ,Kalibrierwert
einlernen...“. Klicken Sie auf [OK].

e
[ol Bitte legen Sie das Signal far den Oberer Kalibrierwert an.
-

7 Geben Sie im Anschluss bei ,Oberer Skalierwert” den Messwert der Referenzmessung ein.

8 Klicken Sie auf ,Ubertragen®.
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6.3.2.6 Messverfahren

Unter dem Reiter ,Messverfahren” konnen Sie die Signalaufzeichnung der Messphase festlegen. Dazu
mussen Sie im Wesentlichen die Signalabtastung, den X-Bezug der Messkurve, den Kurvenabschnitt
(nur Kurvenhinlauf bzw. gesamte Messkurve) und die Start/Stopp-Bedingungen der Messphase
parametrieren.

Ml Parametrieren DIGIK - Messprogramm 0 — Lo | B
ﬁl(ana]elnstellung Messverfahren | Bewertung | Schaltpunkte | Sensortest I Frei definierbare Werte I BExdemer Speichar|
Messvertahren Eaf
X Abtastung
¥ Abtastschritt 1}1D[H}I} ] :“ mm
Y Abtastung &}
btastschri 070000
t Abtastung =
[0.10000
Bezug [Absolut -
[1.00000 '

Umkehrpunkt [Xrnax - ]
Kurve efassen bis [Lh-nkehpunkt v] 1
Startmode [X Intem Uberschreitung V]
X Startwert ‘IDDDDD i :_: mm
Stoppmode [X Intem Urterschreitung V]
X Stoppwert ‘H}i}DDDD : mm
Timeout [10.00000 =

Programmname [MNr. 0]:  Programm 0 ’ Ubemehmen ] ’ Abbrechen ]

| Gerdteparameter unverandert | Status: Verbunden mit DIGIFORCE® 9311, SNr: 931104,

|- —

Abbildung 38: DigiControl — Messverfahren

Hinweis: Die Funktion ,Timeout‘ zum Beenden einer Messung ist immer aktiv. Wahlen Sie daher einen
Wert in der geeigneten Groflke. Wird z.B. eine interne Stopp-Bedingung zum Beenden nicht
erreicht, wird die Messung dennoch Uber Timeout beendet.
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6.3.2.6.1 Menuparameter ,,Messverfahren - Abtastung“

DIGIFORCE® Typ 9311 unterstlitzt eine kombinierbare Signalabtastung aus Zeitraster (At), X- und Y-
Raster (AX, AY). Damit ermdglicht es eine flexible und gleichzeitig komprimierte Messaufzeichnung.
Dabei konnen Sie Kurvenbereiche mit konstantem oder stetig anderndem Signalverlauf mit wenigen
Messpunkten speichern. Steile Signalflanken oder alternierende Verlaufe kénnen Sie hingegen mit vielen
Punkten reproduzierbar speichern.

Hinweis: Achten Sie beim Festlegen der Signalabtastung auf die maximale Speichertiefe der
Messkurvendaten. DIGIFORCE® Typ 9311 kann pro Messung maximal 5.000 Wertepaare
speichern. Mit der schnellsten mdglichen Zeitabtastung, 0,1 ms pro Abtastschritt, ist damit der

Kurvenspeicher nach 0,5 s vollstandig beschrieben.

X Abtastung

Ein / Aus

Aktivieren / deaktivieren

X Abtastschritt

<Werteingabe>

Eingabe des X-Abtastschritts

Bei Werten kleiner der Kanalauflésung wird
automatisch der kleinstmogliche
Abtastschritt verwendet.

Wertebereich 0.00001 ... 999999

Y Abtastung

Ein / Aus

Aktivieren / deaktivieren

Y Abtastschritt

<Werteingabe>

Eingabe des Y-Abtastschritts

Bei Werten kleiner der Kanalauflésung wird
automatisch der kleinstmogliche
Abtastschritt verwendet.

Wertebereich 0.00001 ... 999999

t Abtastung

Ein / Aus

Zeitlichen Abtastzyklus aktivieren /
deaktivieren

t Abtastschritt

<Werteingabe>

Eingabe des zeitlichen Abtastzyklus
Wertebereich 0.0001 ... 99999.0 Sekunden
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6.3.2.6.2 Menuparameter ,,Messverfahren - Bezug*“
(Messkurvenbezug)

DIGIFORCE® Typ 9311 bietet folgende X-Bezlige zur Referenzierung der Messkurve:

Bezug

Absolut DIGIFORCE® Typ 9311 referenziert die
Messkurve auf den absoluten Nullpunkt des
X-Messsystems (z.B. Wegsensorik).

Endkraft Der letzte Messpunkt der hinlaufenden

Messkurve ist der Bezugspunkt (X = 0). Bei
einer hin- und ricklaufenden Kurve ist das
der Umkehrpunkt.

Y Bezugslinie Uberschreitung,
Y Bezugslinie Unterschreitung

<Werteingabe>

Der Bezugspunkt ist die Uberschreitung bzw.
Unterschreitung des eingestellten Y-Niveaus
(Y-Bezugslinie).

Geben Sie den Wert fur das Y-Niveau ein.

Y Trigger Uberschreitung,
Y Trigger Unterschreitung

<Werteingabe>

Der Bezugspunkt ist die Uberschreitung bzw.
Unterschreitung des eingestellten Y-Niveaus
(Y-Trigger).

Hinweis: Bei Bezug ,Y Trigger Uber-
/Unterschreitung” speichert
DIGIFORCE® Typ 9311 die
Kurvendaten erst nach dem
Triggerereignis. Die Messung
muss vor dem Triggerereignis
gestartet werden.

Geben Sie den Wert ein.
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Bezug Absolut

Mit der Einstellung ,Absolut definieren Sie den X-Achsenbezug des Messkurvenverlaufes auf den

Nullpunkt des jeweils angeschlossenen Sensors.

Sie kdnnen den Bezug ,Absolut® auch dann wahlen, wenn Sie die beiden Partner eines Fligeprozesses
stets wiederholgenau positionieren konnen, d.h. dass der Werkstlcktrager das Werkstick immer in
gleicher Hohe positioniert und die beiden Fligepartner (A+B) selbst vernachlassigbare Toleranzen in der
Einpressrichtung haben. Zusatzlich muss Teil A stets die gleiche Ausgangsposition zu Teil B aufweisen.

v

A

v

A

Teill Teil2

Teil n

Stift immer in gleicher
Ausgangsposition

Werkstiick quasi ohne
Toleranzen

" ¥— Woerkstiicktrager immer

in gleicher Hohe

Abbildung 39: Bezug ,Absolut mit Fliigepartner A und B

F(N) A

—

i

§ S NN

Nullpunkt des X-Kanal-Sensors

(z.B. Wegsensor)

Abbildung 40: Beispielhafte Messkurve Bezug ,Absolut®
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Bezug Endkraft

Mit dem Bezug ,Endkraft* verschiebt DIGIFORCE® Typ 9311 den Kurvenverlauf nach der Messphase
und referenziert ihn auf die X-Position des letzten Messpunkts (Endkraft). Im Falle einer Messkurve aus
einem Hin- und Rucklauf definiert DIGIFORCE® Typ 9311 bei Bezug ,Endkraft* den Umkehrpunkt als
Null.

Bei Fligeprozessen ist haufig die Blockposition genau bekannt und vorab validiert, z.B. die Tiefe der
Bohrung einer Lagerschale. Die Presse erreicht an dieser Stelle ihre Maximalkraft. DIGIFORCE® Typ
9311 verwendet nun diese Position als Referenzmald (Null) in der Auswertung.

Wenn die Anschnébelposition
......... nicht reproduzierbar ist, sind

weder Bezug ,Trigger”

noch ,Absolut’ geeignet.

¥ Bezugspunkt fir die

Teil 1 Teil 2 Teil n Bewertungsfenster ist
hier das untere Maf} der

Bohrung
Abbildung 41: Bezug ,Endkraft* mit Fuigepartner A und B

F(N) \
Endkraft | -.l

b/

s (mm)

-

|

f i

Endkraft als X-Bezug/
Abbildung 42: Beispielhafte Messkurve Bezug ,Endkraft®

Hinweis: Durch Schwankungen der Endkraft z.B. bei pneumatischen oder hydraulischen Pressen und
der damit verbundenen Aufbiegung der Montageanlage (Pressengestell) kann die X-Position
der Endkraft ebenfalls variieren.

Hinweis: Die parametrierbare Onlinebewertung des grafischen Bewertungselementes ,Fenster” ist nur
bei Bezug ,Absolut‘ bzw. , Trigger-Uber/Unterschreitung “ sinnvoll. Bei den Beziigen ,Endkraft*
und ,Bezugslinie Uber/Unterschreitung® erfolgt eine nachtragliche Umrechnung und
Neupositionierung der Messkurve. Das Live-Verhalten der Onlinebewertung wirkt in diesen
Fallen mit absolutem X-Bezug.
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Bezug Y-Bezugslinie Uber- bzw. Unterschreitung

Mit dem Bezug ,Bezugslinie* verschiebt DIGIFORCE® Typ 9311 den Kurvenverlauf nach der Messphase.
Dabei referenziert DIGIFORCE® Typ 9311 den Kurvenverlauf auf das Uber- bzw. Unterschreiten eines
konfigurierbaren Y-Niveaus.

Variiert die Endkraft einer pneumatischen oder hydraulischen Presse, so wiirde beim Bezug ,Endkraft*
eine sonst identische Messkurve Streuungen unterliegen. Hier kénnen Sie durch die Wahl einer
Bezugslinie, die unterhalb der Pressenendkraft liegt, die Streuung eliminieren.

F(N)

Die Streuung der
Endkraft wird hier
eliminiert

1z

Uberschreiten der Bezugslinie als X-Bezug
Abbildung 43: Beispielhafte Messkurve Bezug ,Bezugslinie”

Hinweis: Die parametrierbare Onlinebewertung des grafischen Bewertungselementes ,Fenster” ist nur
bei Bezug ,Absolut‘ bzw. , Trigger-Uber/Unterschreitung “ sinnvoll. Bei den Beziigen ,Endkraf
und ,Bezugslinie Uber/Unterschreitung® erfolgt eine nachtragliche Umrechnung und
Neupositionierung der Messkurve. Das Live-Verhalten der Onlinebewertung wirkt in diesen
Fallen mit absolutem X-Bezug.

i
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Bezug Y-Trigger Uber- bzw. Unterschreitung

Im Gegensatz zu den Bezugen ,Absolut®, ,Endkraft‘ und ,Bezugslinie” I6st die Messaufzeichnung beim
Bezug ,Trigger* erst durch das Uber- bzw. Unterschreiten der konfigurierten Schwelle (z.B. Kraftschwelle)
aus. DIGIFORCE® Typ 9311 schreibt ab da die folgenden Wertepaare der Messkurve in den
Kurvenspeicher. Im Zeitraum zwischen Beginn der Messphase und dem Triggerereignis speichert
DIGIFORCE® Typ 9311 somit keine Kurvendaten. Das Uber- bzw. Unterschreiten der Triggerschwelle
dient in diesem Fall als Referenzpunkt (X = 0).

Der Bezug , Trigger hilft beim Eliminieren von zulassigen Bauteiltoleranzen im X/Y-Verlauf. So wird beim
Einpressen eines Zylinderstiftes in eine Wellenkupplung die Kraft/Weg-Aufzeichnun(g mit dem Antasten
des Pressenkopfes auf das Bauteil ausgeldst. Gleichzeitig referenziert DIGIFORCE™ Typ 9311 die
Kraft/Weg-Aufzeichnung auf die einstellbare Antastkraft.

___________ ¢ G TS A St ¢ __________________________J[_______‘_____‘__ Presse beriihrt das Teil an
unterschiedlichen Weg-

A A A positionen (Triggerpunkt).

*— Toleranzen von Fligepartner B
B B B wirden eine Verschiebung der
Einpresskurve in Wegrichtung

Teil 1 Teil 2 Teil n ' bewirken.

Abbildung 44: Bezug , Trigger” mit Fligepartner A und B

F(N)y

Triggerschwélle

s
Messstart s (mm)

Uberschreiten des Triggers als X-Bezug
Abbildung 45: Beispielhafte Messkurve Bezug ,Trigger”

Hinweis: Der Messstart muss vor Eintreten des Triggerereignisses erfolgt sein!
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6.3.2.6.3 Menuparameter ,,Messverfahren - Kurvenaufzeichnung* /
Umkehrpunkt

DIGIFORCE® Typ 9311 teilt eine aufgezeichnete Messkurve in zwei Kurvenabschnitte ein, Hin- und
Rucklauf.

Uber den Parameter ,Kurve erfassen bis“ kdnnen Sie zwischen ,Gesamt* und ,Umkehrpunkt‘ wahlen.
Wahlen Sie ,Gesamtkurve®, um den Hin- und Riicklauf der Messkurve darzustellen und auszuwerten.
»,Umkehrpunkt bedeutet, dass das DIGIFORCE® Typ 9311 nur den Hinlauf bis zum definierten
Umkehrpunkt darstellt und auswertet.

Mit dem Parameter ,Umkehrpunkt® legen Sie fest, welcher Punkt der Kurve dem letzten Wertepaar der
hinlaufenden Kurve, dem Umkehrpunkt, entspricht. Sie kdnnen wahlen zwischen ,Xmin“, ,Xmax*, ,Ymin*
und ,Ymax"“. Bei Erfassung der Kurve mit ,Gesamt* wird dieser Umkehrpunkt in der grafischen
Darstellung ,M1 Grafik Messkurve® im Messmodus des DIGIFORCE® Typ 9311 mit einer grinen Raute
markiert.

Umkehrpunkt Xmin, Xmax, Ymin, Ymax Anhand dieser Festlegung bestimmt
DIGIFORCE® Typ 9311 den letzten
Messpunkt des Hinlaufs und damit den
Umkehrpunkt.

Kurve erfassen bis Gesamt, Umkehrpunkt Gesamt:

DIGIFORCE® Typ 9311 zeigt und bewertet
die gesamte Messkurve (Hin- und
Rucklauf).

Umkehrpunkt:

DIGIFORCE® Typ 9311 zeigt und bewertet
ausschlielich den Hinlauf.

Beispiel 1
Festlegen des Umkehrpunktes Erfassen bis Umkehrpunkt
Kurve erfassen bis: Umkehrpunkt

Umkehrpunkt: Ymax

Kurvenhinlauf Ymax
______ Ricklauf (ausgeblendet)
< Umkehrpunkt

B

Abbildung 46: Beispiel 1: Kurve erfassen bis Umkehrpunkt Ymax
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Beispiel 2
Kurve Erfassen bis: Umkehrpunkt

Umkehrpunkt: Xmax

Kurvenhinlauf
¥ | e Riicklauf (ausgeblendet)
< Umkehrpunkt

Abbildung 47: Beispiel 2: Kurve erfassen bis Umkehrpunkt Xmax
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6.3.2.6.4 Menuparameter ,,Messverfahren — Start-/Stoppmode*

DIGIFORCE® Typ 9311 ermdoglicht eine unabhangige Start-/Stopp-Parametrierung fiir die Aufzeichnung
einer Messkurve. Neben der gangigen Methode durch ein externes Steuersignal konnen Uber- bzw.
unterschreitende Sensorsignale eine Messung starten oder beenden.

Startmode

Extern,

X Intern Uberschreitung,
X Inter Unterschreitung,
Y Intern Uberschreitung*,
Y Intern Unterschreitung*

*nicht bei Option Piezo

Extern (SPS E/A oder Feldbus):

Die Messung startet mit der steigenden
Flanke des Steuersignals ,IN_START".

X Intern Uber-/Unterschreitung:

Definieren Sie zusatzlich die X-Kanal-
Startschwelle (X Startwert).

Y Intern Uber-/Unterschreitung:

Definieren Sie zusatzlich die Y-Kanal-
Startschwelle (Y-Startwert).

Startwert (X, Y)

---- | <Werteingabe>

Definieren Sie hier die Schwelle der
Startbedingungen bei internem Startmode.
Geben Sie den Wert ein.

Stoppmode

Extern,

X Intern Uberschreitung,
X Intern Unterschreitung,
Y Intern Uberschreitung,
Y Intern Unterschreitung,
Timeout,

Anzahl Messwerte

Extern (SPS E/A oder Feldbus):

Die Messung wird mit fallender Flanke des
Steuersignal ,IN_START" beendet.

X Intern Uber-/Unterschreitung:

Definieren Sie zusatzlich die X-Kanal-
Stoppschwelle (X-Stoppwert).

Y Intern Uber-/Unterschreitung:

Definieren Sie zusatzlich die Y-Kanal-
Stoppschwelle (Y-Stoppwert).

Timeout:

Die Messung wird ausschlieRlich mit Ablauf
der vorgegebenen Zeit beendet.

Anzahl Messwerte:

Die Messung wird beendet, sobald die
definierte Anzahl von Messwertepaaren
aufgezeichnet wurde.

Stoppwert (X,Y)

---- | <Werteingabe>

Definieren Sie hier die Schwelle der
Stoppbedingungen bei internem
Stoppmode.

Geben Sie den Wert ein.

Timeout

<Werteingabe>

Wertebereich:
0.0001 < Timeout < 99999 Sek.

Das Beenden der Messung Uber den
Timeout ist immer aktiv. Wahlen Sie daher
eine geeignete Zeitvorgabe.

WICHTIG: Das Beenden der Messung lber den Timeout ist immer aktiv, d.h. auch bei Stoppmode
.Extern“. Wahlen Sie hier daher immer eine geeignete Zeitvorgabe.
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6.3.2.7 Bewertung einrichten

Sie kénnen am DIGIFORCE® Typ 9311 grafische Bewertungselemente aktivieren und konfigurieren.

Unter dem Reiter ,Bewertung“ kdnnen Sie die grafischen Bewertungselemente auswahlen, einschalten
und numerisch einrichten.

Folgende grafische Bewertungselemente stehen Ihnen im DIGIFORCE® Typ 9311 zur Verfligung:

@ Fenster :L;’:’g Trapez : 4} Schwellen
H Hullkurve

6.3.2.7.1 Fenster

Eines der am haufigsten verwendeten grafischen Bewertungselemente ist das ,Fenster®. Bis maximal drei
.Fenster* kdbnnen Sie in einem Messprogramm gleichzeitig einsetzen. Dabei definieren Sie das ,Fenster®,
als Rechteck Uber seine Eckpunkte Xmin, Xmax, Ymin und Ymax. Den Ein- und Austritt der Messkurve in
das ,Fenster® kdnnen Sie beliebig festlegen. Auf diese Weise Uberwacht man z.B. die Blocksituation
eines Einpressvorgangs (,Eintritt Unten® und ,Kein Austritt“). Einem ,Fenster kdnnen Sie ein Onlinesignal
(,OUT_NOK_ONL") zuweisen. DIGIFORCE® Typ 9311 aktiviert dieses Onlinesignal unmittelbar bei einer
Verletzung des Fensterdurchlaufs. Dies ermdglicht Ihnen einen unmittelbaren und schnellen Eingriff in
den Prozessablauf, sobald DIGIFORCE® Typ 9311 eine Abweichung zum gewiinschten Sollverlauf
registriert.

F Bl
Ml Parametrieren DIGIFORCE® 9311 - Messprogramm 0 -— - o
| Kanaleinstellung {global) I Messverfahren | Bewertung |Scha|tp|.|nk‘te Sensortest | Frei definierbare Werte | Extemer Speicher|

Auswahl Bewertung - Fenster
Messkurven (Finmessen, Laden, Speichern) 1 2 3
| [=] Trapezfenster | =] schwellen | [=] Hillkurven | [z=] Toleranzband Fenster Ein
H¥min 12,20000 = mm
Hmax 14,00000 ¥ mm
Graph Ymin 35,50000 N
T T T T T T T T [ 1o Yma H.m : N
1 Eintritt Links [}
Eintritt Rechts [}
- 08 Eirtritt Urten
EE Eintritt Oben (]
L Austritt Links (]
1 oog Pustritt Rechts (]
- -+ ) Austritt Urten [
) S| Austritt Oben [}
, T 04 Kurvenabschnitt [Hlnlauf v]
20 4+
Online Bewertung [Aus v]
10 1 - Y.

i

" : T T I T T T T T I T

W o \1 - o o = o =

¥ [mm]
[# | Zoom | Rickgéngig | Alles Rickgangig ¥} | Kandle = | Doppelgraph | Cursorvermessung =
Programmname [MNr. 0: HARRY ;) [ Ubemehmen ] [ Abbrechen ]
* Gerdteparameter gedndert | Status: Verbunden mit DIGIFORCE® 9311, SNr: 931104,
L.

Abbildung 48: Bewertungselement Fenster
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Das grafische Bewertungselement ,Fenster” liefert nach der Messphase ein 10-/ NIO-Ergebnis.
Zusatzlich berechnet DIGIFORCE® Typ 9311 die Ein- und Austrittskoordinaten und das absolute
Minimum und Maximum im Fensterbereich.

Beispiele von Fenstern

Symbol

Beschreibung

I~V

\

Fenster mit Eintrittsseite ,Links“ und Austrittsseite ,Rechts”
(Durchlauffenster).

Fenster mit zwei Eintrittsseiten ,Links" bzw. ,Unten“ und einer
Austrittsseite ,Unten” (Durchlauffenster).

Fenster mit einer Eintrittsseite ,Unten” (Blockfenster).

Fenster ohne Ein-/ Austritt; Messkurve komplett innerhalb der
Fenstergrenzen.

R
~/
\—J

Fenster ohne Ein-/ Austritt; Messkurve vollstandig auRerhalb der
Fenstergrenzen (Nichtfenster).

Das grafische Bewertungselement ,Fenster” liefert Ihnen folgende Ergebnisdaten zurlck:

Einzelbewertung

Eintritt

DIGIFORCE® Typ 9311 kann das Bewertungsergebnis eines einzelnen
Fensters nur an den optionalen Feldbusschnittstellen ausgegeben
werden.

Symbol

Bewertungselement Fenster

s

DIGIFORCE® Typ 9311 interpoliert die Fenstereintrittskoordinate linear
anhand des letzten Messpunktes au3erhalb und des ersten Messpunktes
innerhalb der Fenstergrenzen.

Beginnt die Messkurve innerhalb des Fensterbereichs, tibergibt
DIGIFORCE® Typ 9311 den ersten Messpunkt (Startwert).

Befindet sich die komplette Messkurve auflierhalb des Fensterbereiches
zeigt bzw. Ubergibt DIGIFORCE® Typ 9311 das Wertepaar
909090/909090 und stellt in der Anzeige "<<<>>>"dar.
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Austritt

Symbol

Bewertungselement Fenster

aulerhalb der Fenstergrenzen.

DIGIFORCE® Typ 9311 den letzten Messpunkt.

zeigt bzw. tbergibt DIGIFORCE® Typ 9311 das Wertepaar
909090/909090 und stellt in der Anzeige "<<<>>>"dar.

DIGIFORCE® Typ 9311 interpoliert die Fensteraustrittskoordinate linear
anhand des letzten Messpunktes innerhalb und des ersten Messpunktes

Endet die Messkurve innerhalb des Fensterbereichs, tUbergibt

Befindet sich die komplette Messkurve auf3erhalb des Fensterbereiches

Hinweis: Wenn Sie eine Ein- bzw. Austrittsseite definiert haben, muss mindestens ein Wertepaar
innerhalb der Fenstergrenzen liegen. Ist dies nicht der Fall, bewertet DIGIFORCE® Typ 9311

das Fenster mit NIO.

Absolutes Maximum

Kurvenpunkte innerhalb der Fenstergrenzen!

Symbol Bewertungselement Fenster
s — DIGIFORCE® Typ 9311 bestimmt das absolute Maximum der Y-
S Koordinate zwischen Ein- und Austritt als X/Y-Wertepaar.
.-* s ~ DIGIFORCE® Typ 9311 bericksichtigt dabei ausschlief3lich

Absolutes Minimum

Symbol Bewertungselement Fenster
) DIGIFORCE® Typ 9311 bestimmt das absolute Minimum der Y-
~ P~ Koordinate zwischen Ein- und Austritt als X/Y-Wertepaar.

Kurvenpunkte innerhalb der Fenstergrenzen!

DIGIFORCE® Typ 9311 berlcksichtigt dabei ausschliel3lich

Bewertungsfenster einrichten / Fensterkonfiguration

i%o geht's:

1

Klicken Sie auf den Reiter ,Bewertung®.

2 Klicken Sie auf ,Messkurven (Einmessen, Laden, Speichern)* und laden Sie entweder tUber
[Laden] vorhandene Messkurven oder beginnen die Aufzeichnung von Messkurven Uber
[Start]. Fihren Sie eine oder mehrere Messungen durch. Zum Beenden der Messung

klicken Sie auf [Stopp].
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3

9

Klicken Sie auf [Fenster] und aktivieren Sie
die Checkbox ,Fenster Ein“.

Positionieren Sie Ihr Fenster wahlweise mit Hilfe des Mauszeigers oder der Koordinaten
(,Xmin“, ,Xmax®*, ,Ymin®, ,Ymax®).

Waéhlen Sie Ein- und Austrittsseiten des Fensters mit den entsprechenden Richtungen

durch die Aktivierung der Checkboxen. Es sind auch mehrere Eintrittsseiten zulassig.

Hinweis: Gibt es weder Ein- noch Austrittsseiten, kann die Kurve vollstéandig im Fenster
oder vollstandig auRerhalb des Fensters (,Nichtfenster®) verlaufen.

Wabhlen Sie im Dropdown den gewtiinschten ,Kurvenabschnitt® aus (,Hinlauf*, ,Ricklauf*

oder ,Gesamt").

Hinweis: Achten Sie bei der Festlegung, bei welchem Kurvenabschnitt das Fenster aktiv
ist, auf die richtige Parametrierung. Liegt z.B. der Umkehrpunkt einer hin- und
rucklaufenden Kurve im Fensterbereich, muss als Kurvenabschnitt ,Gesamt"
gewahlt werden.

Wabhlen Sie bei Bedarf die ,Online Bewertung“ aus. Diese kdnnen Sie nur einem Fenster
zuweisen. Sie haben hier die Auswahl zwischen ,Aus®, ,Links > Rechts®, ,Rechts > Links*,
,unten > Oben“ und ,Oben > Unten*.
Bei aktiver Onlinebewertung schaltet DIGIFORCE® Typ 9311 das Onlinesignal
(,OUT_NOK_ONL") aktiv, sobald es einen nicht zuldssigen Kurvenaustritt aus dem Fenster
erkennt.
Hinweis: Durch die Aktivierung der Onlinebewertung werden die oben definierten Ein-/
Austrittsseiten verandert.
Die Aktivierung der Onlinebewertung ist bei Bezug ,Endkraft‘ bzw. ,Bezugslinie
Uber/Unterschreitung* nicht sinnvoll. Bei diesen Beziigen erfolgt eine
nachtragliche Umrechnung und Neupositionierung der Messkurve. Das Live-
Verhalten der Onlinebewertung wirkt in diesen Fallen mit absolutem X-Bezug.

Wenn Sie die Onlinebewertung ausgewabhlt haben, kdnnen Sie Uber ,,Online Signal“ die
Signalaktivitat des SPS E/A-Signals festlegen. Hier haben Sie die Wahl zwischen ,Low
Aktiv“ und ,High Aktiv“.

Um weitere Fenster zu konfigurieren, wahlen Sie die Reiter [2] oder [3].

10 Klicken Sie auf [Ubernehmen].
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Menuparameter ,Fenster Konfiguration®

Fenster Nummer 1...3 Anwahl Fenster 1 bis 3
Fenster Ein / Aus Aktivieren / deaktivieren
Xmin <Werteingabe> Fensterposition Koordinate Xmin
Xmax <Werteingabe> Fensterposition Koordinate Xmax
Ymin <Werteingabe> Fensterposition Koordinate Ymin
Ymax <Werteingabe> Fensterposition Koordinate Ymax
Eintritt Links, Rechts, Eintrittsseite der Kurve in das Fenster
Unten, Oben Méoglichkeiten:

e eine Eintrittsseite

e mehrere Eintrittsseiten

e Kkein Eintritt
Austritt Links, Rechts, Austrittsseite der Kurve aus dem Fenster

Unten, Oben

Méglichkeiten:
e eine Austrittsseite
e mehrere Austrittsseiten
e kein Austritt

Hinweis: Gibt es weder Ein- noch
Austrittsseiten, kann die Kurve
vollstandig im Fenster oder
vollstandig auBerhalb des Fensters
(,Nichtfenster®) verlaufen.

Kurvenabschnitt

Hinlauf, Ricklauf, Gesamt

Festlegung, auf welchem Kurvenabschnitt das
Fenster aktiv ist.

Online Bewertung

Aus

Links > Rechts
Rechts > Links
Unten > Oben
Oben > Unten

Bei aktiver Onlinebewertung wird das
zugeordnete Onlinesignal aktiv, sobald ein nicht
zuldssiger Kurvenaustritt aus dem Fenster
erkannt wird. Die Onlinebewertung ist nur fur ein
Fenster zulassig.

Hinweis: Durch die Aktivierung der
Onlinebewertung werden die oben
definierten Ein-/Austrittsseiten
verandert.

Die Aktivierung der Onlinebewertung
ist bei Bezug ,,Absolut‘ bzw. ,Trigger-
Uber/Unterschreitung “ sinnvoll. Bei
den Bezligen ,Endkraft* und
,Bezugslinie Uber/Unterschreitung*
erfolgt eine nachtragliche
Umrechnung und Neupositionierung
der Messkurve. Das Live-Verhalten
der Onlinebewertung wirkt in diesen
Fallen mit absolutem X-Bezug.
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Online Signal

High Aktiv
Low Aktiv

Signalaktivitat des SPS E/A-Signals

(LOUT_NOK_ONL")

6.3.2.7.2 Trapezfenster

Sie kdnnen das grafische Bewertungselement , Trapezfenster® als , Typ Trapez X“ oder ,Typ Trapez Y*
aktivieren. Das ,Trapez X* ist mit festen vertikalen X-Grenzen (Xmin, Xmax) und das ,Trapez Y* mit
festen horizontalen Y-Grenzen (Ymin, Ymax) parametrierbar. Sie kénnen bis zu zwei Trapeze in einem
Messprogramm aktivieren. Diese liefern nach der Messphase ein 10-/ NIO-Ergebnis. Zusatzlich
berechnet DIGIFORCE® Typ 9311 die Ein- und Austrittskoordinaten.

g Al
Ml Parametrieren DIGIFORCE® 9311 - Messprogramm 0 -_— (B TR
| Kanaleinstellung {global) I Messverfahren | Bewertung |Scha|tp|.|r1l€te I Sensortest I Frei definierbare Werte I Extemer Speicher|

Auswahl Bewertung - Trapezfenster
Messkurven (Einmessen, Laden, Speichern) 1 I 2
Fenster || Schwellen | Hiillkurven | Toleranzband Fenster Ein
Xmin 1.50000 = mm
Hmax 5.50000 = mm
Graph Ymin Links 6.50000 =N
! ! ' ! ! ! ' L ‘Ymin Rechts 15.00000 2N
1 Ymax Links 13,00000 =N
Ymax Rechts 22,00000 =N
- 8
o Eintritt Links
=T Eintritt Rechts =]
r”W v2 Pustritt Links [
o Austritt Rechts
20 - -
ol T 02 Kurvenabschnitt [Hinlauf v]
i Typ [Tmpez X v]
P T : : : it : i
i o o - w © = o =
X [mm]
[# | Zoom | Rickgingig | AllesRickgangig | ¥) 4 | Kanile ~ | Doppelgraph | Cursorvermessung
Programmname [Mr. 01:  HARRY ) [ Ubemehmen ] [ Abbrechen ]
* Gerdteparameter gedndert | Status: Verbunden mit DIGIFORCE® 9311, SMr 931104, e
L.

Abbildung 49: Bewertungselement Trapez

Im Unterschied zu einem ,Fenster” darf die Messkurve ein ,Trapezfenster” jeweils nur von den vertikalen
Seiten (Trapez X) oder den horizontalen Seiten (Trapez Y) durchlaufen.

Eintritt links
Austritt rechts

TX1

™1 - ™1
™

@1 TX1

TX1

TX1
TX1
1
1
i
Eintritt links | Eintritt -
Austritt - . Austritt rechts
TX1 !
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Abbildung 51: Trapezfenster Typ Trapez Y

TY1

Das grafische Bewertungselement ,Trapezfenster® liefert Ihnen, unabhangig von der Ausrichtung, die
folgenden Ergebnisdaten zurlick:

Einzelbewertung

d DIGIFORCE® Typ 9311 kann das Bewertungsergebnis eines einzelnen
. oder . Trapezfensters nur an den optionalen Feldbusschnittstellen ausgegeben

werden.

Eintritt

Symbol Bewertungselement Trapez

DIGIFORCE® Typ 9311 interpoliert die Trapez-Eintrittskoordinate
linear anhand des letzten Messpunktes aul3erhalb und des ersten
Messpunktes innerhalb der Trapezgrenzen.

Beginnt die Messkurve innerhalb des Trapezbereichs, Ubergibt
— DIGIFORCE® Typ 9311 den ersten Messpunkt (Startwert).
/'_— Befindet sich die komplette Messkurve aul3erhalb des
Trapezbereichs zeigt bzw. Gbergibt DIGIFORCE® Typ 9311 das
Wertepaar 909090/909090 und stellt in der Anzeige "<<<>>>"dar.

Austritt

Symbol Bewertungselement Trapez

DIGIFORCE® Typ 9311 interpoliert die Trapez-Austrittskoordinate
linear anhand des letzten Messpunktes innerhalb und des ersten
Messpunktes aulRerhalb der Trapezgrenzen.

Endet die Messkurve innerhalb des Trapezbereichs, Ubergibt
"""'""-\ DIGIFORCE® Typ 9311 den letzten Messpunkt.

Befindet sich die komplette Messkurve aul3erhalb des

I Trapezbereichs zeigt bzw. Ubergibt DIGIFORCE® Typ 9311 das

Wertepaar 909090/909090 und stellt in der Anzeige "<<<>>>"dar.

Hinweis: Wenn Sie eine Ein- bzw. Austrittsseite definiert haben, muss mindestens ein Wertepaar
innerhalb der Trapezgrenzen liegen. Ist dies nicht der Fall, bewertet DIGIFORCE® Typ 9311
das Trapez mit NIO.
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Trapez einrichten

"

NN

i(,g):o geht's:

1

Klicken Sie auf [Trapezfenster] und = —
aktivieren Sie die Checkbox ,Fenster Ein“. i S W
Wenn Sie noch keine Messkurve _ -
eingemessen haben, klicken Sie auf [ — el
»,Messkurven (Einmessen, Laden, \ '
Speichern)” und laden Sie entweder tber i [ ﬂ
[Laden] vorhandene Messkurven oder s
beginnen die Aufnahme von Messkurven /\ ,,,,, —

Uber [Start]. Fihren Sie eine oder mehrere b . -
Messungen durch. Zum Beenden der I S
Aufzeichnung klicken Sie auf [Stopp]. »,,._ = e

Wabhlen Sie im Dropdown den Typ des Trapezfensters (,Trapez X“ oder ,Trapez Y*).

Hinweis: Bei Trapezfenstern in Y-Richtung kdnnen Sie jeweils nur die obere oder untere
Seite als Ein- bzw. Austrittsseite nutzen.

Positionieren Sie Ihr Trapezfenster wahlweise mit Hilfe des Mauszeigers oder der

Koordinaten (,Xmin®, ,Xmax“, ,Ymin Links®, ,Ymin Rechts®, ,Ymax Links" und ,Ymax

Rechts®).

Wabhlen Sie Ein- und Austrittsseiten des Trapezfensters mit den entsprechenden
Richtungen durch die Aktivierung der Checkboxen.

Wabhlen Sie im Dropdown den gewtinschten ,Kurvenabschnitt* aus (,Hinlauf*, ,Ricklauf*

oder ,Gesamt").

Hinweis: Achten Sie bei der Festlegung, bei welchem Kurvenabschnitt das Trapez aktiv
ist, auf die richtige Parametrierung. Liegt z.B. der Umkehrpunkt einer hin- und
ricklaufenden Kurve im Trapezbereich, muss als Kurvenabschnitt ,Gesamt®
gewahlt werden.

Um ein weiteres Trapezfenster zu konfigurieren, wahlen Sie den Reiter [2].

Klicken Sie auf [Ubernehmen].

Menuparameter Menu ,Trapezfenster Konfiguration®

Nummer 1...2 Anwahl Trapezfenster 1 bis 2

Fenster Ein / Aus Aktivieren / deaktivieren

Typ Trapez X, Trapez Y Auswahl des Trapez-Typs

Kurvenabschnitt Hinlauf, Ricklauf, Gesamt | Festlegung, auf welchem Kurvenabschnitt das

Trapezfenster aktiv ist.

Typ Trapez X
Xmin <Werteingabe> Trapezposition Koordinate Xmin
Xmax <Werteingabe> Trapezposition Koordinate Xmax
YminLi <Werteingabe> Trapezposition Koordinate Ymin Links
YminRe <Werteingabe> Trapezposition Koordinate Ymin Rechts
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YmaxLi

<Werteingabe>

Trapezposition Koordinate Ymax Links

YmaxRe <Werteingabe> Trapezposition Koordinate Ymax Rechts
Eintritt Links, Rechts Eintrittsseite der Kurve in das Trapez X
Méglichkeiten:
e eine Eintrittsseite
e mehrere Eintrittsseiten
e kein Eintritt
Austritt Links, Rechts Austrittsseite der Kurve aus dem Trapez X
Méglichkeiten:
e eine Austrittsseite
e mehrere Austrittsseiten
e kein Austritt
Typ Trapez Y
Ymin <Werteingabe> Trapezposition Koordinate Ymin
Ymax <Werteingabe> Trapezposition Koordinate Ymax
XminUnt <Werteingabe> Trapezposition Koordinate Xmin Unten
XminOb <Werteingabe> Trapezposition Koordinate Xmin Oben
XmaxUnt <Werteingabe> Trapezposition Koordinate Xmax Unten
XmaxOb <Werteingabe> Trapezposition Koordinate Xmax Oben
Eintritt Unten, Oben Eintrittsseite der Kurve in das Trapez Y
Méglichkeiten:
e eine Eintrittsseite
e mehrere Eintrittsseiten
e kein Eintritt
Austritt Unten, Oben Austrittsseite der Kurve aus dem Trapez Y

Méglichkeiten:
e eine Austrittsseite
e mehrere Austrittsseiten
e Kkein Austritt
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6.3.2.7.3 Schwelle

Mit Hilfe des grafischen Bewertungselements ,,Schwelle” kann man an einem definierten X- bzw. Y-Wert
den Durchgang der Messkurve ermitteln und Giberwachen. DIGIFORCE® Typ 9311 unterscheidet dabei

zwei Typen von ,Schwellen®. Der Typ ,X Schwelle® ist vertikal an einer definierten X-Position

ausgerichtet. Den Y-Bereich kdnnen Sie dagegen variabel einstellen (Ymin bis Ymax).

Beim Typ ,Y Schwelle® ist es genau umgekehrt. Er ist horizontal an einer definierten Y-Position verankert,
wahrend Sie den X-Bereich variabel einstellen kdnnen (Xmin bis Xmax). Sie kdnnen bis zu zwei
»~Schwellen® in einem Messprogramm einsetzen.

g Al
Ml Pzrametrieren DIGIFORCE® 9311 - Messprogramm 0 — [E=REE
| Kanaleinstellung (global) I Messverfahren | Bewertung |Scha|tpunlcte I Sensortest I Frei definierbare Werte | Exemer Speicher|

Auswahl Bewertung - Schwellen
Messkurven (Einmessen, Laden, Speichern) 1 I 2
Fenster | Trapezfi || Hiillkurven | Toleranzband Schwelle Ein
Schwellen Typ (X Schwele M
K Wert 8.50000 | mm
Graph Ymin 5.00000 Hn
T T T T T T T T T Lo Ymax 19I : N
= 8

1 T o Durchlauf Links > Rechts

_— e

[M] Durchlauf Rechts » Links [

20 + Kurvenabschnitt [Hinlauf A
10 1 T2

N

' t t t t } 1 t t

i =} 4 -+ w @ = o =

¥ [mm]

[# | Zoom | Rickgingig | AllesRickgangig | ¥) ( | Kandle » | Doppelgraph | Cursorvermessung - 4| 1 | »
Programmname [Mr. 0]:  HARRY ;) ’ Ubemehmen ] ’ Abbrechen ]
* Gerdteparameter gedndert | Status: Verbunden mit DIGIFORCE® 9311, SNr: 931104,

b

Abbildung 52: Bewertungselement Schwelle

Schwellen liefern Ihnen nach der Messphase ein 10-/ NIO-Ergebnis. Gab es einen Durchtritt, berechnet
DIGIFORCE® Typ 9311 zusatzlich die Durchtrittskoordinate.

10

Typ X

NIO

=

Durchlauf Links > Rechts

-

TypY
Durchlauf Oben > Unten
Unten > Oben

At =L

e

s

Typ X
Durchlauf keiner

e

Abbildung 53: Schwellen (Beispiele)

Hinweis: Das Bewertungselement ,Schwelle* darf nur einmal durchlaufen werden.
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Das grafische Bewertungselement ,Schwelle® liefert Innen folgende Ergebnisdaten zuruck:

Einzelbewertung

Schwelle nur an den optionalen Feldbusschnittstellen ausgegeben

oder . DIGIFORCE® Typ 9311 kann das Bewertungsergebnis einer einzelnen
werden.

Durchlauf (Schnittpunkt von Messkurve und Schwelle)

Symbol

Bewertungselement Schwelle

DIGIFORCE® Typ 9311 interpoliert den Durchlauf anhand des letzten
Messpunktes vor und des ersten Messpunktes hinter der Schwelle linear.

Kann DIGIFORCE® Tgp 9311 keinen Durchlauf ermitteln zeigt bzw.
Ubergibt DIGIFORCE™ Typ 9311 das Wertepaar 909090/909090 und stellt
in der Anzeige "<<<>>>"dar.

Schwelle einrichten

9,

MSO geht's:

1

Klicken Sie auf [Schwellen] und aktivieren e e — — s
Sie die Checkbox ,Schwelle Ein“. St RS e~
Wenn Sie noch keine Messkurve ol T

eingemessen haben, klicken Sie auf —
,Messkurven (Einmessen, Laden,

Speichern)“ und laden Sie entweder tber _
[Laden] vorhandene Messkurven oder oo 1 R o B
beginnen die Aufnahme von Messkurven ;
Uber [Start]. Fihren Sie eine oder mehrere b
Messungen durch. Zum Beenden der | OO L S ) .
Messung klicken Sie auf [Stopp]. e e

Wabhlen Sie im Dropdown den ,Schwellen Typ“ aus (,X Schwelle” oder ,Y Schwelle®).

Positionieren Sie Ihre Schwelle wahlweise mit Hilfe des Mauszeigers oder der Koordinaten
(X Wert* bzw. ,Y Wert*, ,Ymin“ bzw. ,Xmin“ und ,Ymax"* bzw. ,Xmax"“ je nach
Schwellentyp).

Wahlen Sie die Durchlaufrichtung der entsprechenden Richtung durch die Aktivierung der

Checkboxen.

Hinweis: Das Bewertungselement ,Schwelle* darf nur einmal durchlaufen werden. Sie
kénnen den Durchlauf der Schwellen auch generell ausschlielRen. Sollte die
Messkurve gegen diese Festlegung verstol3en, wird DIGIFORCE® Typ 9311 die
Messung mit NIO bewerten.

Wabhlen Sie im Dropdown den gewtnschten ,Kurvenabschnitt” aus (,Hinlauf*, ,Ricklauf*
oder ,Gesamt®).

Um eine weitere Schwelle zu konfigurieren, wahlen Sie den Reiter [2].

Klicken Sie auf [Ubernehmen].
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Menuparameter ,Schwellen Konfiguration®

Schwellen Nummer 1...2 Anwahl Schwelle 1 bis 2.
Schwelle Ein / Aus Aktivieren / deaktivieren
Schwellen Typ X Schwelle Anwahl, ob der Schwellen Typ X oder Y aktiv
Y Schwelle ist.
X-Wert, Y-Wert <Werteingabe> Bei Typ X-Schwelle:
X-Position der X-Schwelle.
Bei Typ Y-Schwelle:
Y-Position der Y-Schwelle.
Xmin / Ymin <Werteingabe> Bei Typ X-Schwelle:

Untere Y-Grenze Ymin.
Bei Typ Y-Schwelle:
Linke X-Grenze Xmin.

Xmax / Ymax

<Werteingabe>

Bei Typ X-Schwelle:
Obere Y-Grenze Ymax.
Bei Typ Y-Schwelle:
Rechte X-Grenze Xmax.

Durchlauf

Links > Rechts
Rechts > Links
Unten > Oben
Oben > Unten

Anwahl der Durchlaufrichtung des
Kurvenverlaufes Uber die Schwelle

Méglichkeiten:
e kein Durchlauf
e Durchlauf von einer Seite
e Durchlauf von beiden Seiten

Hinweis: Durchlauf von beiden Seiten
bedeutet wahlweise von links nach
rechts (unten nach oben) oder
umgekehrt.

Kurvenabschnitt

Hinlauf, Ricklauf, Gesamt

Festlegung, auf welchem Kurvenabschnitt die
Schwelle aktiv ist.
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6.3.2.7.4 Hullkurven

DIGIFORCE® Typ 9311 kann anhand von einer oder mehreren Messkurven eine ,Hullkurve® pro
Messprogramm erzeugen.

Eine ,Hullkurve® kénnen Sie ausschliel3lich anhand von mindestens einer vorhandenen Messkurve
erzeugen. Bei einer erzeugten ,Hullkurve® kdnnen Sie anschlieRend die Position im X- bzw. Y-Bereich
beliebig anpassen und zusatzlich im Y- bzw. X-Bereich den erweiterten Toleranzbereich (Delta Ymin/max
bzw. Delta Xmin/max) festlegen.

Hinweis: Bei einer Messkurve die aus einem hin- und riicklaufenden Kurvenanteil besteht, kann die
»Hullkurve® nicht Gber den Umkehrpunkt verlaufen.

il l
. Parametrieren DIGIFORCE® 9311 - Messprogramm 0 - l o|E g
| Kanaleinstellung (global) | Messverfahrenl Bewertung ‘Schahpunk‘ta I Sensortest I Frei definierbare Werte I Extemer Speicher

Auswahl Bewertung - Hillkurve
Messkurven (Einmessen, Laden, Speichern) 1
[=] Penster | [=]Trapezfenster | = schwellen | Hiillkurven ‘ [z Toleranzband Hillleurve Ein
Links
Hinlzuf
Graph
~ T T T T
=T 410
Generieren ] [ Loschen
W + 4 08
Kstart 450000 = | mm
Xende 10,00000 2 mm
0+ 1 one Delta Ymin 3.00000 =]
Defta Ymax 3.00000 S N
A .
[M] 2
20 -+ 1oa
10 4 0
N A
o + S 400 Min
- i | i i

} t t
- Man
o o - © © =l o

X [mm]

[# | Zoom | Rickgéngig | Alles Rickgdngig | ¥) ¥ | Kanale ~ Doppelgraph = Cursorvermessung | Einstellungen

Programmname [Nr.01:  HARRY [ Ooemetmen ][ mbbechen || @ |

* Gerateparameter geandert | Status: Verbunden mit DIGIFORCE® 9311, SNr: 931104,

Abbildung 54: Bewertungselement Hllkurve

Hinweis: Die Hullkurve kann nur erzeugt werden, wenn der gesamte Kurvenabschnitt (Hinlauf oder
Ruicklauf) einen stetigen Kurvenverlauf aufweist, d.h. bei einem Eintritt links oder rechts darf
es zu jeder X-Koordinate nur einen zugehérigen Y-Wert geben oder bei Eintritt unten oder
oben darf es zu jeder Y-Koordinate nur einen zugehdrigen X-Wert geben, andernfalls
erscheint eine Fehlermeldung.

Hinweis: Die zur Erzeugung einer Hillkurve notwendigen Messkurven kénnen auch anhand zuvor
gespeicherter Messprotokolldateien geladen werden.
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Im Messmodus prift DIGIFORCE® Typ 9311, ob die Messkurve innerhalb des definierten
Hullkurvenbandes liegt. Ist das der Fall, so erhalt die Messkurve die Bewertung 1O. Ist die Messkurve
jedoch min. einmal unerlaubt aus dem Bereich der ,Hiillkurve* herausgetreten, wird DIGIFORCE® Typ
9311 die Messkurve mit NIO bewerten.

Hiillkurve (Eintritt Links) Hillkurve (Eintritt Unten)

Erweiterter Toleranzbereich

Delta Y Erweiterter Toleranzbereich

Delta Xmax

Delta Ymin

P

Erzeugte Hullkurve

Erzeugte Hiillkurve

Xmin xmax

Abbildung 55: Hiillkurven

Beispiele von Hiillkurven

Symbol Beschreibung

% Hullkurve mit Durchtritt von ,Links“ nach ,Rechts"”.
\%; Hullkurve mit Durchtritt von ,Rechts” nach ,Links".

Hullkurve mit Durchtritt von ,Unten” nach ,,Oben®.
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Hiillkurve einrichten

i%o geht's:

1

Klicken Sie auf den Reiter ,Bewertung®.

2 Klicken Sie auf ,Messkurven (Einmessen, Laden, Speichern)“ und laden Sie entweder tber

[Laden] vorhandene Messkurven oder beginnen die Aufzeichnung von Messkurven Uber
[Start]. Fihren Sie eine oder mehrere Messungen durch. Zum Beenden der Messung
klicken Sie auf [Stopp].

Klicken Sie auf [Hullkurven] und aktivieren [ i g e e o e
Sie die Checkbox ,Hullkurve Ein“. Klicken Sie | s=-=—==- : :
anschlieBend auf [Generieren]. _ —

Hinweis: Eine ,Hullkurve® kbnnen Sie I
ausschlie3lich anhand von
mindestens einer vorhandenen

Messkurve erzeugen. \ )
Hinweis: Die Hullkurve kann nur erzeugt /\
werden, wenn der gesamte | e
Kurvenabschnitt (Hinlauf oder
Rucklauf) einen stetigen
Kurvenverlauf aufweist, d.h. bei
einem Eintritt links oder rechts
darf es zu jeder X-Koordinate nur
einen zugehdrigen Y-Wert geben
oder bei Eintritt unten oder oben
darf es zu jeder Y-Koordinate nur
einen zugehorigen X-Wert geben,
andernfalls erscheint eine
Fehlermeldung.
Es erscheint folgendes Popup-Fenster. Hillkurve erzeugen ==
Klicken Sie auf [OK].

0 "‘.‘ Es wurde erfolgreich eine neue Hillkurve erstellt,
oy
Diese kann nun optienal noch editiert werden (Erweitert).

Um diese optionaleﬂndﬂerung dann zu dbernehmen dricken Sie
abschlieBend die Taste 'Ubernehmen’' (Erweitert).

'
Positionieren Sie lhre Hullkurve mit Hilfe der — =
Koordinaten (,Xstart* und ,Xende"). =
Hinweis: In den Randbereichen Xmin und =
Xmax der Messkurve gibt es e =
haufig starke Streuungen (z.B. im - e -
Blockeinstieg). Es empfiehlt sich = B

daher, die Xstart- und Xende-
Parameter der Hillkurve nicht bis
in diese Randbereiche verlaufen
zu lassen. Reduzieren Sie den
Bereich der Hullkurve.
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6 Erweitern Sie die Hullkurven-Toleranz mit
den Parametern ,Delta Ymin“ und ,Delta
Ymax“ (bei Eintritt unten und oben
entsprechend ,Delta Xmin“ und ,Delta
Xmax").

7 Klicken Sie auf [Ubernehmen].

Hinweis: Mit dem Button ,Erweitert* kdnnen Sie anhand von Stltzpunkten die Form der Hiillkurve
zuséatzlich beeinflussen. Dies erlaubt einzelne, kritische Bereiche in sehr begrenzten
Bereichen zu vergrofiern, wahrend die Standardanpassung nur pauschal auf die ganze Kurve

angewendet wird.
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Menuparameter ,Hullkurve X[mm] Y[N]*

Hillkurve

Ein / Aus

Aktivieren / deaktivieren

Eintritt

Links, Rechts, Unten, Oben

Festlegung, in welcher Richtung die Hullkurve
durchlaufen wird.

Kurvenabschnitt

Hinlauf, Ricklauf

Festlegung, auf welchem Kurvenabschnitt die
Hullkurve aktiv ist.

Xstart / Ystart

<Werteingabe>

Festlegung der Start-Position der Hillkurve.

Xende / Yende

<Werteingabe>

Festlegung der Ende-Position der Hullkurve.

Delta Ymin / Xmin

<Werteingabe>

Festlegung des erweiterten Toleranzbereichs
Delta X/Ymin.

Delta Ymax / Xmax

<Werteingabe>

Festlegung des erweiterten Toleranzbereichs
Delta X/Ymax.

Erweitert Editieren / Abbrechen / Auswahl
Ubernehmen

Filtern Schieberegler

Minfilter Min, Max, Mittelwert,
Median

Maxfilter Min, Max, Mittelwert,

Median

WICHTIG: DIGIFORCE® Typ 9311 kann eine ,Hullkurve® nur dann erzeugen, wenn der gesamte
Kurvenabschnitt (Hinlauf, Rucklauf) einen stetigen Kurvenlauf aufweist, d.h. bei einem Eintritt
Links oder Rechts darf es zu jeder X-Koordinate nur einen zugehérigen Y-Wert geben oder bei
Eintritt Unten oder Oben darf es zu jeder Y-Koordinate nur einen zugehdrigen X-Wert geben.

Wenn bei der Erzeugung einer Hullkurve ein Fehler angezeigt wird (,Messkurve(n) nicht
stetig”), kdbnnen Sie durch geeignete Filtereinstellungen bzw. Reduktion der Abtastung in der
Regel einen stetigeren Messkurvenverlauf bewirken. Léschen Sie die zuvor eingemessenen

Messkurven.
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6.3.2.7.5 Toleranzband an Bewertungselementen

Mit Hilfe des Toleranzbandes fiir die grafischen Bewertungselemente kénnen Sie an den Grenzen, also
z.B. der Ein- und Austrittsseite eines Fensters, eine zusatzliche Hysterese einrichten. In diesem
Hysteresebereich kann die Messkurve die Grenzlinie des grafischen Bewertungselements beliebig oft hin
und her Uberschreiten, ohne dass eine NIO-Bewertung erfolgt. Treten zum Beispiel in einer Maschine
mechanische Stérungen wie Vibrationen oder auch Slip-Stick-Effekte in der Hydraulik auf, so kommt es
sporadisch zu Schwankungen bzw. Ausrei3ern im aufgezeichneten Messkurvenverlauf. Treten diese
Schwankungen an den Grenzen eines Bewertungsfensters auf, so bewertet DIGIFORCE® Typ 9311 die
Messung mit NIO, wenn an der Fenstergrenze ein wiederholter Ein-/ Austritt festgestellt wird. Durch die
Festlegung eines Toleranzbandes bewertet DIGIFORCE® Typ 9311 einen solchen Verlauf mit 1O,
solange sich die Kurvenschwankung innerhalb des Hysteresebereiches befindet.

|Kana|e1nstellung (global) | Messverfahren | Bewertung | Schaltpunkte | Sensortest | Frei definierbare Werte | Extemer Speicher

Buswahl Bewertung - Toleranzband

Messkurven (Einmessen, Laden, Speichern)

Toleranzband X 0.00000 2 mm
o =] =] Hii
Fenster | [=] Trapezfenster | =] schwellen | [=] Hillkurven | [z=] Toleranzband Toleranzband ¥ 0.00000 <N
Graph
T T T T T T T T
- 10
- 0,3
CF1
vi o] -
]
20 +
-+ o2
10
T i | | | | |
o “ - o o = o =
% [mm]
[# | Zoom | Rickgingig | Alles Rackgangig | ¥) Kanale -~ Doppelgraph | Cursorvermessung | Einstellungen
Programmname [Nr. OJ; HARRY ;) [ Ubemehmen ] [ Abbrechen ]
I * Gerdteparameter gedndert | Status: Verbunden mit DIGIFORCE® 9311, SNr: 931104, |I‘

Abbildung 56: Toleranzband an Bewertungselementen
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Tol, X B

AV

Xmin Xmax

Toleranzband X

F;

A
Tol. Y } [N

Toleranzband Y

Abbildung 57: Toleranzband

Hinweis: Die Parameter Toleranzband X und Y sind fir alle grafischen Bewertungselemente
gemeinsam gultig. Sie kdnnen nicht nur fur ein einzelnes grafisches Bewertungselement
definiert werden.
Beachten Sie, dass bei aktivem Toleranzband (Toleranzband X oder Y > 0) die Messkurve den
Bereich des grafischen Bewertungselements zuziiglich des Toleranzwerts durchlaufen muss.

Q@é):so geht's:

1 Klicken Sie auf [Toleranzband].
Hinweis: Die Parameter Toleranzband X

und Y sind fur alle grafischen
Bewertungselemente gliltig. Sie
kdnnen nicht nur fir ein einzelnes
grafisches Bewertungselement
definiert werden.

Beachten Sie, dass bei aktivem
Toleranzband (Toleranzband X
oder Y > 0) die Messkurve den
Bereich des grafischen
Bewertungselements zuzuglich
dem Toleranzwert durchlaufen
muss.

R I g T S ———

Frmweras 4.8 A e | @

Sermam i puiaren s vt = HPCACIR AILL T VNS

2 Legen Sie den Hysteresebereich mit Toleranzband X und Toleranzband Y fest.

3 Klicken Sie auf [Ubernehmen].

Menuparameter ,Toleranzband“

Toleranzband X

<Werteingabe>

Festlegung des Hysteresebereichs in X-
Achsenausrichtung.

Toleranzband Y

<Werteingabe>

Festlegung des Hysteresebereichs in Y-
Achsenausrichtung.
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6.3.2.8 Echtzeit-Schaltpunkte

/I\ WARNUNG

Kein Ersatz fiir Sicherheits- und Schutzeinrichtungen!

Echtzeitschaltsignale S1 ... S6 ersetzen KEINE Sicherheits- und Schutzeinrichtungen!
Setzen Sie Sicherheits- und Schutzeinrichtungen ein.

Hinweis: Die Schaltsignale S1 ... S6 erflllen nicht die Anforderungen an Sicherheitsschalter. Der
Betreiber einer Gesamtanlage, wie z.B. einer Presse, ist verpflichtet, die Anlage mit den
erforderlichen Sicherheits- und Schutzeinrichtungen auszustatten.

Hinweis: Die Ausgange S1 und S2 haben eine feste Belegung auf den SPS-Ausgangen. S3 ... S6
kénnen benutzerdefiniert parametriert werden (siehe Kapitel 6.3.4.1 ,SPS-Ausgange” auf Seite
105).

Die sechs Schaltsignale S1 ... S6 an der SPS-E/A-Schnittstelle bzw. der Feldbusanbindung erméglichen
die Echtzeitsignalisierung beim Uberschreiten eines Grenzwerts. Unter dem Reiter ,Schaltpunkte kénnen
Sie die sechs Signale den aktiven Messkanalen X oder Y zuordnen und die Grenzwertschwelle
parametrieren. Zusatzlich konnen Sie zwischen High- und Low-Aktivitat des jeweiligen E/A-Signals
wahlen.

Die Grenzwertschwellen fiir den Messkanal X kdnnen sich auf das absolute Messsignal oder auf den
relativen Nullpunkt (Messverfahren Bezug: Y-Trigger) beziehen.

' Parametrieren DIGIFORCE® 9311 - Messprogramm 0 l =HC) ﬂ1
| Kanaleinstellung (global) | Messverfairen | Bewertung | Schattpunkte | Sensoriest | Frei definierbare Were | Extemer Speicher
Anwzhl Echtzeit-5chatpunkte
Wert Einheit Kanal Plativ Bezug
51 5000000 Plmm (X v| [Hoh  ~] [Absol -
52 10000000 Frfmm (X +| [Hoh  ~| [Absols -
53 15000000 [ofmm (X +| [Hoh  ~| [Absols -]
54 2000000 Fofmm (X +] [Hoh  ~] [Absols -
35 2500000 Plmm (X v| [Hoh  ~] [Absol -
56 30000000 Prlmm (X ~| [Hoh <] [Abeols -]
Programmname [Nr. 0. HARRY ) Ubemehmen | | Abbrechen |
Gerateparameter unverdndert | Status: Verbunden mit DIGIFORCE® 9311, SNr: 931104,

Abbildung 58: Schaltpunkte
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MenuUparameter ,Schaltpunkte S1 ...

Wert Grenzwertschwelle Eingabe der Grenzwertschwelle

Einheit Anzeige-Einheit Anzeige der Messkanaleinheit

Kanal XY Auswahl des aktiven Messkanals zu den
entsprechenden Schaltsignalen S1 ... S6

Aktiv High / Low Auswahl der High-/Low-Aktivitat

Bezug Absolut / Y-Trigger Bezug fir den Messkanal X

Absolut:

Die Grenzwertschwelle bezieht sich auf den
Absolutwert des Messkanal X.

Y-Trigger:

Die Grenzwertschwelle bezieht sich auf das
Trigger-Ereignis (siehe auch Kapitel 6.3.2.5.2
.MenlUparameter ,Messverfahren - Bezug*
(Messkurvenbezug)“ auf Seite 71).

Hinweis: Sie kdnnen den Bezug Y-Trigger
nur anwahlen, wenn im Meni
.Messverfahren“ der Parameter
,Bezug“ auf Y-Uber- bzw.
Unterschreitung eingestellt ist.

Hinweis: Die Ausgange S1 und S2 haben eine feste Belegung auf den SPS-Ausgangen. S3 ... S6
kénnen benutzerdefiniert parametriert werden (siehe Kapitel 6.3.4.1 ,SPS-Ausgange” auf Seite

105).
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6.3.2.9 Sensortest

Die Funktion ,Sensortest‘ ermdglicht die zyklische Uberpriifung der aktiven Messkanéle. Bei der
Durchfiihrung des Tests vergleicht DIGIFORCE® Typ 9311 die aktuellen Messwerte mit hinterlegten
Referenzwerten. Je nachdem, ob der gemessene Wert innerhalb oder auf3erhalb der definierten Toleranz
liegt, bewertet DIGIFORCE® Typ 9311 mit ,IO/NIO-Sensortest®, siehe auch Kapitel 3.8 ,Sensortest” auf
Seite 19. Der ,Sensortest” kann liber das Steuersignal ,IN_STEST* oder den Reiter ,Sensortest*
ausgel6st werden.

Menuparameter ,Sensortest” fur Kanal X und Y

Sensortest Ein / Aus Aktivieren / deaktivieren
Eingemessener Wert <Wert> oder Eingemessener Referenzwert flir den
<Werteingabe> Sensortest. Dieser Wert wird bei Durchfihrung

des Sensortests als Vergleichswert
verwendet. Liegt der gemessene Wert beim
Durchflihren des Sensortests innerhalb der
zulassigen Abweichung wird das Steuersignal
,LOUT_OK_STEST" = 1 gesetzt

(Sensortest 10).

Liegt der Wert auRerhalb der zulassigen
Abweichung ist ,OUT_OK_STEST“=0
(Sensortest NIO).

Zulassige Abweichung [+/] <Werteingabe> Geben Sie hier die zulassige +/- Toleranz fir
die IO/NIO Entscheidung des Sensortests vor.

Sensortest durchfiihren

Die Durchfiihrung des Sensortests konnen Sie Uber die Steuerschnittstellen SPS E/A- bzw.
Feldbusschnittstellen mit dem Signal ,IN_STEST" (siehe Kapitel 10.7 ,Sensortest extern auslésen® auf
Seite 157) ausldsen.

Hinweis: Vermeiden Sie die zyklische Durchfiihrung der Funktion ,Tara“ in Verbindung mit ,Sensortest*
am identischen Referenzwert, z.B. an der Grundposition einer Maschine. Ein moglicher
Sensordefekt bzw. Drift kann durch das Tarieren nicht gesichert festgestellt werden.
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6.3.2.10 Frei definierbare Werte

Mit Hilfe der frei definierbaren Werte konnen Sie bis zu 20 beliebige Ergebniswerte einer Messung Uber
eine optionale Feldbusschnittstelle im Echtzeit-Prozesskanal tGbergeben. Die Werte stehen unmittelbar
nach der Messung mit der Bereitschaft ,READY* zur Verfligung. Auch in der DigiControl
Messdatenprotokollierung (Funktion Labor- oder automatischer Messbetrieb) werden diese
Ergebniswerte ausgelesen und protokolliert. Zu diesen Messwerten zahlen z.B. Ein- und Austrittswerte
der grafischen Bewertungselemente. Bevor DIGIFORCE® Typ 9311 einen dieser Werte anzeigen kann,
mussen Sie diesen unter dem Reiter ,Frei definierbare Werte® aktivieren. Sie kbnnen maximal 20 Werte
aktivieren.

Ml Parametrieren DIGIFORCE® 9311 - Messprogramm 0 =B
| Kanalginstellung (global) | Messverfahran I Bewertung I Schaltpunkte I Sensortest | Frei definierbare Werte ‘ Extemer Speid'lerl
Frei definierbare Werte
o Aus ] T Aus J
2| Aus ] 2 Aus J
3| fus ] e s J
4 | Bus ] | Bus J
u
il = [ Aus ] 15 Aus J
& | Bus ] G| fus J
7| Aus | 7| Bus J
g | Bus ] 18 | Bus J
I o | Aus ] 19 Aus J
il 1o fus ] | Bus J
|
|
[l
H
[l
W
Programmname [Nr. 0} HARRY ) [ Ubemehmen ||  Abbrechen |
I« Gerdteparameter gedndert | Status: Verbunden mit DIGIFORCE® 9311, SNr: 931104,

Abbildung 59: Frei definierbare Werte

Hinweis: Mit der Liste ,Frei definierbare Werte* kénnen neben Messergebniswerten auch die
Toleranzgrenzen der Bewertungselemente (z.B. Bewertungselement ,Fenster®) (ibergeben
werden. Damit kann zu einem Messwert (z.B. Fenster-Eintrittswert) auch die aktuell zulassige
Toleranz geloggt werden. Dies verbessert eine spétere statistische Auswertung der
Prozesssicherheit und erméglich eine Speicherung und Uberwachung, ob Toleranzgrenzen
verandert wurden.

Folgende Werte sind zur Auswahl verfigbar:

Allgemeine Kurvendaten

Start X Erster Messwert der Messkurve — X-Koordinate
Start Y Erster Messwert der Messkurve — Y-Koordinate
Ende X Letzter Messwert der Messkurve — X-Koordinate
Ende Y Letzter Messwert der Messkurve — Y-Koordinate
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AbsMaxX (X)

Absolutes X-Maximum der gesamten Messkurve — X-Koordinate

AbsMaxX (Y)

Absolutes X-Maximum der gesamten Messkurve — Y-Koordinate

AbsMinX (X) Absolutes X-Minimum der Messkurve — X-Koordinate
AbsMinX (Y) Absolutes X-Minimum der Messkurve — Y-Koordinate
AbsMaxyY (X) Absolutes Y-Maximum der Messkurve — X-Koordinate
AbsMaxyY (Y) Absolutes Y-Maximum der Messkurve — Y-Koordinate
AbsMinY (X) Absolutes Y-Minimum der Messkurve — X-Koordinate
AbsMinY (Y) Absolutes Y-Minimum der Messkurve — Y-Koordinate
UmkehrP.X Umkehrpunkt der Messkurve — X-Koordinate

UmkehrP.Y Umkehrpunkt der Messkurve — Y-Koordinate

Fenster (1 ...

3)

Fi23 Ein X Fenster-Eintrittswert — X-Koordinate
Fi23 EinY Fenster-Eintrittswert — Y-Koordinate
Fi/23 Aus X Fenster-Austrittswert — X-Koordinate
Fi3 Aus Y Fenster-Austrittswert — Y-Koordinate
F1/23 AbsMin X Absolutes Y-Minimum im Fensterbereich — X-Koordinate
Fi123 AbsMin Y Absolutes Y-Minimum im Fensterbereich — Y-Koordinate

F1/2/3 AbsMax X

Absolutes Y-Maximum im Fensterbereich — X-Koordinate

F1/2/3 AbsMax Y

Absolutes Y-Maximum im Fensterbereich — Y-Koordinate

F1/2/3 Pos Xmin

Fenstergrenze Xmin

F1/2/3 Pos Xmax

Fenstergrenze Xmax

F1/2/3 Pos Ymin

Fenstergrenze Ymin

F1/2/3 Pos Ymax

Fenstergrenze Ymax

Trapez (1 ... 2)

TF4 Ein X Trapez-Eintrittswert — X-Koordinate
TFi2 EinY Trapez-Eintrittswert — Y-Koordinate
TF42 Aus X Trapez-Austrittswert — X-Koordinate
TFq2 Aus Y Trapez-Austrittswert — Y-Koordinate

Typ Trapez X
TF4/, Pos Xmin Trapez-Grenze (Typ X) Xmin

TF4, Pos Xmax

Trapez-Grenze (Typ X) Xmax

TF4, Pos YminLi

Trapez-Grenze (Typ X) YminLinks
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TF4» Pos YmaxLi

Trapez-Grenze (Typ X) YmaxLinks

TF4» Pos YminRe

Trapez-Grenze (Typ X) YminRechts

TF4, Pos YmaxRe

Trapez-Grenze (Typ X) YmaxRechts

Typ Trapez Y

TF4» Pos Ymin

Trapez-Grenze (Typ Y) Ymin

TF4» Pos Ymax

Trapez-Grenze (Typ Y) Ymax

TF4, Pos XminUnt

Trapez-Grenze (Typ Y) XminUnten

TF» Pos XmaxUnt

Trapez-Grenze (Typ Y) XmaxUnten

TF1/2 Pos XminOb

Trapez-Grenze (Typ Y) XminOben

TF4, Pos XmaxOb

Trapez-Grenze (Typ Y) XmaxOben

Schwelle (1 ... 2)

SW,,, Durch X

Schwelle-Durchlaufwert (Schnittpunkt) — X-Koordinate

SW1/2 Durch Y

Schwelle-Durchlaufwert (Schnittpunkt) — Y-Koordinate

Typ X Schwelle

SW,,», Pos Schwelle

X-Position der Schwelle

SWy,», Pos Ymin

Grenze der Schwelle Ymin

SW,,», Pos Ymax

Grenze der Schwelle Ymax

Typ Y Schwelle

SW,,», Pos Schwelle

Y-Position der Schwelle

SWy,», Pos Xmin

Grenze der Schwelle Xmin

SW,,», Pos Xmax

Grenze der Schwelle Xmax

Huallkurve
HK Ein X Hullkurve-Eintrittswert — X-Koordinate
HKEinY Hullkurve-Eintrittswert — Y-Koordinate
HK Aus X Hullkurve-Austrittswert — X-Koordinate
HK Aus Y Hullkurve-Austrittswert — Y-Koordinate
HK Start X(Y) Grenzen der Hiullkurve (X- oder Y-Wert, je nach Definition)

HK Ende X(Y)

Grenzen der Hullkurve (X- oder Y-Wert, je nach Definition)
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6.3.2.11 Externer Speicher

Unter dem Reiter ,Externer Speicher konnen Sie die Datenprotokollierung auf einen externen USB-Stick
fur dieses Messprogramm aktivieren bzw. deaktivieren.

Hinweis: Wenn Sie die Messdaten auf dem USB-Stick protokollieren wollen, missen Sie die
Protokollierung fir jedes Messprogramm unter dem Reiter ,Externer Speicher” einzeln
aktivieren.

A
mSo geht's:
1 Stecken Sie einen USB-Stick in die USB-Schnittstelle.

2 Aktivieren Sie unter dem Reiter ,Externer Speicher” die Checkbox ,Protokollierung®.

Hinweis: Achten Sie auf die Verwendung eines geeigneten USB-Sticks. Weitere Informationen hierzu
entnehmen Sie dem Datenblatt. Das aktuelle Datenblatt finden Sie auf http://goo.gl/muUe7D.

Bei aktiver USB-Stickprotokollierung wird mit jeder Messung ein Dateieintrag mit Ergebniswerten
allerdings ohne die Messkurve durchgefiihrt. Falls Sie einen USB-Stick an der USB-Schnittstelle des
DIGIFORCE® Typ 9311 angeschlossen haben, werden lhnen im Menu ,Eigenschaften fur Station die
Informationen hierzu angezeigt. Hier kénnen Sie die Bauteilbezeichnung einstellen und das Verhalten
des READY-Steuersignals ,OUT_READY* parametrieren.

6.3.3 Kanaleinstellungen (global)

Hinweis: Haben Sie im Meni ,Eigenschaften fiir Station“ die Checkbox ,Globale Kanaleinstellungen®im
Menu ,Eigenschaften fiir Station® aktiviert (Default-Einstellung), erscheint im Men
,Parametrieren DIGIFORCE® Typ 9311 — Grundeinstellungen® ein neuer Reiter
,=Kanaleinstellungen (global). Nehmen Sie alle gewlnschten Einstellungen unter diesem Reiter
vor. Der Reiter ,Kanaleinstellungen® unter ,Messprogramme® ist dann deaktiviert.

Im Meni ,Eigenschaften fir Station* kdnnen Sie definieren, ob die Kanaleinstellungen global fir alle
Messprogramme tbernommen werden sollen oder programmabhangig, d.h. fir jedes Messprogramm
einzeln eingestellt werden. Bitte beachten Sie, dass Sie bei der Einstellung global bei jeder Anderung die
Einstellungen fiir alle Messprogramme Uberschreiben. Wenn Sie die Einstellungen fiir alle Messkanéale
Ubernehmen wollen, aktivieren Sie die Checkbox ,Globale Kanaleinstellungen® (siehe Kapitel 6.2
,DIGIFORCE® Typ 9311 Gerateinformationen (Eigenschaften)” auf Seite 41).

WICHTIG: Beim Verlassen des MenUs mit der Einstellung ,global“ gehen alle vorherigen
programmabhangigen Kanaleinstellungen verloren! Die Einstellungen vom aktuell
ausgewahlten Messprogramm werden dann auf alle anderen Programme kopiert.

Weitere Informationen zu den Kanaleinstellungen finden Sie in Kapitel 6.3.2.1 ,Kanaleinstellung® auf
Seite 55.
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6.3.4 Zuordnung der SPS-Ein-/Ausgange

Unter dem Reiter ,Zuordnung der SPS Ein-/Ausgénge” konnen Sie einigen SPS-Ein- und Ausgangen
eine bestimmte Belegung zuordnen. Eine Ubersicht aller Signale der SPS-E/A-Schnittstelle finden Sie im

Kapitel 4.3.2 ,SPS-E/A-Signale® auf Seite 23.

Hinweis: Die Belegungen der parametrierbaren SPS-Ein-/Ausgange haben auch dann Bedeutung,
wenn Sie Uber die optionalen Feldbus-Schnittstellen die entsprechenden Steuersignale im

Echtzeit-Prozesskanal verwalten.

Grundeinstellangen

Einstelungen

Ausgang 1 (Pin 20)

Ausgang 2 (Fin 21)

Ausgang 3 (Pin 22)

Ausgang 4 (Fin 23)

[OUT_PROG1 _[defaut] -

Ausgang 5 (Pin 24)

[QUT_PROGZ _[defauit] -

Ausgang 6 (Fin 25)

[QUT_MEAS_ACT [default] -]

Standardbslegung wiedemerstellen ]

[OUT_OK_STEST [defaut] v Engang1(Pin4  [INTARAX [defaut] -

[OUT_STROBE [defaut] -] Engang2(Pin5  [IN_RESET_STAT Mefaul] -

[OUT_PROGD _[defaut] v| Engang3(Fin6)  [IN_STEST [defaul] -

Verwendetes Programm: |0

[ spechem ||  bewegen || Beenien |[ @ |

Gerit

dert | Status: Verbunden mit DIGIFORCE® 9311, SNr: 931104,

6.3.4.1

Abbildung 60: Zuordnung der SPS Ein-/Ausgéange

SPS-Ausgange

Einige SPS-Ausgange der E/A-Schnittstelle oder der optionalen Feldbusse konnen mit unterschiedlichen
Funktionen parametriert werden. Eine vollstdndige Belegung der E/A-Schnittstelle einschlie3lich einer

Ubersicht, welche Pins mit einer parametrierbaren Funktion belegt werden kénnen, finden Sie im Kapitel
4.3.2 ,SPS-E/A-Signale® auf Seite 23.

Folgende Ausgange kdnnen frei parametriert werden:

Ausgang

Default-Belegung

Bedeutung

Ausgang 1 (Pin 20)

OUT_OK_STEST

Ergebnis des Sensortests

Ausgang 2 (Pin 21) OUT_STROBE Quittiersignal fir die Messprogrammanwahl
Ausgang 3 (Pin 22) OUT_PROGO Gespiegeltes Messprogramm Bit 0
Ausgang 4 (Pin 23) OUT_PROG1 Gespiegeltes Messprogramm Bit 1
Ausgang 5 (Pin 24) OUT_PROG2 Gespiegeltes Messprogramm Bit 2

Ausgang 6 (Pin 25)

OUT_MEAS_ACT

Messung aktiv
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Folgende Signale kdnnen Sie den Ausgangen zuweisen:

Signal

Erklarung

OUT_OK_STEST

Sensortest 10

OUT_STROBE Gultigkeitssignal fur gespiegelte Messprogramm-Nr.
OUT_PROGO Bit-0 der gespiegelten Messprogramm-Nr.
OUT_PROG1 Bit-1 der gespiegelten Messprogramm-Nr.
OUT_PROG2 Bit-2 der gespiegelten Messprogramm-Nr.
OUT_PROG3 Bit-3 der gespiegelten Messprogramm-Nr.

OUT_MEAS_ACT

Messung lauft (Messung aktiv)

OUT_S3 Schaltsignal S3
OUT_S4 Schaltsignal S4
OUT_S5 Schaltsignal S5
OUT_S6 Schaltsignal S6
OUT_TEST_OP 9311 befindet sich im Einrichtbetrieb
OUT_ERROR Stoérung / Fehler

Mégliche Ursachen:
e Messstart bei READY =0
o Messkanallbersteuerung
o Geratefehler beim Bootvorgang

OUT_WARN_TARE

Warnung Tariergrenze erreicht

OUT_CONFIG

9311 befindet sich in der Konfigurationsebene

OUT_ACK_ALARM

Ampelfunktion Ausgang Alarm

OUT_ACK_LOCK

Ampelfunktion Ausgang Verriegelung

OUT_ACK_OK Ampelfunktion Ausgang 10
OUT_ACK_NOK Ampelfunktion Ausgang NIO
OUT_PC_LOG PC-seitige Datenprotokollierung (DigiControl-Messbetrieb aktiv)

Uber den Button [Standardbelegung wiederherstellen......] kénnen Sie die veranderte Belegung wieder
auf Werkseinstellung zuriicksetzen.
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6.3.4.2 SPS-Eingange

Einige SPS-Eingange der E/A-Schnittstelle oder der optionalen Feldbusse kénnen mit unterschiedlichen
Funktionen parametriert werden. Eine vollstandige Belegung der E/A-Schnittstelle einschliellich einer
Ubersicht, welche Pins mit einer parametrierbaren Funktion belegt werden kénnen, finden Sie im Kapitel
4.3.2 ,SPS-E/A-Signale” auf Seite 23.

Folgende Eingange kénnen frei parametriert werden:

Eingang Default-Belegung Bedeutung

Eingang 1 (Pin 4) IN_TARE_X Tarieren des X-Kanals
Eingang 2 (Pin 5) IN_RES_STAT Statistik zurlicksetzen
Eingang 3 (Pin 6) IN_STEST Sensortest durchfiihren

Folgende Signale kénnen Sie den Eingadngen zuweisen:

Signal Erklarung

IN_TARE_X Tarieren des X-Kanals

IN_TARE_Y Tarieren des Y-Kanals

IN_TARE_X+Y Tarieren des X- und Y-Kanals

IN_RES_STAT Statistik zurlicksetzen

IN_STEST Sensortest durchfiihren

IN_TEST_OP Wechsel in den grafischen Einrichtbetrieb (Messen / Bewertung ohne Zahler)
IN_ACK Ampelfunktion — Quittierung von 10- und NIO-Bewertungen
IN_ACK OK Ampelfunktion — Quittierung von 10-Bewertungen
IN_ACK_NOK Ampelfunktion — Quittierung von NIO-Bewertungen
IN_ACK_ERROR Quittierung von Stérungen (bei ,OUT_ERROR* = 1)*

*Liegt im DIGIFORCE® Typ 9311 eine dauerhafte Stérung vor, kann der Ausgang ,OUT_ERROR® nicht
durch die Quittierung zuriickgesetzt werden.

1 07 von 166



6.3.5 Auftragsblatt

Unter dem Reiter ,Auftragsblatt® konnen Sie verschiedenste Informationen zum Umfeld der Messung
hinterlegen bzw. abfragen. Alle Eintrage kdnnen Uber die verfligbaren Feldbusschnittstellen gelesen und
geschrieben werden. Die DigiControl PC-Software kann bei der automatischen Messdatenprotokollierung
diese Eintrage optional mit auslesen und damit in der Messprotokolldatei einen Bezug zu Admin, Werker
oder Bauteil herstellen.

¢ Name des Werkers e Bauteilbezeichnung
e Auftragsnummer e Seriennummer 1
e Charge e Seriennummer 2

Grundsntebungen | Messorsguemes | Kanalontelung bl | S5 By [ Akragselan || Feichus

Eretrhnn
Wadoar Mustesnann
Aeftragp N AVTMERR
Charge ZHETEAITNA
Bt Fadager
™ 12T 2567590
N2 1ZHSETIIN S TE0
\irwendete Frogramm : | ok | Dbrstragen | Borrater, ||
dert Stalun Verbundes DIGIFORCE® 9311 SMr 331104

Abbildung 61: Auftragsblatt

Hinweis: Das Auftragsblatt ist global und nicht programmspezifisch angelegt, d.h. bei einem
Messprogrammwechsel wird die identische Datenbasis verwendet.
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Menuparameter ,Auftragsblatt®

Parameter Bedeutung

Werker Name des Werkers (String [64 Zeichen])

Auftrags-Nr. A123456B (String [64 Zeichen])

Charge Z987654321A (String [64 Zeichen])

Bauteil Bauteilname (String [64 Zeichen])

SN1 Seriennummer SN1 (String [64 Zeichen])

SN2 Seriennummer SN2 (String [64 Zeichen])
Qmw%@gul o oM @ SPS
N = l§5 fl:. & s SPS iibergibt Daten an

" gg ‘ DIGIFORCE® Typ 9311

Abbildung 62: Auftragsblatt

(z.B.: Werker, Bauteil,

Auftragsnummer)

DigiControl PC-Software protokolliert
Messdaten und Zusatzinformationen

[i

1

I[

i

!

|
1L
il
iy

—
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6.3.6 Feldbus

Die Feldbusschnittstellen PROFIBUS, PROFINET oder EtherNet/IP sind am DIGIFORCE® Typ 9311
optional verfligbar (siehe Artikelcode im Datenblatt).

Hinweis: In den Einstellungen zur jeweiligen Feldbusschnittstelle kbnnen Sie generell festlegen, ob das
DIGIFORCE® Typ 9311 auf Steuereingadnge der SPS-E/A-Schnittstelle, die in jeder
Geratevariante immer verfiigbar ist, reagiert oder Uber die Steuersignale des vorhandenen
Feldbusses. Die Ausgangssignale, Statusinformationen und Ergebnisdaten werden
unabhangig von dieser Einstellung immer ausgegeben.

Im Meni ,Eigenschaften fiir Station” finden Sie im Reiter ,,Allgemein® Informationen zur vorhandenen
Feldbus-Hardware (Softwareversion, Seriennummer, MAC-Adressen). Bei aktiver

Verbindung zur einem SPS-Master werden zusatzliche Informationen wie z.B. die IP-Parameter
angezeigt.

M Eigenschaften fur Station 'KMS-DEMO' (51190 [

ngemem| Kommunikation | Messbetﬂebl

AUILIVAIG NSIBI LFATY LTS

Software Version Bootloader: Y2015

| Feldbuskarte: PROFINET
Abaleichdatum Analogkarte: 10.07.2017
Stationsname: KMS-DEMO

Cption: DMS + Poti
Gehause Option: Schaltschrankmodul {Vaea) (DC)
Globale Kanaleinstellungen:

Version Feldbuskarte: PNAV1E1.0
Serennummer Feldbuskarte: 511023
Gerate-MAC-Adresse: 00-23-6E-00-18-32
Port 1-MAC-Adresse: 00-23-6E-00-18-33
Port2-MAC-Adresse: 00-23-6E-D0-18-84
Feldbus Geratename:

Feldbus |P-Adresse: 000.000.000.000
Feldbus Subnetz Maske: 000.000.000.000
Feldbus Gateway |P-Adresse: 000.000.000.000

Remote Ident Mr.: K3l
4|

Ubemehmen | | Abbrechen | | @ |

Status: Unverdndert.

Abbildung 63: Gerateinformationen mit Feldbusvariante PROFINET (keine aktive SPS-Kopplung)
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6.3.6.1 PROFIBUS-Einstellungen (Option)

Hinweis: Die Auswahl ,PROFIBUS* ist nur vorhanden, wenn lhr DIGIFORCE® Typ 9311 mit der Option
Vxxx2 ausgestattet ist.

Bei der Parametrierung der PROFIBUS-Schnittstelle legen Sie im MenU ,Parametrieren DIGIFORCE®
Typ 9311° unter dem Reiter ,Feldbus® lediglich die PROFIBUS-Adresse fest und wahlen aus, ob die
Steuereingange auch ber den Feldbus (PROFIBUS) oder alternativ Gber die +24 VDC SPS-Eingange
reagieren. Die Ausgangssignale, Statusinformationen und Ergebnisdaten werden unabhangig von dieser
Einstellung immer ausgegeben.

| | . | SPS B | Adsagebion | Feidtnn

Verwendetes Programm: 0 : Spechem | Ubatgen [ Deenden @

Gerdteparameter umverindert | Status Offline.

Abbildung 64: Feldbus — PROFIBUS-Einstellungen (Option)

Menuparameter ,PROFIBUS*

Steuerung uber PROFIBUS: DIGIFORCE® Typ 9311 reagiert ausschlieRlich auf
Steuersignal (Eingange) der PROFIBUS-Schnittstelle.

SPS: DIGIFORCE® Typ 9311 reagiert ausschlieBlich auf Steuersignal
(Eingange) der SPS E/A-Schnittstelle.

Bei Steuerung Uber SPS E/A erfolgt dennoch eine Dateniibergabe im
zyklischen PROFIBUS DP-VO0 Protokoll.

Stationsadresse Geben Sie hier die PROFIBUS-Adresse fiir das DIGIFORCE® 9311 ein.
Glltiger Adressbereich: 1 ... 126.

Hinweis: Die Dokumentation zur PROFIBUS-Schnittstelle finden Sie im separaten PROFIBUS-Manual
DIGIFORCE® Typ 9311 in englischer Sprache.
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6.3.6.2 PROFINET-Einstellungen (Option)

Hinweis: Die Auswahl ,PROFINET" ist nur vorhanden, wenn lhr DIGIFORCE® Typ 9311 mit der Option
Vxxx3 ausgestattet ist.

Bei der Parametrierung der PROFINET-Schnittstelle legen Sie im Meni ,Parametrieren DIGIFORCE®
Typ 9311“ unter dem Reiter ,Feldbus® lediglich fest, ob die Steuereingange Uber den Feldbus

(PROFINET) oder

alternativ Uber die +24 VDC SPS-Eingange reagieren. Die Ausgangssignale,

Verwendetes Programm: : Spechem | Ubatgen [ Deenden @

Gerdteparameter umverindert | Status: Offline.

Abbildung 65: Feldbus — PROFINET-Einstellungen (Option)

Menuparameter ,PROFINET"

Steuerung uber

PROFINET: DIGIFORCE® Typ 9311 reagiert ausschlieBlich auf
Steuersignal (Eingange) der PROFINET-Schnittstelle.

SPS: DIGIFORCE® Typ 9311 reagiert ausschlieBlich auf Steuersignal
(Eingadnge) der SPS E/A-Schnittstelle.

Bei Steuerung Uber SPS E/A erfolgt dennoch eine Dateniibergabe im
PROFINET-Echtzeitkanal.

Hinweis: Die Dokumentation zur PROFINET-Schnittstelle finden Sie im separaten PROFINET-Manual
DIGIFORCE® Typ 9311 in englischer Sprache.

Hinweis: Bei aktiver Verbindung zu einem PROFINET-Master werden zusatzliche Informationen wie
z.B. die PIN-IP-Adresse oder von der SPS zugewiesene Geratename im Menu ,Eigenschaften
fur Station“ angezeigt.
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6.3.6.3 EtherNet/IP-Einstellungen (Option)

Hinweis: Die Auswahl ,EtherNet/IP“ ist nur vorhanden, wenn lhr DIGIFORCE® Typ 9311 mit der Option
Vxxx4 ausgestattet ist.

Bei der Parametrierung der EtherNet/IP-Schnittstelle legen Sie im Men( ,Parametrieren DIGIFORCE®
Typ 9311° unter dem Reiter ,Feldbus® lediglich fest, ob die Steuereingange tber den Feldbus
(EtherNet/IP) oder alternativ Uber die +24 VDC SPS-Eingange reagieren. Die Ausgangssignale,
Statusinformationen und Ergebnisdaten werden unabhangig von dieser Einstellung immer ausgegeben.

[ ——

Ml Pramerneren © L - Grandeinzizhungs R
hngen | ol | Z 5P | Adragabien | Fricts =]
Eretshngen
S e T —1
Eertit P
Verwerdetes Programn: 0 : Spechem Ubatgen | Beenden @
Gersteparameter umverindert | Status Verbunden ma DIGHFORCES 9311, SNr: 931104,

Abbildung 66: Feldbus — EtherNet/IP-Einstellungen (Option)

Menuparameter ,EtherNet/IP*

Steuerung uber EtherNet/IP: DIGIFORCE® Typ 9311 reagiert ausschlieRlich auf
Steuersignal (Eingange) der EtherNet/IP-Schnittstelle.

SPS: DIGIFORCE® Typ 9311 reagiert ausschlieBlich auf Steuersignal
(Eingadnge) der SPS E/A-Schnittstelle.

Bei Steuerung Uber SPS E/A erfolgt dennoch eine Dateniibergabe im
EtherNet/IP-Echtzeitkanal.

Hinweis: Die Dokumentation zur EtherNet/IP-Schnittstelle finden Sie im separaten EtherNet/IP-Manual
DIGIFORCE® Typ 9311 in englischer Sprache.

Hinweis: Bei aktiver Verbindung zu einem EtherNet/IP-Master werden zusatzliche Informationen wie
z.B. die EtherNet/IP IP-Adresse im MenU ,Eigenschaften fir Station“ angezeigt.

Hinweis: Eine Zuweisung der EtherNet/|IP-Parameter (IP-Adresse, Subnet-Maske und Gateway-
Adresse) kann mit der DIGIFORCE® Typ 9311 Default-Einstellung nur durch einen BOOTP-
bzw. DHCP-Server durchgefuhrt werden. Die Umstellung auf eine manuelle Zuweisung (IP-
Konfiguration = Static) kann nur durch ein Tool von Rockwell (BOOTP/DHCP-Server) erfolgen.
Bei Fragen wenden Sie sich bitte an unsere Serviceabteilung unter Telefon (+49) 07224 645-
53 oder E-Mail: service@burster.de (nur Inland) oder im internationalen Ausland an die fir Sie
zustandige Vertretung (siehe auch www.burster.com).
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7 Einrichtbetrieb und Diagnose

Im Menl ,Numerischer Einrichtbetrieb“ kénnen Sie die aktuellen Sensor-Livewerte der aktiven
Messkanale X, Y und den Status bzw. Zustand der SPS-Steuersignale (Eingdnge und Ausgange)
abrufen. Die Messkanale kénnen individuell tariert werden (beim optionalen Piezo-Eingang ist keine
Tarierung moglich).

Hinweis: Je nach Kanaleinstellung ist keine Tarierung méglich.

Die SPS-Ausgange kénnen Sie manuell stimulieren und damit einen Leitungstest zur angeschlossen SPS
durchfuhren. Die SPS-Steuersignale werden auch bei der Kommunikation Uber einen Feldbus angezeigt
bzw. gesetzt.

WICHTIG: Bitte beachten Sie, dass bei der Stimulierung der SPS-Ausgénge eine unerwiinschte Reaktion
an der verbundenen Steuerung maoglich ist.

-
. Mumerischer Einrichtbetrieb. s @M
SP5-Engange
[ INSTARTFFn3 | [ IN_PROGZ2{Pin 10} |
[ INAUTOPRR1T) | [ IN_PROG3Fin12) |
[ INSTROBE{PIn7 | [ IN_RES1 {Fin 4) |
[ INPROGDFInE | [ INRESZPPn® |
[ INPROGIFn® | [ IN_RES3 (Pin 6) |
I [T] SPS-Ausgange ansteuem
OUT_OK (Fin 15)
OUT_S1 {Pin 18) OUT_PROG :
QUT_S2 (Pin 15) [ ] <OUT_MEAS_ACT>(F
Kanal X Kanal
21.84 mm -0.280 N
Tara X: 0.00000 Tam Y: 0.00000
Auflosung
@ MNomal ) Hoch
Alctives Messprogramm: o =
" i
[ Beenden || @ |

Abbildung 67: Numerischer Einrichtbetrieb
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1 Kilicken Sie auf ,Messen“ > ,Numerischer

Einrichtbetrieb®.

2 Sie sind im MenU ,Numerischer

Einrichtbetrieb®.

Lnbcrtatoet dmnar, TR,

et
» [ T
Viedraabin
Moripreabets Caonon
= ot
e e
e .
et
e

Angrmaidrnar Barumser Miasnsiams (Memar). ] ehameriein) ot mpraseee | Carmie) i ey Conmesbonr. | Gaviarioes o amoprasebin.

Ml Numerischer Einrichtbetrieb [ESHEE )

5P5-Eingange

IN_START (Pin 3)

IN_PROG2 (Pin 10)

IN_AUTO (Pin 11)

IN_PROG3 (Fin 12)

[

[

[ IN_STROBE Pin 7) IN_REST (Pin 4)
[ IN_PROGO(Fn 8)

[ IN_PROG1 (Pn 9) IN_RES3 (Pin 6)

[
[
[
[ IN_RESZ{Fin5)
[

I [7] SP5-Ausgange ansteuem
[] OUT_READY {Pin 14

[ ] OUT_OK({Pin 15)

i 34 16

:I OUT:S1 {F‘7in 18)
[ OUT_52 (Pin 19}
Kanal X

21.84 mm
Tara X: 0.00000

Auflésung
@ Nomal () Hoch

Aldtives Messprogramm:

Kanal Y

-0.280 N
Tara " 0.00000
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7.1  Numerischer Einrichtbetrieb — Sensor-Livewerte

Im Meni ,Numerischer Einrichtbetrieb“ kdnnen Sie die aktuellen Sensor-Livewerte betrachten. Die
Auflésung des Anzeigewerts fiir analoge Sensorsignale wie z.B. DMS, Potentiometer und Normsignal
kénnen zwischen einer vier- bzw. flinfstelligen Anzeige variieren. Die Umschaltung erfolgt tber die
Auswahl Auflésung ,Normal“ (vierstellige Anzeige mit dynamischem Dezimaltrennzeichen) und ,,Hoch*
(finfstellige Anzeige mit dynamischen Dezimaltrennzeichen).

Kanal X Kanal Y
21.84 mm -0.280 N
Tara X 0.00000 Tara Y: 0.00000
Auflosung
@ Momal ) Hoch
Aldives Messprogramm: 0 z

Abbildung 68: Sensor-Livewerte

Hinweis: Der Anzeigewert erscheint als Flielkommawert mit gleitendem Dezimaltrennzeichen. Die
Anzeigeauflésung ist dabei unabhangig vom Messbereich. Dies kann zu Fehlinterpretationen
der Signalqualitat fuhren.

7.2 Numerischer Einrichtbetrieb — Tarieren

Uber [Tarieren!] kénnen Sie die aktuellen Sensor-Livewerte tarieren. Mit dem Ausfiihren der Tara-
Funktion wird der aktuelle Sensor-Livewert genullt bzw. auf einen einstellbaren ,Tara Vorgabewert®
gesetzt (sehen Sie hierzu die entsprechenden Unterkapitel der einzelnen Sensoren unter Kapitel 6.3.2.1
,Kanaleinstellung® auf Seite 55). Diese Funktion kdnnen Sie auch mit den SPS-Steuersignalen
JN_TARE_X“ ,IN_TARE_Y“und ,IN_TARE_X+Y“im Messmodus ausfiihren.

Kanal X Kanal Y
21.84 mm -0.280 N
[Tamx:  o0.00000 | [Ta=y. o000 |
Auflosung
@ Momal ) Hoch
Aldives Messprogramm: 0 =

Abbildung 69: Numerischer Einrichtbetrieb — Tarieren

Hinweis: Ein Klicken auf [Tara Aus] schaltet die Tarierung wieder aus. Beim wiederholten Tarieren tber
die SPS-Steuersignale wird hingegen immer neu tariert.
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7.3 Numerischer Einrichtbetrieb — SPS-Signale prufen

Die aktuellen Zustande der SPS-Ein- und Ausgange kénnen Sie im Menu ,Numerischer Einrichtbetrieb®
abrufen bzw. die SPS-Ausgange setzen und zuriicksetzen. Diese Funktion kénnen Sie auch dann
verwenden, wenn die Steuerung Uber die Feldbusoption (z.B. PROFIBUS oder PROFINET) erfolgt. In
diesem Fall werden die korrespondierenden Signale angezeigt bzw. gesetzt / zurlickgesetzt.

I [] 5P5-Ausgange ansteusm

OUT_OK (Pin 15)

OUT_51 (Pin 18)
OUT_52 (Pin 159)

Abbildung 70: Numerischer Einrichtbetrieb — SPS-Signale

Echtzeit-Schaltpunkte

Die Echtzeit-Schaltpunkte S1 ... S6 (in der Default-Parametrierung sind nur die Signale S1 ... S2
verfligbar) reagieren auch im Meni ,Numerischer Einrichtbetrieb® bei Uberschreitung des eingestellten
Grenzniveaus.

Wenn Sie die Checkbox ,SPS-Ausgange ansteuern® aktivieren, kdnnen Sie die SPS-Ausgange auch
manuell z.B. fUr einen Verbindungstest zu SPS setzen und I6schen. Beim Verlassen des Menis nehmen
die Ausgange dann wieder den relevanten Zustand an.

5P5-Ausgange ansteuem

OUT_READY (Pin 14) 7] «OUT_OK_STEST: (Pin 20)
OUT_OK (Pin 15) 7] «OUT_STROBES {Pin 21)
OUT_NOK (Pin 16) 7] «OUT_PROGO: {Pin 22)
QUT_NOK_ONL1 {Pin 17) 7] «<OUT_PROG1> (Pin 23)
OUT_S1 (Pin 18) 7] <OUT_PROG2: (Pin 24)
OUT_S2 (Pin 19) 7] <OUT_MEAS_ACT: (Pin 25)

Abbildung 71: Numerischer Einrichtbetrieb — Echtzeit-Schaltpunkte

Ausnahme: Ein Echtzeit-Schaltpunkt fir den Messkanal X mit Triggerbezug wird ausschlieRlich wahrend
einer Messung im Messmodus oder im Menu ,Grafischer Einrichtbetrieb“ aktiviert.

Die Schaltsignale S3 ... S6 kdnnen Sie an den SPS-Ausgangen mit veranderlicher Belegung frei
zuordnen (sehen Sie Kapitel 6.3.4.1 ,SPS-Ausgange” auf Seite 105).
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7.4 Fehlermeldungen bei Geratestart

Beim Bootvorgang des DIGIFORCE® Typ 9311 kénnen mdgliche Geratefehler erkannt werden. Die
DigiControl PC-Software priift bei den folgenden Funktionsaufrufen, ob ein moglicher Hardwarefehler
vorliegt:

e Geratesuche

o Aufruf des MenUs ,Eigenschaften fur Station®
¢ Online-Parametrierung

e Labor-/ Messbetrieb

Wird ein Fehlerzustand erkannt, wird folgendes Fenster angezeigt:

(@) Folgende(r) Fehlerzustand ist im DIGIFORCE hinterlegt:

- Nicht flichtige Daten gingen verloren!

- Nech kein Abgleich durchgefdhrt oder Abgleichdatenverlust!
- Der EEPROM-Inhalt der Analogplatine ist ungdltig!

- Die Gerdte-Seriennummer konnte nicht gelesen werden!

- Die MAC-Adresse konnte nicht gelesen werden!

Das DIGIFORCE kann in diesern Zustand nicht verwendet werden, bitte
kontaktieren Sie den Support!

Abbildung 72: Fehlerzustand DIGIFORCE® Typ 9311 (die Auflistung kann variieren)

Gleichzeitig wird das DIGIFORCE® Typ 9311 in der Geréateliste mit einem roten Ausrufungszeichen
markiert:

Datei  Bearbeiten  Messen  Spezial 7

| Venefavonen | L2 D@EGHE EPFQ 0L

Einstellungen ] Typ Seriennummer Stationsname Adresse |
Gerdte Korfiguration | | 4 COM11 USE Serial Port (1) Funkdionen
Backup m 331 931101 9311
| Berichte |
1

Abbildung 73: Gerateliste mit DIGIFORCE® Typ 9311

Nehmen Sie in diesen Fallen bitte Kontakt mit unserer Serviceabteilung auf unter Telefon
(+49) 07224-645-53 oder E-Mail: service@burster.de (nur im Inland) oder im internationalen Ausland mit
der fUr Sie zustandigen Vertretung (siehe auch www.burster.com).
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7.5 LED-Status

Hinweis: Die Beschreibung der LEDs zu den Feldbusschnittstellen finden Sie in den jeweiligen
Zusatzdokumentationen (z.B. PROFINET manual DIGIFORCE® model 9311).

LED

Beschreibung

Rote ,ERR*-LED (Error) leuchtet bereits beim
Einschalten

Es liegt ein Geratefehler vor (siehe Kapitel 7.4
.Fehlermeldungen bei Geratestart* auf Seite 118)

»,NOK* und ,ERR" leuchten dauerhaft (reduzierte
Intensitat, restliche LEDs sind aus)

Software-Update-Bereitschaft

Beim Einschalten wurde die verborgene Reset-
Taste unter der USB-Schnittstelle betatigt.

Mit Hilfe der DigiControl PC-Software kann ein
Update durchgefiihrt werden (11.1 ,Firmware-
Update* auf Seite 158)

,OK”, NOK”, ,READY”, ,ERR”, ,MEAS.”, ,OK S-
TEST” leuchten nach dem Einschalten fiirca. 5 s

In dieser Phase kdnnen Sie mit dem Betétigen der
verborgenen Taste die Schnittstellenkonfiguration
der Ethernet-Schnittstelle auf Default-Werte
einstellen.

Die Standard-Applikation im DIGIFORCE® Typ
9311 konnte erfolgreich gestartet werden und
wechselt in den Normalbetrieb

Hinweis: Im Normbetrieb informiert die ,ERR“-LED (Error) Uber unterschiedliche Fehlerereignisse
(Sammelmeldung) (siehe auch Kapitel 4.1 ,Status-LED (Normalbetrieb)“ auf Seite 21).

7.6 LOG-Datei aus DIGIFORCE® Typ 9311

Im DIGIFORCE® Typ 9311 werden unterschiedliche Ereignisse, Storungen und Fehler in einem LOG-
Speicher gesichert. Maximal 256 Eintrdge werden in einem FIFO-Speicher gehalten, in dem
Wiederholungen aufaddiert werden. Diesen LOG-Speicher kdnnen Sie in der DigiControl PC-Software
uber ,?* > ,Service" > ,Logdatei DIGIFORCE" aufrufen.

Datei  Bearbeiten

Messen  Spezial | T

Meine Favoriten =, ﬁ 0 = Hilfe

Programm Info

| Einstellungen Typ Adresse |
LiesMich anzeigen
B 4 COMS USB Funktionen
- Lizenzierung
Voreinstellungen oH
BE -
. . . Service » | Befehls-Kommandozeile 1
=8 I - -
Auf neuere Version im Internet Gberprifen... -
Gerstesuche | Logdatei DIGIFORCE |
durchfiihren
Update Gerdte Firmware...
= Update Feldbus Firmware...
Eigenschaften der Servicedatei erstellen...
Station

Abbildung 74: Logdatei aus DIGIFORCE® Typ 9311
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Mit Hilfe der Logeintrage konnen Sie die Ursache maglicher Stérungen oder Fehler besser analysieren.
Haufige Ursachen sind z.B.:

Messung ohne READY

Eine Messung wurde ohne Bereitschaft gestartet (READY = 0). Dies kann z.B. die automatische
Messdatenerfassung der DigiControl PC-Software unterbrechen, die Protokollierung ist dann
unvollstandig. Starten Sie eine Messung nur im Status READY = 1!

Messkanaliibersteuerung

Einer der beiden Messkanale ist dauerhaft Gbersteuert oder wurde wahrend der Messung Ubersteuert.
Eine mdgliche Ursache dafir ist ein Defekt in der Sensoranschlussleitung oder direkt am Sensor.
Uberpriifen Sie das Sensorsignal im ,Numerischen Einrichtbetrieb“ (siehe Kapitel 7.1 ,Numerischer
Einrichtbetrieb — Sensor-Livewerte* auf Seite 116). Eine dauerhafte Ubersteuerung wird Ihnen mit <OVR>
(Overrange) im Numerischen Einrichtbetrieb (siehe Kapitel 7.3 ,Numerischer Einrichtbetrieb — SPS-
Signale prifen” auf Seite 117) angezeigt.

Logdatei auslesen

Y,
ﬁ@):o geht's:
1 Markieren Sie das DIGIFORCE® Typ 9311 in der Geréateliste.

2 Klicken Sie auf ,,?* > ,Service* > ,Logdatei
DIGIFORCE".

gt Bereasee Mastesbiams Miceerl. | 8 Sebnimeebany i nge s L st e sz | Genairies st waeriedier,

3 Klicken Sie auf [Auslesen], um vorhandene
Log-Eintrage zu Ubertragen.
Sie konnen die Log-Eintrage durch Klicken
auf die Spaltentitel sortieren. Wir empfehlen
eine Sortierung nach ,Datum/Uhrzeit‘, um die
jungsten Log-Eintradge zu Beginn aufzulisten.

4 Klicken Sie [Beenden], um den Fehlerlogspeicher zu verlassen.
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8 Messkurven und Messergebnisse auslesen

8.1.1 Laborbetrieb

Die mit dem DIGIFORCE® Typ 9311 Schaltschrankmodul ausgelieferte Auswerte- und
Konfigurationssoftware DigiControl Basis-Version unterstitzt in einem ,Laborbetrieb“ ein manuelles
Auslesen von Messkurven. Ein automatisiertes Auslesen von Messdaten beispielsweise zur
Protokollierung aller Teile eines Fertigungsprozesses wird nur von der lizenzierten Plusversion
DigiControl 9311-P100 unterstiitzt.

@ Algemein |. Fenster | © Trapeze | @ Schwellen I‘ Ak

[ Auslesen [F5] H

Ubersicht | Dokumentation | ® Mlgemeine Kurvendate * | *

lcon  Bewerdung  Messdatum Stationsname Name in der Gruppe * Ubersicht ol

08.06.17 10:46:40,0... DMS_BE Erfasst mit DIGIFORCE DIGIFORCE® 3311

Stationzname DMS_EB
09.06.17 10:38:34.0... DMS_BE Gerste-SN 931104
09.06.17 10:38:33.0... DMS_BE

05.06.17 10:38:40,0... DMS_BEB Gesamtergebnis (o]
09.06.17 10:38:44.0.. DMS_BE Erfassdatum 03.06.1710:46:40

Erfasser MasterName
Datei-Prifsumme Giltig

09.06.17 10:38:48,0... DMS_BB

09.06.17 10:38:50,0... DMS_BB

09.06.17 10:38:54.0... DMS_BE Programm-Mr. 0

09.06.17 10:38:58.0... DMS_BB Programmniame:

09.06.17 10:39:44.0... DMS_BB Stitckczahler z1
NIO-Zahler 50

05.06.17 10:40:04,0... DMS_BEB NIO Anteil 150%

09.06.17 10:40:02.0... DMS_BE Anzahl Messwerte

09.06.17 10:40:10,0... DMS_BB 4

-

i
T

(=]

=

¥ [mm]

Rickgdngig | Alles Rickgéngig = Kandle =~ | Doppelgraph | Cursorvermessung | Einstellungen

Abbildung 75: Laborbetrieb

Im ,Laborbetrieb“ kénnen Sie die aktuell im DIGIFORCE® Typ 9311 enthaltene Messung auslesen,
darstellen, analysieren, als Protokolldatei speichern (Format *.meas9311), drucken und einen
Datenexport als Excel- oder ASCII-Rohdatei (*.csv) durchfiihren. Gespeicherte Protokolldateien kénnen
Sie spater wieder laden oder alternativ mit der Funktion ,Messkurven suchen und bearbeiten“ aufrufen
und betrachten.
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1 Markieren Sie das DIGIFORCE® Typ 9311 in der Geréateliste.

2 Klicken Sie auf ,Messen”“ > ,Laborbetrieb
Starten®.

Hinweis: Sie kdonnen ,Laborbetrieb Starten®
nur auswahlen, wenn Sie zuvor
das DIGIFORCE® Typ 9311 in
der Gerateliste markiert haben.

3 Sie sind im MenU ,Laborbetrieb®.

4 Alternativ kdnnen Sie den Laborbetrieb auch
durch Klicken auf ,Laborbetrieb Starten“ in
der Seitenleiste oder das Laborbetrieb-lcon
offnen.
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Laborbetrieb einrichten

Messdaten auslesen

Y
¢ So geht's:

Klicken Sie auf [Auslesen [F5]].

2 Die Messdaten der letzten Messung werden

Ihnen angezeigt. Falls keine Messdaten im
DIGIFORCE® Typ 9311 vorhanden sind,
erhalten Sie eine entsprechende Meldung.
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Speichern

Die angezeigten Messdaten kdnnen auch in einem speziellen, fir die DigiControl PC-Software lesbaren

Format abgespeichert werden.

&
So geht's:

1 Klicken Sie auf [Speichern].

2 Geben Sie die gewlinschten Parameter ein
und klicken Sie auf [OK].

Hinweis: Beim Speichern von Messdaten
wird eine Digitale Signatur
erzeugt, welche Aufschluss iber
eine mogliche Manipulation der
Datei gibt. Das Standard-
Zielverzeichnis der Messdaten
kénnen Sie in den
Voreinstellungen (Ablage)

festlegen.
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Ml speichern Messprotokolle... ===

Eigenschaften
Bearbsiter
Masterhame

[7] Beschreibung

Protokol Optionen
©) Ml Messprotokole
@ Ausgewahite Messprotokolle

Protokolle automatisch Benennen beim Speichem




Klicken Sie auf [Laden].

2 Wabhlen Sie im Verzeichnis die gewiinschten,

zuvor gespeicherten Messdaten aus und
klicken Sie [Offnen].

i | Zoom | Rickpingy

Blles Richqhngiy | Kanle - | Doppeiipagh | Custevermessiny | Binsichimgen

Messdaten, die Sie zuvor mit [Speichern] abgespeichert haben, kénnen mit [Laden] wieder im Dialog
Laborbetrieb angezeigt werden. Das Standard-Zielverzeichnis der Messdaten kdnnen Sie ebenfalls bei

den Voreinstellungen (Ablage) festlegen.

Benutzer » Offntich

+ dfenicheDokamments » burker » DigContot » LibOaa <4 I tab

T e S — - )
2

 Dabumante

Naues Orener

L I007-06-09_10-46-40_DMS B8O VALVE.. 105617055 MEASEALL Dete
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Drucken

1 Klicken Sie auf [Drucken].

2 Geben Sie die gewlinschten Parameter ein
und klicken Sie auf [OK].

3 Wahlen Sie die gewlinschten Druckoptionen
aus und klicken Sie auf [Starten].

1 26 von 166

!

=aanesaana5!

‘eeosceoceceoenl

CIE

-
Ml Ausdruck Messprotokolle...
e

Eigenschaften
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MasterName
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Protokel Optionen
@) Ml Messprotokolle
@ Ausgewahlte Messprotokolle
[ Nicht gespeicherte I

Pratokall Drucken
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= Ausgsbe auf.. (Fy Verschau
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© Kurvenschar
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Exportieren

Sie konnen die aus dem DIGIFORCE® Typ 9311 (ibertragenen Messdaten z.B. in eine Excel- oder ASCII-

Rohdatei exportieren.

&
{ & So geht's:

1 Klicken Sie auf [Exportieren].

2 Geben Sie die gewlinschten Parameter ein

und klicken Sie auf [OK].

'. Excel Export Messprotokolle.. g1

Eigenschafien
Beatbeiter
WasterName

[] Beschreibung

Protokoll Optionen I
) Mle Messprotokolle
@ Ausgenwihite Messprotokolle

[] Nicht gespeicherte Messprotokolle speichem

Excel Optionen
[Export gesamtes Frotokoll mit Messkunve =
@ Excel 57 Fomat ) CSV-Format
) Excel XML Format

Exceldatei automatisch benennen
[] Exportiette Datsien nach Export mit Excel ffnen falls instaliet)
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Bewertung

Labol =
e "
[.W_lslesen[F5] ” Laden ” e H Drucken ” — ]l —— Algemein |@ Fenster | @ Trapeze | @ Schwellen | (*]*
Dbersicht | Dokumentation | ® Algemeine Kurvendat( + | *
lcon  Bewertung  Messdstum Geratetyp Stationsname Name in der Gruppe = Ubersicht e
. 0 09.06.17 10:46:40.0.. | 9311 DMS_BB Erfasst mit DIGIFORCE DIGIFORCE® 9311
Stationsname DMS_BB
. 0 09.06.1710:38:34.0.. |931 DMS_BB = Gerate-SN 921104
. 0 09.06.1710:38:38.0... |9311 DMS_BB
@ |o 09.06.17 10:38:40.0... {9311 DMS_BE Gesamtergebnis @ ]
@ |0 09.06.17 10:38:44.0.. | 3311 DMS_EE Efassdatum 03.06.1710:46:40 | -
Erfasser MasterName T
NIO 09.06.17 10:38:48.0... |9311 DMS_BB
. . = Datei-Prifsumme - Gutig
. 10 09.06.17 10:38:50,0.. |9311 DMS_BB
. 0 09.06.1710:38:54.0.. |9311 DMS_BB Programm-Mr. 0
@ 0 09.06.17 10:38:58,0... | 9311 DMS_EB Programmname VALVE
@ |0 09.06.17 10:33:44.0... |8311 DMS_BB Stiickazhler 1
@ - NIO-Zahler 0 =
10 09.06.17 10:40:04.0... |3311 DMS_BE NIO Artel 290%
@ |0 09.06 17 10:4008,0. | 9311 DMS_BE Anzahl Messwerte 1\ .
. 0 09.06.17 10:40:10,0... {931 DMS_BB P 4] m ] b
< m r
T T
- 1.0
50 1
+ 08B
40 1
Fl o tos
g 30T
4l o
[N] ¥2
$os
20 1
Loz
10 1
S h— : i : i : :
= o - = © El o =
¥ [mm]
|& | Zoom | Rickgangig | Alles Rackgangig = Kanale ~ | Doppelgraph | Cursorvermessung | Einstellungen

Abbildung 76: Laborbetrieb - Bewertung

Nach dem Auslesen der Messdaten aus dem DIGIFORCE® Typ 9311 erhalten Sie verschiedenste
Informationen zu den einzelnen Messkurven und deren Bewertung.

Folgende Informationen stehen lhnen zur Verfigung:

e Icon (Bewertung als Smiley)
e Bewertung (IO/NIO)

e Messdatum

o Geratetyp

e Stationsname

e Name in der Gruppe

o DIGIFORCE-Seriennummer
e Messprogramm-Name

e Messprogramm-Nr.

Anzahl der Messwerte
Bauteilbezeichnung
Charge
Teile-Seriennummer
Bemerkung
Stuckzahler

Messtiefe

Dateipfad

Zusatzlich zum Bewertungsicon und dem Ergebnis (IO/NIO) farbt sich auch die jeweilige Messkurve in

grun fur 10 und rot fir NIO ein.
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8.1.1.2 Anzeige der Messdaten

Allgemein - Ubersicht

@ Algemei
[ Ausdesen 5] H —— " P ” —— H Exparieren " Explorer I lgemein | @ Fenster | © Trapeze | @ Schwellen | @ Hillkurven
Obersicht | @ Allgemeine Kurvendaten Y | Messkurve Kanal X, [Y1]|
lcon Bewerung  Messdatum (Geratetyp Stationsname Mame in der Gruppe DIGIFORCE-SM M= Ubersicht 5
@ |o 09.06.171038:34.0... |9311 DMS_BB 3104 i e e DoOeE DICKOnCES 01!
. Stationsname DMS_EB
10 09.06.1710:38:32.0.. | 9311 DMS_BB 931104 VI Gesesn riid
@ o 09.06.17 10:38:40,0... 9311 DMS_BB 931104 Vi
@ o 09.06.17 10:38:44.0... 9311 DMS_BB 931104 \7 Gesamtergebnis @ 10
® wo 09.06.17 10:32:48,0... | 9311 DMS_BB 931104 v, ||| Edfassdatum 09.06.17 10:46:40
Erfasser MasterName
10 09.06.17 10:38:50,0... 9311 DMS_BB 931104 V) : z
. i k Datei-Prifsumme ~ Giltig E
@ o 09.06.17 10:38:54.0... 9311 DMS_BB 931104 Vi
® |o 09.06.1710:38:58.0.. | 9311 DMS_BB 931104 Vi Programm-Nr 0
@ |o 09.06.17 10:39:44,0... |9311 DM5_BB 931104 Vi Programmname VALVE
@ |o 09.06.17 1040:04.0... |9311 DMS_BE s34 i Stlcksshler =
NIO-Zahler 90
® |o 09.06.17 10:40:08.0.. |9311 DMS_BB 931104 Vi N 80%
@ o 09.06.17 10:40:10,0... 9311 DMS_BB 931104 Vi Anzahl Messwerte 392
@ o 09.06.17 10:40:12.0... 9311 DMS_BB 331104 Vi B
& lin 09 0R171041580 8311 nMS RR 531104 vi T =
q I -] 3
T T . T T T T T
+10
50 +
<+ 038
40 +
o +08
. 30
Nl .
IN] 5
> - 04
20 + y
Txi
-+ 02
10 A i
Sx1
s : : : : : : T
= o - o @ = ] =
X [mm]
& Zoom | Ruckgangig | AllesRuckgangig = Kanale - | Doppelgraph = Cursorvermessung | Einstellungen

Abbildung 77: Laborbetrieb — Ubersicht

Unter dem Reiter Ubersicht kénnen Sie folgende Informationen der aktuellen Messdaten einsehen:

e Geratetyp e  Programmnummer

e Stationsname e Programmname

e Gerate-Seriennummer e  Stuckzahler

o Gesamtergebnis e NIO-Zahler

o Erfassdatum o NIO-Anteil

o Erfasser e Anzahl der Messwerte

e Datei-Priifsumme
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Allgemeine Kurvendaten Y

Unter dem Reiter ,Allgemeine Kurvendaten® kdnnen Sie folgende Kurvendaten (X/Y-Koordinaten) der
aktuellen Messdaten einsehen:

e Xmin e Start

e Xmax e Ende

e Ymin e Umkehr
e Ymax

Messkurve Kanal X, [Y1]

Unter dem Reiter Messkurve Kanal X, [Y1] kdnnen Sie die jeweiligen Messwertepaare, abhangig von der
Abtastrate der ausgewahlten Messkurve, einsehen.

Um ein Messwertepaar im Graphen anzuzeigen, wahlen Sie dieses unter dem Reiter ,Messkurve Kanal
X, [Y1]* aus.

Hinweis: Ein selektiertes Messwertepaar wird im Graph mit einer roten Markierung angezeigt. Hit Hilfe
des Tastatur-Cursors kénnen Sie die Messkurve durchlaufen. Anhand der roten Markierung
kénnen Sie dabei schnell einen genauen Eindruck tber die Entwicklung der Messkurve
gewinnen und im Fall einer NIO-Bewertung die Ursache des Bewertungsergebnisses
analysieren (z.B. wiederholter Ein-/Austritt an einer Fenstergrenze).

Fenster

Falls fir die markierte Messung das Bewertungselement ,Fenster aktiv ist (mindestens ein Fenster),
sehen Sie im Reiter ,Fenster“ die Ergebniswerte und Einstellparameter.

Trapeze

Falls fir die markierte Messung das Bewertungselement ,Trapez* aktiv ist (mindestens ein Trapez),
sehen Sie im Reiter ,Trapeze® die Ergebniswerte und Einstellparameter.

Schwellen

Falls fir die markierte Messung das Bewertungselement ,Schwelle* aktiv ist (mindestens eine Schwelle),
sehen Sie im Reiter ,Schwellen“ die Ergebniswerte und Einstellparameter.

Hiillkurve

Falls fir die markierte Messung das Bewertungselement ,Hullkurve® aktiv ist, sehen Sie im Reiter
»HUllkurven® die Ergebniswerte und Einstellparameter.
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8.1.1.3 Graph

Graph einstellen

Detaillierte Informationen zur Einstellung des Graphen entnehmen Sie der Online-Hilfe der DigiControl

PC-Software. Diese kénnen Sie in jedem Menu Uber dieses Symbol

aufrufen.

[ Auslesen [F5] H Laden ]l — ” Drucken H T ” = ]
Ubersicht | Dolumentation | @ Allgemeine Kurvendaten Y | Messkurve Kanal X, [Y1]]
lcon Bewerung = Messdatum (Geratetyp Stationsname Mame in der Gruppe DIGIFORCE-SN M~ Ubersicht Il
@ [o 09.06.1710:38:340.. | 9311 DMS_BB 931104 v, Bifasst mt DIGIFORCE DIGIFORCE® 9311
Stationsname DMS_BB
@ |o 09.061710:33:380. | 9311 DMS_BB 931104 V||| Gerste-sh 931104
@ o 09.06.17 10:38:40,0... 9311 DMS_BB 931104 \7
@ 1o 09.06.17 10:38:44.0... 9311 DMS_BB 931104 Vi Gesamtergebnis 0
| ® wo 09.06.17 10:32:48,0... | 9311 DMS_BB 931104 Vi Erfassdatum 09.06.17 10:46:40
@ |o 09.06.17 10:38:500... |9311 DMS_BE 931104 % Efasser. Mesterhiame
Datei-Prfsumme Giiltig =
@ 1o 09.06.17 10:38.54.0... 9311 DMS_BB 931104 Vi
@ |o 09.061710:33580. | 9311 DMS_BB 931104 Vi Programm-Nr. 0
@ |o 09.06.17 10:39:44,0... |9311 DM5_BB 931104 Vi Programmname VALVE
@ |o 09.06.17 1040:04.0... |9311 DMS_BE 31104 % Stiickzahler 21
NIO-Zahler 90
@ |o 09.06 17 10:40.080. | 9311 DMS_BB 931104 Vi NIO Antel 190%
@ o 09.06.17 10:40:10,0... 9311 DMS_BB 931104 Vi Anzahl Messwere 192
@ 1o 09.06.17 10:40.12.0... 9311 DMS_BB 931104 Vi W
@ lin 0908 17 1041580 9311 NMS RR 921104 v .
ai I =) r
T T : ] T ] ]
1o
50 +
T 038
40 +
1 + 08
., 304
1 o
IN] 2
5 + 04
20 + -
Txi
+ 02
10 1 =2
Sx1
0T I I i I I Il I I 1
} } | } } | } }
o o - o o = o =
X [mm]
Ml Zoom | Rickgangig | AllesRiuckgéngig | Kandle - | Doppelgraph | Cursorvermessung | Einstellungen

Abbildung 78: Laborbetrieb — Graph
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8.1.2 Datenlogger auslesen

Die Funktion ,Messdatenlogger® ermdglicht das Auslesen der maximal letzten 50 Messungen, die im
DIGIFORCE® Typ 9311 durchgefiihrt wurden. Sie konnen die Messkurven einzeln oder als Kurvenschar
darstellen und analysieren. Darliber hinaus kénnen Sie die Messungen als Protokolldatei speichern
(Format *.meas9311), drucken und einen Datenexport als Excel- oder ASCII-Rohdatei (*.csv)
durchfliihren. Gespeicherte Protokolldateien konnen Sie spater wieder laden oder alternativ mit der
Funktion ,Messkurven suchen und bearbeiten® aufrufen und betrachten.

Hinweis: Die letzten 50 Messungen aus dem Datenlogger enthalten nicht alle Parameter aus dem
Laborbetrieb.

WICHTIG: Bitte beachten Sie, dass die Messkurven im DIGIFORCE® Typ 9311 fliichtig gespeichert
werden, d.h. mit dem Ausschalten gehen die Daten verloren.

Folgende Informationen stehen lhnen zur Verfigung:

e |con (Bewertung als Smiley) e Messprogramm-Name
e Bewertung (IO/NIO) e Messprogramm-Nr.

e Messdatum und Uhrzeit e Anzahl der Messwerte
o Geratetyp e  Stlickzahler

e Stationsname o Messtiefe

e DIGIFORCE-Seriennummer e Kanaleinschrankung

® Al
[ p—— ” —— “ E— ” E—— H — ” — ] gemein [ @ Fenster | © Trapeze | @ Schwellen | © Hillkurven
Obersicht | Dokumentation | @ Algemeine Kurvendaten Y | Messkurve Kanal X, [¥1]]
lcon  Bewetung  Messdatum Gerdtetyp Stationsname | Name in der Gruppe DIGIFORCESSN | = | | Ubersicht ol
@ o 080617 1043260 |@aTT OMs_B8 P v Eifssst mt DIGIFORCE DIGIFORCE® 3311
® Stationsnames DMS_BR
10 09.06.17 10:44:540... | 9317 DMS_B8 931104 v Gorite-SH 337104
@ o 09.06.17 10:44:56,0... | 9317 DMS_BE 931104 v
@ o 090617 10:44580 | 5311 DMS_BB 931104 v Gesamtergebris @ 10
@ |io 09.06.1710:45:38.0... 9311 DMS_BB 531104 V) Erassdatum 08.06.17 104640
Efasser Masterbame
10 090617 10:45420 | 5311 DMS_BB 931104 L
@ . - & || Date-Prifsumme - Giitig E
@ |io 090617 10:45440_ | 5311 DMS_BB 93110 i
@ |o 09.06.17 10:45:46.0... |9311 DMS_BE 931104 Vi Programm-Nr 0
@ |0 03.06.17 10:45:48,0... 3311 DMS_BB 931104 " Programmname VALVE
@ |o 09.06.17 10:45:50.0... |9311 DMS_B8 931104 v Stuckzahier 21
NIO-Zhler %0
@ [no 09.06.17 10:46:18,0... | 9317 DMS_BE 931104 v NI ot 2807
& [no 090617 10:46:22.0 | 5311 DMS_BB 92311 V| Angahl Messwerte 13
& o 09.06.17 10:46:28.0... | 9317 DMS_BE 931104 v u
! ‘. NIO mm171ﬂdﬁ37;1 a1 nMs RR 831104 {7 =
4 1 »
||
! , . . . : : :
Il -1
I I
I
| + 03
||
F1 4
I
I \:"_J': 2
I
| 20
+4 02
10
L i } f f } } } | 1
= o - o = o o -
X [mm]

M  Zoom | Rickgangig | Alles Rickgingig | Kanile - | Doppelgraph = Cursorvermessung | Einstellungen

Abbildung 79: Laborbetrieb — Datenlogger
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1 Klicken Sie auf [Auslesen [F5]].

2 Die Messdaten der letzten Messungen
werden lhnen angezeigt (max. 50). Falls
keine Messdaten im DIGIFORCE™ Typ 9311
vorhanden sind, erhalten Sie eine
entsprechende Meldung.

Hinweis: Bitte beachten Sie, dass die
Messkurven im DIGIFORCE® Typ
9311 flichtig gespeichert werden,
d.h. mit dem Ausschalten gehen
die Daten verloren.

PPOSCECEOO000E
sEggcomnconoana

Fir weitere Informationen zum ,Laborbetrieb Datenlogger* sehen Sie bitte Kapitel 8.1.1.1 ,Laborbetrieb

einrichten” auf Seite 123.
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8.1.3 Messbetrieb DigiControl

Die Funktion ,Messbetrieb“ ermdglicht eine automatische und schnelle Messdatenprotokollierung von
einem oder mehreren DIGIFORCE®-Controllern.

Hinweis: Die Funktion ,Messbetrieb“ wird nur in der lizenzierten PLUS-Version 9311-P100 der
DigiControl PC-Software unterstitzt.

Unter ,Eigenschaften fur Station“ kdnnen Sie den Umfang der Datenerfassung und Protokollierung
festlegen und individuelle Dokumentationsparameter wie z.B. eine Bauteil- und Chargenbezeichnung
hinterlegen. Einige dieser Dokumentationsparameter kénnen auch automatisiert z.B. iber die
DIGIFORCE®-Feldbusschnittstellen oder tiber die DigiControl-Remote-Schnittstelle ibergeben werden
(sehen Sie hierzu die jeweiligen Zusatz-Dokumentationen zu den Feldbusschnittstellen bzw. zur
DigiControl-Remote-Schnittstelle).

Hinweis: Die Ablagepfade der Dateiprotokollierung bzw. die Einrichtung der Datenbankiibergabe erfolgt
unter den DigiControl-Voreinstellungen im Reiter ,Datenablage®.

Messbetrieb Digi

Gerateliste

Ergebnis

@0

Messzeit

Zustand

09.06.17 10:45:50  Aufneus M.

Starten [E) Stoppen | /B Gerateliste konfigurieren... ||:= Details Ein/Aus || (@) Protokolle Suchen & Hilfe | €) Beenden

Anzahl M P Nr.

Typ Station Seriennr.

DIGIFORCE® 3311  DMS_EB 31104 366 1]

4

I |

P ame  Bauteil

VALVE_24-5

VALVE

Charge
160

50 1 Ubersicht
Erfasst mit DIGIFORCE DIGIFORCE® 5311
4 oa Stationsname DMS_BB
) Gerate-SN 531104
Gesamtergebnis 10
1 ne Erfassdatum 09.06.17 10:45:50
o Erfasser MasterName

o s 2

[M] Programm-Nr. 0
Programmname VALVE
- T Stuckzahler 226
“T NIO-Zahler %
MIO Arteil |/1%
Anzahl Messwerte 366

Messkurve | Multigraf I Statistikc Station | Statistk Gerdtegruppe | Informationen, Wamungen und Faﬁlerl

[# | Zoom | Riickgingig
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Abbildung 80: Messbetrieb DigiControl
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8.1.3.1 Voreinstellungen Messbetrieb

Unter dem Reiter ,Messbetrieb“ in den Voreinstellungen konnen Sie mehrere Eigenschaften fiir die

Funktion Messbetrieb festlegen. Unter anderem kénnen Sie eine Scharansicht der letzten Messungen
aktivieren und z.B. auch eine Windows-Autostart-Verknipfung fir den Messbetrieb einrichten. Weiter
Informationen zu diesem Dialog finden Sie in der Online-Hilfe der DigiControl PC-Software zu diesem

Reiter. Um die Online-Hilfe aufzurufen, klicken Sie auf

P LU ST SN e

| Intemational I Remote Control I Datenablage I Drucker I Sicherheit I Darstellung |Gaﬁtepalamatrierung ||""|E!5~"-|57"3‘t|'|9b

Einstellungen

Vereinfachter Messbetrieb ohne Gerdtegruppe anwenden

DIGIFORCE Uhrzeit beim Starten des Messbetriebs abgleichen
[] Messbetrieb minimiert starten
Ready Signal VOR Durchflihrung der Dokumentation (Protokollerstellung, Export) setzen (Standard)

Messbetrieb beenden wenn Fehler beim Speichem des Messprotokolls

10 1| Anzahl Kurvenschar wahrend des Messhetrisbs

Autostart Messbetrieb

Autostartverknipfung derzetiger Benutzer flr DigiControl Messbetrieb erstellen!

Autostartverinipfung ALLE Benutzerconten fir DigiControl Messbetrieb erstellen!

+| Sekunden Verzdgerungszett beim Autostart des DigiControl Messbetrisbs

Abbildung 81: DigiControl-Voreinstellungen ,Messbetrieb®
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8.1.3.2

Umfang der Datenprotokollierung und
Dokumentationsparameter fir den Messbetrieb

Fir jeden DIGIFORCE®-Controller kénnen Sie im Menti ,Eigenschaften fur Station“ den Umfang der
Datenprotokollierung (unter dem Reiter ,Datenerfassung®) und individuelle Dokumentationsparameter,
wie z.B. Bauteil-, Chargen- und Seriennummerbezeichnungen, aber auch administrative Werte einrichten.

Hinweis: Eine Ubergabe von Dokumentationsparametern, wie z.B. einer Bauteil-Seriennummer oder
einem Datamatrixcode, kann auch automatisiert Giber die Feldbus-Schnittstelle zum
DIGIFORCE®-Controller oder alternativ auch tiber die Remote-Schnittstelle erfolgen (siehe
separate Schnittstellenhandbiicher zu den Feldbus-Schnittstellen bzw. der DigiControl
Remote-Schnittstelle).

Den Umfang der Datenprotokollierung stellen Sie im Reiter ,Datenerfassung“ ein. Mit der Default-
Einstellung wird ausschlieRlich eine Protokolldatei im burster-spezifischen Format *.meas9311 erzeugt.
Diese Datei kann nur von der DigiControl PC-Software wieder interpretiert werden.

-
M Eigenschaften for Station 'KMS-DEMO" (51190_ |

| Algemein I Kommunikation |; Messbelrieb ;|
Datenerfassung | Dokumentation

Datenerfassung bei 10: [Gesamt-, Bewertungselementerge v]

Datenerfassung bei NIO: [Gesamt—. Bewertungselementerge ']

n+e 10 Messung erfassen: 1 =
nte NIO Messung erfassen: <

Protokeoll speichem

Excelexport Messprotokoll:
Excelexport Statistik:
CSV-Export Messprotokall:
CSV-Export Statistik:
PDF-Messpratokall:
SQL-Datenbank Export

oooooo-E-=

Messgruppe: MNone

[ Obemehmen | [ Abbrechen |

Status: Unverdndert.
j ——

Abbildung 82: Menl ,Eigenschaften flr Station“ Reiter ,Messbetrieb® (nur bei PLUS-Version)

Folgende Formate stehen lhnen dartber hinaus zur Verfugung:

Excel fur Kurvenexport
ASCII-Rohdaten fiir Kurvenexport
Excel fur Statistikexport

PDF fur Protokolldruck

SQL-Ubergabe (gespeicherte Prozedur; siehe zusatzliche Dokumentation)

Hinweis: Die Ablagepfade der Dateiprotokollierung bzw. die Einrichtung der Datenbankibergabe erfolgt
unter den DigiControl-Voreinstellungen im Reiter ,Datenablage®.

1 36 von 166



8.1.3.3 Messbetrieb starten

Den Messbetrieb kdnnen Sie manuell Gber ,Messen” > ,Messbetrieb Starten ...“ und die Schnellstartleiste
auf der linken Seite starten. Alternativ ist auch eine Autostart-Verknipfung oder ein Startvorgang Uber die
DigiControl-Remote-Schnittstelle moglich.

Messbetrieb Digit =
Gerateliste
Starten (W) Stoppen ﬁ Gerdteliste konfigurieren... ||:= Details Ein/Aus @ Protokolle Suchen g Hilfe 6 Beenden
Ergebnis  Messzeit Zusgtand Typ Station Seriennr.  Anzahl M Pi Nr. Py Tam Bauteil Charge
@o 09.06.1710:45:50  Aufneue M.. DIGIFORCE® 9311  DMS_BB 931104 366 0 VALVE VALVE_24-5 160
4 | 1 | L2

Messkurve | Muttigraf I Statistilc Station | Statistik Gerdtegruppe | Informationen, Wamungen und Fehler|

T LU P PO S S B T i \ AP S P A S A @ Algemein |@ Fenster | © Trapeze | @ Schwell [
T Ubersicht |. Allgemeine Kurvendaten I Messl * | *
50 - Ubersicht
1 Erfasst mit DIGIFORCE DIGIFORCE® 9311
4 os Stationsname DMS_BB
a Gerate-SN 531104
1 Gesamtergebnis @ 10
2 Erfassdatum 09.06.17 10:45:50
- Erfasser MasterName
v oL .
[M] - Programm-Nr. 0
Programmname VALVE
; T Stiickzahler 26
=T NIO-Zahier 8
NIO Arteil /1%
Anzahl Messwerte 366
T Y.<
10 —
R R : | : : :
o = - © @ = o =
¥ [mm] Pl 1 +
[# | Zoom | Rickgingig | Alles Rickgingig | Kanile » | Doppelgraph | Cursorvermessung | Einstellungen

Abbildung 83: Messbetrieb DigiControl

In der Statusleiste oben (,Gerateliste®) sehen Sie die DIGIFORCE®-Controller, welche aktuell in den
Messbetrieb eingebunden sind. Mit Hilfe der Funktion ,Gerateliste konfigurieren...” kdnnen Sie
DIGIFORCE®-Controller in diese Liste hinzufligen oder I6schen. Bei Verwendung von mehreren
DIGIFORCE®-Controllern kénnen Sie die Kurvenansicht unten in eine maximal 8-kanalige Ansicht
(,Multigraf) umschalten, damit haben Sie einen schnellen und komfortablen Uberblick auch tiber mehrere
Prozesse. In der Kurvenansicht Messkurve finden Sie rechts neben dem Graf Detailergebnisse zur
Messung.

Hinweis: Das Steuersignal READY am DIGIFORCE®-Controller hat bei aktiver Datenprotokollierung
(Messbetrieb gestartet) ein verzogertes Timing-Verhalten (sehen Sie hierzu auch Kapitel
10.2.2 ,Messung mit Messdatenprotokollierung” auf Seite 145).
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1 Kilicken Sie auf ,Messen“ > ,Messbetrieb
Starten ...“.

2 Fuhren Sie eine oder mehrere Messungen
durch. Die Messungen werden |lhnen
angezeigt. Klicken Sie auf [Stoppen], um
das Aufnehmen der Messungen zu beenden
und auf [Starten], um Messungen
aufzunehmen.
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9 Datensicherung (Backup)

Sie konnen mit der DigiControl PC-Software eine Datensicherung (Backup) lhrer Einstellungen und der
Gerateparameter im DIGIFORCE® Typ 9311 herunterladen oder die vorhandenen Einstellungen und
Gerateparameter mit einer Datensicherung Gberschreiben.

Datei | Bearbeiten Messen  Spezial 7

MNeue Gerateparameter Py ®r 3 e  »

Gerdteparameter von Datei laden

Parametrieren von Gerat Soiaanmm et

i Furikti
Gersteparameter Drucken ationsanschluss (0) unldionen
Port (1) Funktionen

Gerateparameter Upload RN ‘

Backupeditor Funidionen

Gerdteliste

Gerateparameter Download (Backup)

Meue Gerate suchen...

Angeschlossene Gerdte prifen...

Beenden

Gerate Konfiguration
Backup
Berichte
Messen
Sonstiges

Angemeldeter Benutzer: MasterMame (Master). |3 Schnittstelle(n) - mit insgesamt 1 Gerat(e) in der Gerateliste. | Gerateliste ist unverdndert.

Abbildung 84: Datensicherung (Backup) erstellen und iberschreiben
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Datensicherung erstellen (lesen) — Download

&
So geht's:

Markieren Sie das DIGIFORCE® Typ 9311 in der Gerateliste.

Klicken Sie auf ,Datei” > ,Gerateparameter

Download (Backup)®.

Hinweis: Sie konnen ,Laborbetrieb Starten”
nur auswahlen, wenn Sie zuvor
das DIGIFORCE® Typ 9311 in
der Gerateliste markiert haben.

Klicken Sie auf [Ja].

Die Gerateparameter werden aus dem
DIGIFORCE® 9311 ausgelesen und
heruntergeladen.

Wabhlen Sie den gewlinschten Speicherort aus und klicken Sie [Speichern].
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Fatieme

Fubtien

L Gamtrperieretes sm DIGIFORCES 5311, (785

Vargeng

Less Ensedungen Frogramm 5.

Lo Eintiingan: Prograesm
Lese Ensiebungen Progreem 7

L Erstiungen Frogrmen 12
i

-
Gerateparameter Download {Backup) e
I'/-_‘ ) Machten Sie ein Gerateparameter Download (Backupdatei erstellen)
WY durchfihren?
Ml Lese Gepreparemter (Dummboad]




9.2 Datensicherung an DIGIFORCE® Typ 9311 schreiben -

Upload

&
So geht's:

1 Markieren Sie das DIGIFORCE® Typ 9311 in der Gerateliste.

2 Klicken Sie auf ,Datei* > ,Gerateparameter
Upload®.

Hinweis: Sie konnen ,Laborbetrieb Starten”
nur auswahlen, wenn Sie zuvor
das DIGIFORCE® Typ 9311 in
der Gerateliste markiert haben.

3 Wabhlen Sie die gewlnschte Datensicherung aus, mit der Sie alle Einstellungen

Uberschreiben wollen.

4 Wenn Sie die Gerateparameter vollstandig
Uberschreiben wollen, klicken Sie auf [Ja].

5 Die Gerateparameter werden in das
DIGIFORCE® 9311 geschrieben.

bt
i

b

-
Gerdteparameter Upload

diese uberschrieben!

d@% Mochten Sie wirklich ein Gerdteparameter Upload (Backupdatei in
& DIGIFORCE ubertragen) durchfuhren?

Hinweis: Im DIGIFORCE werden vorhandene Gerdteeinstellungen durch

Ml Gerateparemster Upkosd

—
Dhotimgn Gesiepacacsster an DAGIFORCE 5311 53]

. Vargang

Sctrebe Enstelungen Frogmmm 2
5 Schrba Erstalungan Progeame 3
3 Sehrebe Emtoburgen Frogeamm £

Setrmbe Dnstebungen Frogramm 5
E Sctrnise Brntalngen Progesmm 6
] Sehreie Enstebungen Frograme 7.
n Schrebe Dnstebungen Frogramm B
1

Schenbe Erutelungen Progeenes §
=

6 Das Fenster ,Gerateparameter Upload” schliefdt sich automatisch. Ihre Einstellungen und
Gerateparameter wurden somit erfolgreich tberschrieben.
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10 Signalflussdiagramme

10.1 Messprogramm wahlen

10.1.1 Messprogrammwechsel ohne Programmquittierung

@) /f

IN_ PROG[3...0] _| |

IN_STROBE _®| |
OUT_READY ol Or—
OUT_STROBE “ @ |_|_

0 10 ) } 120 t,, [ms]

Abbildung 85: Messprogrammwechsel ohne Programmaquittierung

Ablauf

a. Die Steuerung legt die gewilinschte Programmnummer binar kodiert an die
Adresseingange an und pruft, ob DIGIFORCE® Typ 9311 bereit ist
(,OUT_READY" =1).

b. Die Steuerung setzt das Strobe-Signal (,IN_STROBE" = 1) zur Ubergabe der
Programmnummer.

c. Mit Erkennen des Strobe-Signals setzt DIGIFORCE® Typ 9311 das READY-Signal auf
"0:‘.

d. Mit Ende des Programmanwahl-Zyklus aktiviert DIGIFORCE® Typ 9311 das
Ausgangssignal ,OUT_STROBE" als Quittierung fur die externe SPS. Erkennt die
SPS das 9311-Signal ,OUT_STROBE" kann das auslosende Steuersignal
.IN_STROBE" zurlickgesetzt werden (,IN_STROBE" = 0).

e. Nachdem ,IN_STROBE* zurlickgesetzt wurde, wird vom DIGIFORCE® 9311
LREADY" gesetzt und ,OUT_STROBE" zuriickgesetzt. Erst dann ist der Ablauf
vollstandig beendet.

Tipp
Nicht verwendete Eingange kénnen Sie fest mit der Bezugsmasse verbinden.

Hinweis: Dies gilt nur fur alle nicht benutzten Eingénge! Bei extremen Storfeldern oder grolen SPS-
Versorgungs-Potentialschwankungen gegen Erdpotential kénnen sonst Fehlauslésungen
auftreten.
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10.1.2 Messprogrammwechsel mit Programmquittierung

IN_PROGI3...0]

IN_STROBE

OUT_READY

OUT_STROBE

OUT_PROG[3...0]*

@

—I Programmnummer (soll)

O I

o Ol
O L

@-I Programmnummer (ist)

0 15 20 120 t,, [ms]
~25

Abbildung 86: Messprogrammwechsel mit Programmquittierung

*Fur die Signale ,OUT_PROG]I3...0]“ kdnnen Sie je einen parametrierbaren SPS-Ausgang definieren.

Ablauf

Tipp

Die Steuerung legt die gewlinschte Programmnummer binar kodiert an die
Adresseingange an und prift, ob DIGIFORCE® Typ 9311 bereit ist (,OUT_READY* =
1).

Die Steuerung sendet das Strobe-Signal (,IN_STROBE*) zur Ubergabe der
Programmnummer.

Mit Erkennen des Strobe-Signals setzt DIGIFORCE® Typ 9311 das READY-Signal auf
,,O“.

DIGIFORCE® Typ 9311 aktualisiert mit der Programmanwahl die gespiegelte
Programmnummer an den Adressausgangen (,OUT_PROG[3...0]"*).

Mit Ende des Programmanwahl-Zyklus aktiviert DIGIFORCE® Typ 9311 das
Ausgangssignal ,OUT_STROBE". Erkennt die SPS das 9311-Signal ,OUT_STROBE*
kann sie die vom DIGIFORCE® Typ 9311 quittierte Programmnummer
,LOUT_PROG[3...0]** Gbernehmen und validieren. Die SPS kann im Anschluss das
auslésende Steuersignal ,IN_STROBE" zuriicknehmen (,IN_STROBE" = 0).

Nachdem ,IN_STROBE" zuriickgesetzt wurde, wird vom DIGIFORCE® 9311 ,READY*
gesetzt und ,OUT_STROBE" zurlickgesetzt. Erst dann ist der Ablauf vollstandig
beendet.

Nicht verwendete Eingange kénnen Sie fest mit der Bezugsmasse verbinden.

Hinweis: Dies gilt nur fir alle nicht benutzten Eingange! Bei extremen Storfeldern oder groRen SPS-
Versorgungs-Potentialschwankungen gegen Erdpotential kdnnen sonst Fehlauslésungen
auftreten.
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10.2 Messung starten

Eine Messung im DIGIFORCE® Typ 9311 kdnnen Sie alternativ auch Uber interne Ereignisse starten und
unabhangig davon stoppen. Die Einstellung dazu legen Sie im Konfigurationsmenii Messverfahren fest,

1113

siehe auch Kapitel 6.3.2.5.4 ,Meniparameter ,Messverfahren — Start-/Stoppmode™ auf Seite 78.

10.2.1 Messung ohne Messdatenprotokollierung

Standard-Messablauf ohne aktive Messdatenprotokollierung Uber die Kommunikationsschnittstellen
(Ethernet, USB). Bei einer Feldbus-Anbindung stehen mit ,OUT_READY* = 1 alle Ergebniswerte
unmittelbar zur Verfligung.

Messphase

( { \

nseer @ ® @
OUT OK I
(Eﬂ @ Bsp. |O-Bewertung
OUT_NOK I |
OUT READY | \\ | @
} } 0 20 25 tryp [Ms]
\_Y_J
Bewertungsphase
Abbildung 87: Ohne Messdatenprotokollierung
Ablauf
Die Steuerung (SPS) priift, ob DIGIFORCE® Typ 9311 bereit ist (OUT_READY =1).
Die SPS startet die Messung mit ,IN_START" = 1
c. Wahrend der Messphase setzt DIGIFORCE® Typ 9311 die Signale ,OUT_OK"* und
,LOUT_NOK* = 1 sowie ,OUT_READY" = 0.
d. Die SPS beendet die Messung indem sie das Signal ,IN_START" = 0 zurlicksetzt.
e. DIGIFORCE® Typ 9311 aktualisiert innerhalb der Bewertungsphase das Ergebnis:
,LOUT_OK* =1 und ,OUT_NOK* = 0: I0-Messung
,OUT_OK* =0 und ,OUT_NOK" = 1: NIO-Messung
f.  Nach vollstandigem Ablauf der Bewertungsphase setzt DIGIFORCE® Typ 9311 das

Signal ,OUT_READY* = 1 (Messbereitschaft).

Hinweis: Sobald der Prozess beendet ist, kann die SPS (oder Feldbus) das Start-Signal zurlicknehmen.
Dies gilt nur, wenn externer Stopp ausgewahlt wurde. Falls kein externer Stopp konfiguriert ist,
kann der Start bereits vor Prozessende zuriickgenommen werden. Nach Erkennen von Stopp
bewertet das DIGIFORCE® Typ 9311 die aufgenommenen Messwerte und setzt die
Bewertungssignale 10 bzw. NIO. Das jeweils andere Bewertungssignal wird auf ,0“ gesetzt.
Nach vollstdndigem Ablauf setzt DIGIFORCE® 9311 das READY-Signal.
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10.2.2 Messung mit Messdatenprotokollierung

Die DigiControl PLUS PC-Software flr DIGIFORCE® Typ 9311 ermdglicht eine automatische
Datenprotokollierung nach einer Messung. Das Signal ,OUT_READY*, welches lhnen die erneute
Messbereitschaft signalisiert, wird bei aktiver Datenprotokollierung erst nach vollstéandiger
Datenubertragung gesetzt. Die Dauer der Datenprotokollierung hangt von der Wahl der
Kommunikationsschnittstelle und von der Grofie der Messkurve ab. Die im Signaltiming angegebene
typische Dauer der Protokollierung ist bei Verwendung der Ethernet-Schnittstelle glltig.

Messphase
flf yara
IN_START ©| @
OUT_OK |
N > 10-Bewertung
i f)
OUT _NOK | \\
(d) \
OUT_READY @ @
OUT_PC_LOGGING* @|\
\ I
DigiControl PLUS Messbetrieb aktiv 0 20 25 H 400 tty:frﬁs]

S

———
Bewertungsphase + Protokollierung
typ.400 ms ... 1 sek

Abbildung 88: Mit Messdatenprotokollierung
*Fir das Signal ,OUT_PC_LOGGING" kdnnen Sie einen parametrierbaren SPS-Ausgang definieren.

Ablauf
a. DigiControl PLUS (PC-Software) setzt mit dem Start des Messbetriebs das Signal
,LOUT_PC_LOGGING" =1.
b. Die Steuerung (SPS) priift, ob DIGIFORCE® Typ 9311 bereit ist ,OUT_READY* =1).
c. Die SPS startet die Messung mit ,IN_START" = 1
d. Wahrend der Messphase setzt DIGIFORCE® Typ 9311 die Signale ,OUT_OK* bzw.
,LOUT_NOK* =1 und ,OUT_READY"* = 0.
e. Die SPS beendet die Messung indem sie das Signal ,IN_START" = 0 zuriicksetzt.
f. DIGIFORCE® Typ 9311 aktualisiert innerhalb der Bewertungsphase das Ergebnis:
,LOUT_OK* =1 und ,OUT_NOK"* = 0: |IO-Messung
,LOUT_OK*=0und ,OUT_NOK" = 1: NIO-Messung
g. Nach vollstandigem Ablauf der Bewertungsphase setzt DIGIFORCE® Typ 9311 das
Signal ,OUT_READY* = 1 (Messbereitschaft).
DigiControl PLUS setzt mit dem Ende des Messbetriebs das Signal
,LOUT_PC_LOG =0".
Tipp

Zur Optimierung von Taktzeiten kann die SPS unmittelbar nach der Messung die I0/NIO-Bewertung
abfragen und erst vor der nachsten Folgemessung die erneute Messbereitschaft (READY) prifen.
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10.2.3 Messung mit USB-Stickprotokollierung (READY-Steuerung
aktiv)

Bei aktiver USB-Stickprotokollierung wird mit jeder Messung ein Dateieintrag auf den an der
Gerateriickseite des DIGIFORCE® Typ 9311 angeschlossenen USB-Stick durchgeflihrt (siehe Kapitel
6.3.1.1 ,USB-Speicher” auf Seite 47).

Hinweis: Wenn Sie die Messdaten auf dem USB-Stick protokollieren wollen, missen Sie die
Protokollierung im jeweiligen Messprogramm aktivieren.
Tritt bei aktiver USB-Stickprotokollierung ein Zugriffsfehler auf den USB-Stick auf (z.B. wenn
der USB-Stick entfernt wurde), wird die ERR-LED aktiviert und das Bereitschaftssignal
»,READY" nicht mehr angezeigt.
Die USB-Stickprotokollierung kann auch asynchron vom Signalverhalten des READY-Signals
ablaufen (READY-Steuerung inaktiv) (siehe Kapitel 6.3.1.1 ,USB-Speicher” auf Seite 48).

OUT OK I
\ Bsp. I0-Bewertung
OUT_NOK | | /
OUT_READY | @|—
OUT MEAS_ACT* @Iﬁj @
0 25 ; 250 t,,o [ms]
Bewertungsphase +

USB-Stickprotokollierung typ. 250 ms
Abbildung 89: Messung mit USB-Stickprotokollierung
*Fir das Signal ,OUT_MEAS_ACT" kénnen Sie einen parametrierbaren SPS-Ausgang definieren.

Hinweis: Bei aktiver USB-Stickprotokollierung wird nach der ersten Messung die *.csv-Datei erzeugt
und ein ,HEADER® geschrieben. Hierbei tritt eine einmalige Verzégerung (READY = 1) von
typ. 1-2 s auf.

Ablauf

a. DIGIFORCE® Typ 9311 startet eine Messung wahlweise durch eine interne Bedingung
oder durch das Steuersignal ,IN_START".

b. Wahrend der Messphase setzt DIGIFORCE® Typ 9311 die Signale ,OUT_OK"* und
,LOUT_NOK" = 1 sowie ,OUT_READY" = 0.
DIGIFORCE® Typ 9311 kann die eigentliche Messphase mit dem Ausgang
,LOUT_MEAS_ ACT" =1 (Messung aktiv) anzeigen.

c. Nach der aktiven Messphase (,OUT_MEAS_ACT" = 0) beginnt die Bewertungsphase
im DIGIFORCE® Typ 9311.

d. DIGIFORCE® Typ 9311 aktualisiert innerhalb der Bewertungsphase das Ergebnis:
e. ,OUT_OK*=1und,OUT_NOK*=0: 10-Messung
,LOUT_OK* =0 und ,OUT_NOK" = 1: NIO-Messung.
Nach der Bewertungsphase erfolgt die Erstellung bzw. der Zugriff auf die *.csv-Datei
auf dem USB-Stick (siehe Kapitel 6.3.1.1 “USB-Speicher auf Seite 47).

f.  Nach vollstdndigem Ablauf der Bewertungsphase und der USB-Stickprotokollierung
setzt DIGIFORCE® Typ 9311 das Signal ,OUT_READY* = 1 (Messbereitschaft).
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10.3 Extern tarieren
10.3.1 Ohne Tara-Warnung

Standard-Ablauf ohne Uberwachung der Tara-Warngrenze am Beispiel Messkanal ,Y1“.

[

IN_TARE_Y

OUT_READY

(®) @
® © ®

Ablauf

o o T

o
N
9]

L [ms]

0 15 t,, [ms]

Abbildung 90: Ohne Tara-Warnung

Die SPS prift zunachst die Bereitschaft iber ,OUT_READY* = 1.
Die SPS l6st den Tariervorgang mit ,IN_TARE_Y“ = 1 aus.
DIGIFORCE® Typ 9311 setzt daraufhin ,OUT_READY” = 0.

Mit Erkennen von ,OUT_READY* = 0 kann die SPS die Anforderung des Tarierens
zurticknehmen (,IN_TARE_Y“=0).

DIGIFORCE® Typ 9311 setzt nach vollstandigem Ablauf ,OUT_READY* =1
(Messbereitschaft).
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10.3.2 Mit Tara-Warnung

DIGIFORCE® Typ 9311 kann eine Warnung generieren, wenn das zu tarierende Sensorsignal eine
einstellbare Schwelle iberschreitet. Die Aktivierung und Einstellung dieser Schwelle kdnnen Sie im Men
,Kanaleinstellung“ vornehmen (weitere Informationen finden Sie im Kapitel 6.3.2.1 ,Kanaleinstellung“ auf

Seite 55).
f
IN_TARE_Y (b) O

OUT_READY O © | ®

OUT_WARNING_TARE* @

0 15 t [ms] 0 25 t_[ms]

typ typ
Abbildung 91: Mit Tara-Warnung
*Fir das Signal ,OUT_WARNING_TARE" kénnen Sie einen frei wahlbaren SPS-Ausgang definieren.

Ablauf
Die SPS pruft zunachst die Bereitschaft Giber ,OUT_READY* = 1.

Die SPS I6st den Tariervorgang mit ,IN. TARE_Y*“ =1 aus.
DIGIFORCE® Typ 9311 setzt daraufhin ,OUT_READY” = 0.

DIGIFORCE® Typ 9311 setzt bei Uberschreitung des aktuellen Sensorsignals tiber die
eingestellte Warngrenze den Ausgang ,OUT_WARNING_TARE".

e. Mit Erkennen von ,OUT_READY* = 0 kann die SPS den Tariervorgang mit
+IN_TARE_Y" beenden.

f. DIGIFORCE® Typ 9311 setzt nach dem vollstdndigen Ablauf ,OUT_READY* = 1
(Messbereitschaft). Jetzt kann die SPS den Warnausgang ,OUT_WARNING_TARE*
auswerten.

a o T o

Hinweis: Die Warnung wird zurickgenommen, wenn bei einer weiteren Tarierung die Warnbedingung
nicht mehr erflllt war oder wenn Tara ausgeschaltet wurde.
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10.4 Echtzeitsignale

10.4.1 Fensterbewertung mit Online-Signal

Fir das Bewertungselement ,Fenster® kdnnen Sie festlegen, dass DIGIFORCE® Typ 9311 bei einer
Verletzung das Echtzeitsignal ,OUT_NOK_ONL" aktiviert. Diese Funktion verwendet man haufig far die
Uberwachung des Anschnabelbereiches bei Einpressvorgangen.

Bei einem fehlerhaften Fensteraustritt, zum Beispiel durch einen unerwarteten Kraftanstieg beim
Verkanten der Flgepartner, aktiviert DIGIFORCE® Typ 9311 das zugeordnete Echtzeitsignal. Damit kann
man den Einpressvorgang vorzeitig beenden und somit die Anlage, Werkzeuge und Werkstlicke vor
Beschadigung schitzen. DIGIFORCE® Typ 9311 setzt das Echtzeitsignal ,OUT_NOK_ONL" mit dem
folgenden Start einer neuen Messung wieder zurick.

F M

Kurvel MNIO*
h

F1 \\

Kurval JO°

i & [mm)
| /
IN_START ® ||/
OUT_NOK_ONL (© @
OUT_READY @ L
0107 t,, [ms]

Abbildung 92: Fensterbewertung mit Online-Signal

*Die typische Verzdgerungszeit kann sich durch die Wahl der Signalabtastung und der
Filterparametrierung verlangern.

Ablauf

Die SPS pruft zunachst die Messbereitschaft Gber ,OUT _READY* = 1.
Die SPS startet die Messung mit ,IN_START" = 1.
In der Messphase setzt DIGIFORCE® Typ 9311 ,0UT_NOK_ONL" = 0.

Beim Verletzen des Bewertungsfensters mit Onlinebewertung aktiviert
DIGIFORCE® Typ 9311 das Echtzeitsignal.

a0 T o

Gultiger Durchlauf (z.B. von links nach rechts ohne Verletzung):
,LOUT_NOK_ONL" = 0.

Bei einer Verletzung (z.B. Austritt nach oben) setzt DIGIFORCE® Typ 9311 das

Echtzeitsignal auf den Wert ,1“ (,OUT_NOK_ONL" = 1).
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10.4.2 Echtzeitschaltsignale S1 ... S6

Die Schaltsignale S1 bis S6 kann DIGIFORCE® Typ 9311 im Messmodus und im Einrichtbetrieb bei
Uberschreitung eines Messwertes aktivieren.

/N WARNUNG

Kein Ersatz fiir Sicherheits- und Schutzeinrichtungen!

Echtzeitschaltsignale S1 bis S6 ersetzen KEINE Sicherheits- und
Schutzeinrichtungen!

Setzen Sie Sicherheits- und Schutzeinrichtungen ein.

Hinweis: Die Schaltsignale S1 bis S6 erflllen nicht die Anforderungen an Sicherheitsschalter. Der
Betreiber einer Gesamtanlage, wie z.B. einer Presse, ist verpflichtet, die Anlage mit den
erforderlichen Sicherheits- und Schutzeinrichtungen auszustatten.

10.4.2.1 Schaltsignale fur Kanal X mit Bezug ,,Absolut

DIGIFORCE® Typ 9311 setzt beim Uberschreiten des eingestellten X-Kanal-Werts ein Kanal-X-
Schaltsignal mit Bezug ,Absolut®. Beim Unterschreiten setzt DIGIFORCE® Typ 9311 das Signal
entsprechend wieder zuriick. Dabei stellt DIGIFORCE® Typ 9311 den Bezug Uber den Nullpunkt des
eingestellten Sensors her.

DIGIFORCE® Typ 9311 kann das Signal im Messmodus sowohl im Standby (Messbereitschaft) als auch
wahrend einer aktiven Messung setzen bzw. zurlicksetzen.

F M

0 il 20 30 40 50 5 [mm]

ouT_s1

o1 t [ms]

Tyt

Abbildung 93: Schaltsignale fiir Kanal X mit Bezug ,Absolut*

Konfiguration ,,OUT_S1“

Kanal X

Wert 7,5 mm
High Aktiv

Bezug Absolut

*Die typische Verzégerungszeit kann sich durch niederfrequente Tiefpassfilterung verlangern (Filterwert
in den Kanaleinstellungen).
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10.4.2.2 Schaltsignale fur Kanal X mit Bezug ,,Trigger*

Das Schaltsignal fir Kanal X mit Triggerbezug kann DIGIFORCE® Typ 9311 nur wahrend einer aktiven
Messung, also nach dem Triggerereignis, setzen bzw. zurlicksetzen.

Der Bezug von Kanal X erfolgt tiber das Triggerereignis, das kann z.B. die Antastkraft eines
Pressenstempels auf ein Bauteil sein.

F [N

... Triggerschwelle

1] 12,5 mm 5 [mm]

OUT_s1

o1 t,, [ms]

Abbildung 94: Schaltsignale fir Kanal X mit Bezug , Trigger®

Konfiguration ,,OUT_S1“

Kanal X

Wert 12,5 mm
High Aktiv

Bezug Y-Trigger

*Die typische Verzdgerungszeit kann sich durch die niederfrequente Tiefpassfilterung verlangern
(Filterwert in den Kanaleinstellungen).
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10.4.2.3 Schaltsignale fur Kanal Y

DIGIFORCE® Typ 9311 setzt ein Kanal-Y-Schaltsignal beim Uberschreiten des eingestellten Y-Kanal-
Werts. Bei Unterschreiten setzt DIGIFORCE® Typ 9311 das Signal entsprechend wieder zuriick. Das
Signal lasst sich im Messmodus sowohl im Standby (Messbereitschaft) als auch wahrend einer aktiven
Messung setzen bzw. zuriicksetzen.

F M

5 [mm]

OUT_S1 i

01 01 RG t_[ms]
-

Abbildung 95: Schaltsignale fir Kanal Y

Konfiguration ,,OUT_S1“

Kanal Y

Wert 500 N
High Aktiv

*Die typische Verzégerungszeit kann sich durch niederfrequente Tiefpassfilterung verlangern (Filterwert
in den Kanaleinstellungen).
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10.5 Ampelfunktion

Mit Hilfe der Ampelfunktion kdnnen Sie mit DIGIFORCE® Typ 9311 auch direkt Signalleuchten und einen
Summer zur visuellen und akustischen IO/NIO-Auswertung ansteuern. Zusatzlich kann DIGIFORCE® Typ
9311 eine erforderliche Quittiereingabe fur 10- bzw. NIO-Teile verwalten. Diese Quittierfunktion ist mit
dem Verriegelungsausgang ,OUT_ACK_LOCK"* verknupft.

10.5.1 Beispiel einer NIO-Bewertung mit folgender Parametrierung

Konfiguration ,,Ampelfunktion“
Ampelfunktion EIN
Quittierung 10-Teile AUS
Quittierung NIO-Teile EIN

OUT_OK @

OUT_NOK

OUT_READY

OUT_ACK_NOK* 1 [ 1 [ ]

OUT_ACK_LOCK* |

OUT_BUZZER | PM-Signal

IN_ACK_NOK* (b)

0 min 20 t, [ms]

typ
Abbildung 96: Beispiel einer NIO-Bewertung

*Fir die Ausgange ,OUT_ACK_NOK* und ,OUT_ACK_LOCK" kénnen Sie einen parametrierbaren SPS-
Ausgang definieren. Fur den Eingang ,IN_ACK_NOK* kénnen Sie einen parametrierbaren Eingang
definieren.

Ablauf

a. Innerhalb der Bewertungsphase, nach einer Messung, aktualisiert DIGIFORCE® Typ
9311 die Steuersignale fir die Bewertung ,OUT_OK* bzw. ,OUT_NOK* (in diesem Fall
,LOUT_NOK" = 1). Zusatzlich aktiviert DIGIFORCE® Typ 9311 das Ampelsignal
,LOUT_ACK_NOK* (blinkt), den Verriegelungsausgang ,OUT_ACK LOCK®“= 1 und
den Summerausgang ,OUT_BUZZER* (PWM-Signal).

b. Sobald DIGIFORCE® Typ 9311 die Quittierung des Anwenders Uber
-IN_ACK NOK" = 1 erkennt, setzt es das Ampelsignal ,OUT_ACK_NOK* =1
(Dauerlicht). Gleichzeitig setzt DIGIFORCE® Typ 9311 den Verriegelungsausgang
,LOUT_ACK_LOCK* = 0 und den Summerausgang ,OUT_BUZZER" = 0.

c. DIGIFORCE® Typ 9311 setzt nach dem vollstandigen Ablauf ,OUT_READY* = 1
(Messbereitschaft). Das Ampelsignal ,OUT_ACK_NOK®* bleibt bis zum Start der
Folgemessung aktiv.
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10.5.2 Beispiel einer NIO-Bewertung (ohne Quittierung)

Parametrierung

Ampelfunktion EIN

Quittierung 10-Teile AUS

Quittierung NIO-Teile AUS

OUT OK

OUT_NOK

OUT _READY

OUT_ACK_OK*

OUT_ACK_NOK*

OUT_BUZZER PM-Signal

OO TS

t,, (ms]

Abbildung 97: Beispiel einer NIO-Bewertung (ohne Quittierung)

*Fur die Signale ,OUT_ACK_OK* und ,OUT_ACK_NOK* kénnen Sie einen parametrierbaren SPS-
Ausgang definieren.

Hinweis: Der Summer ist hier bis zum Beginn der nachsten Messung aktiv.
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10.5.3 Beispiel einer 10-Bewertung (ohne Quittierung)

Parametrierung

Ampelfunktion EIN
Quittierung 10-Teile AUS
Quittierung NIO-Teile AUS

OUT_OK
OUT_NOK
OUT_READY
OUT_ACK_OK*
OUT_ACK_NOK*

OUT_BUZZER

]
(I
||

Abbildung 98: Beispiel einer I0-Bewertung (ohne Quittierung)

t,, [ms]

*Fur die Signale ,OUT_ACK_OK* und ,OUT_ACK_NOK* kénnen Sie einen parametrierbaren SPS-

Ausgang definieren.
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10.6 Statistik-Reset extern auslosen

Mit dem Steuersignal ,IN_RESET* konnen Sie die Stlickzahler und NIO-Zahler, sowie die Statistik der
Bewertungselemente zuriicksetzen. DIGIFORCE® Typ 9311 setzt dabei die Statistik aller
Messprogramme zurlick.

Folgende Werte werden mit dieser Funktion zuriickgesetzt:
e Stlickzahl- und NIO-Zahler aller Messprogramme

o NIO-Statistik aller Messprogramme

IN_RESET _@I@ @ (
OUT READY ©) \ &

0 15 120 toyp [Ms]

Abbildung 99: Statistik-Reset extern ausldsen

Ablauf

Die SPS pruft zunachst die Bereitschaft Gber ,OUT_READY* = 1.
Die SPS I6st den Resetvorgang mit ,IN._ RESET* = 1 aus.
DIGIFORCE® Typ 9311 setzt daraufhin ,OUT_READY” = 0.

Mit Erkennen ,OUT_READY* = 0 wird die SPS die Reset-Anforderung mit
oIN_RESET*" = 0 zuriicknehmen.

e. DIGIFORCE® Typ 9311 setzt nach dem vollstdndigen Ablauf ,OUT_READY* = 1
(Messbereitschaft).

a0 T
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10.7 Sensortest extern auslosen

Mit dem Signal ,IN_STEST" kdnnen Sie den im DIGIFORCE® Typ 9311 konfigurierten ,Sensortest”
durchfiihren. Dabei konnen Sie die Sensorsignale der Messkanale X und Y auf einen hinterlegten Wert,
zuzuglich einer einstellbaren Toleranz, testen.

IN_STEST

OUT_READY

OUT_OK_STEST*

/l

) ©)
@ ©) \\ I)@
0 15 20 ¢ [mJ 0 25 tryp [Ms]

Abbildung 100: Sensortest extern auslosen

*Fir das Signal ,OUT_OK_STEST" kénnen Sie einen frei wahlbaren SPS-Ausgang definieren.

Ablauf

a0 oo

Die SPS prift zunachst die Bereitschaft iber ,OUT_READY* = 1.
Die SPS I6st den Sensortest mit ,IN_STEST" = 1 aus.
DIGIFORCE® Typ 9311 setzt daraufhin ,OUT_READY” = 0.
DIGIFORCE® Typ 9311 aktualisiert das Ergebnis des Sensortest:
“OUT_OK_STEST“=0 Sensortest = NIO
“OUT_OK_STEST“ =1 Sensortest = 10

Mit Erkennung ,OUT_READY* = 0 kann die SPS den Vorgang mit ,IN_STEST“=0
beenden.

DIGIFORCE® Typ 9311 setzt nach vollstandigem Ablauf ,OUT_READY* = 1
(Messbereitschaft). Jetzt kann die SPS das Ergebnis ,OUT_OK_STEST" auswerten.
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11  Service-Dienstleistungen rund ums DIGIFORCE®
Typ 9311

Erganzend zum Lieferumfang des DIGIFORCE® Typ 9311 bietet burster prazisionsmesstechnik gmhb &
co kg folgende Service-Dienstleistungen rund um die DIGIFORCE®-Familie an:

e Inbetriebnahmeunterstiitzung vor Ort
e Produktschulung (burster-Inhouse oder vor Ort)
o Erst- und Rekalibrierung einschlie3lich der Sensoren

Bei Fragen zu unseren Service-Dienstleistungen rund ums DIGIFORCE® Typ 9311 wenden Sie sich bitte
an unsere Serviceabteilung unter Telefon (+49) 07224 645-53 oder E-Mail: service@burster.de (nur im
Deutschland) oder im internationalen Ausland an die fir Sie zustandige Vertretung (siehe auch
www.burster.com).

11.1 Firmware-Update

Die Gerate-Software (Firmware) des DIGIFORCE® Typ 9311 kann Uber die USB-Schnittstelle mit Hilfe
der DigiControl PC-Software aktualisiert werden. Zur DIGIFORCE® Typ 9311 Feldbusoption (z.B.
PROFINET) gibt es eine unabhangige Firmware, welche ebenfalls uber die genannte USB-Schnittstelle
aktualisiert werden kann. Den Stand der Firmware im DIGIFORCE® Typ 9311 kénnen Sie im Meni
»Eigenschaften flir Station unter dem Reiter ,Allgemein“ in der D|g|ControI PC-Software abfragen.
Informationen tiber den aktuellen Firmware-Stand zu DIGIFORCE® Typ 9311 erhalten Sie bei unserer
Serviceabteilung unter 07224-645-53 oder unter service@burster.de.

Die aktuelle DigiControl PC-Software (Basis-Version) zur Durchfihrung des Firmware-Update kdnnen Sie
jederzeit von unserer Webseite unter www.burster.de herunterladen.

Klicken Sie auf den Link http://goo.gl/muUe7D oder nutzen Sie einfach nachfolgenden QR-Code:

Die Firmware-Dateien selbst kdnnen Sie bei unserer Serviceabteilung unter 07224-645-53 oder unter
service@burster.de anfordern.

Beispiel

Datei Stand Beschreibung

DIGIFORCE® Typ 9311 Firmware Version 2017/03

SW_V201703.bin9311 | 22.06.2017
- Standard-Firmware

DIGIFORCE® Typ 9311 Feldbus-Firmware Version 2016.1.0
PROFINET-Firmware (fur Gerateversion 9311-Vxxx3)

PN-V16.1.0.nex9311 02.05.2016

Hinweis: Bitte beachten sie, dass bei Aktualisierung der Gerate-Firmware ggfs. auch die Feldbus-
Firmware aktualisiert werden muss. Informationen, welche Gerate-Firmware mit welcher
Feldbus-Firmware harmoniert erhalten Sie bei unserer Serviceabteilung unter 07224-645-53
oder service@burster.de.
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Firmware-Update durchfiihren

i(%l:so geht's:

1

Verbinden Sie das DIGIFORCE® Typ 9311 (iber die USB-Schnittstelle mit dem PC.
Verwenden Sie dazu ein Standard USB-Datenkabel vom Typ Stecker-A auf Micro-B
(burster-Artikelnummer 9900-K358, Lange 1,8 m).

Starten Sie die DigiControl PC-Software und
klicken Sie auf ,Geratesuche durchfiihren®.

Deaktivieren Sie die ,Ethernet Suche“ und
~oerielle Suche RS 232°. Eine Geratesuche
Uber USB findet immer statt (gder virtuelle
COM-Port zum DIGIFORCE"™ Typ 9311 wird
immer angezeigt). Klicken Sie auf
[Suchen...].

Nach erfolgreicher Suche wird lhr
DIGIFORCE® Typ 9311 in der Gerateliste
aufgelistet.

Wird Ihr DIGIFORCE® Typ 9311 bei der
Suche nicht gefunden, Gberprifen Sie im
Windows-Geratemanager unter Anschlisse,
ob ein COM-Port vom Typ ,,USB Serial Port*
vorhanden ist und der aktuelle Treiber des
Herstellers/Anbieters FTDI verwendet wird.
Wiederholen Sie dann die Geratesuche.

[ Serielle Suche RS 232

USB Suche

Ports: COM4;

[ Verhandene Gerteliste vor der Suche l6schen

Enweiterte Geratesuche

Gerate Kerhgurston

4 Fuhren Sie eine Datensicherung wie in Kapitel 9 ,Datensicherung (Backup)“ auf Seite 139
beschrieben durch. Nach erfolgreichem Firmware-Update kdnnen Sie die Einstellungen
wieder an das DIGIFORCE® Typ 9311 zurtickspielen.

WICHTIG: Bitte beachten Sie, dass alle Gerateeinstellungen mit dem Firmware-Update

verloren gehen!
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5 Klicken Sie auf ,?“. Wahlen Sie ,Service“ und

dann ,Update Gerate Firmware®.

6 Bestatigen Sie die Abfrage, ob eine

Datensicherung durchgefiihrt wurde durch

Klicken auf [Weiter] oder beenden Sie ggdfs.

die Funktion, um eine Datensicherung zu
erstellen.

Klicken Sie auf [Datei suchen ...]. Wahlen
Sie die entsprechende Firmware-Datei (z.B.
SW_V201703.bin9311) in Ihrem Verzeichnis
aus und klicken auf [Weiter].
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8 Trennen Sie das DIGIFORCE® Typ 9311 von
der Spannungsversorgung. Driicken Sie
beim erneuten Einschalten kurze Zeit die
Reset-Taste mit einem spitzen Gegenstand
(z.B. Bleistift oder kleinem
Schraubendreher).

Die roten Status-LEDs ,NOK* und ,ERR*
leuchten dauerhaft mit reduzierter Intensitat.
Dies signalisiert die Software-Update-
Bereitschaft.
Klicken Sie auf [Weiter] und folgen den
Anweisungen der DigiControl PC-Software.
Hinweis: Wahlen Sie die verwendete
Schnittstelle aus (in der Regel die
zuvor verwendete USB-
Schnittstelle mit demselben
virtuellen COM Port).

9 Sie haben das Update erfolgreich
durchgefiihrt.

Nach Ablauf des Update-Prozesses leuchten

alle Status-LEDs fir ca. 5 s auf. Die

Standard-Applikation im DIGIFORCE® Typ

9311 konnte somit erfolgreich gestartet

werden.

Klicken Sie auf [Weiter]. Stellen Sie

anschlielend das zuvor heruntergeladene

Backup wieder her (siehe Kap|tel 9.2

.Datensicherung an DIGIFORCE® Typ 9311

schreiben - Upload” auf Seite 141).

Hinweis: Im Menu ,Eigenschaften fir
Station“ kdnnen Sie Uberprifen,
ob die aktuelle Gerate-Firmware
jetzt vorhanden |st (siehe Kapitel
6.2 ,DIGIFORCE® Typ 9311
Gerateinformationen
(Eigenschaften)“ auf Seite 41).
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11.2 Feldbus Firmware-Update

Sie kdénnen ahnlich wie beim Firmware-Update auch die Firmware der Feldbus-Option aktualisieren.

Feldbus Firmware-Update durchfiihren

g@‘

ASO geht's:

Verbinden Sie das DIGIFORCE® Typ 9311 (iber die USB-Schnittstelle mit dem PC.
Verwenden Sie dazu ein Standard USB-Datenkabel vom Typ Stecker-A auf Micro-B
(burster-Artikelnummer 9900-K358, Lange 1,8 m).

1

Starten Sie die DigiControl PC-Software und
klicken Sie auf ,Geratesuche durchfiihren®.

Deaktivieren Sie die ,Ethernet Suche“ und
.oerielle Suche RS 232°. Eine Geratesuche
Uber USB findet immer statt éder virtuelle
COM-Port zum DIGIFORCE"™ Typ 9311 wird
immer angezeigt). Klicken Sie auf
[Suchen...].

Nach erfolgreicher Suche wird lhr
DIGIFORCE® Typ 9311 in der Gerateliste
aufgelistet.

Wird Ihr DIGIFORCE® Typ 9311 bei der
Suche nicht gefunden, Gberprifen Sie im
Windows-Geratemanager unter Anschlisse,
ob ein COM-Port vom Typ ,,USB Serial Port*
vorhanden ist und der aktuelle Treiber des
Herstellers/Anbieters FTDI verwendet wird.
Wiederholen Sie dann die Geratesuche.
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4 Klicken Sie auf ,?“. Wahlen Sie ,Service* und
dann ,Update Feldbus Firmware®.

ngrmaidetys Berssare Maseyibisme (Ml | | Seimmiels) | magrams | Lotk o o Costirioke, ® Loubeisy st weh grindnt

5 Wahlen Sie die entsprechende Datei (z.B. PN-V16.1.0.nex9311 flir PROFINET) in lhrem

Verzeichnis aus und klicken auf [Offnen].

6 Klicken Sie auf [Ja] und warten ab, bis die
Meldung ,Das Update der Feldbus Firmware
wurde erfolgreich an das Gerat Ubertragen.”
erscheint. Klicken Sie auf [OK] und starten
Sie das DIGIFORCE® Typ 9311 neu. Es ist
wieder betriebsbereit.

Hinweis: Die Gerateeinstellungen im
DIGIFORCE® Typ 9311 werden
durch das Update der Feldbus
Firmware nicht beeinflusst.

Hinweis: Im Meni ,Eigenschaften fir
Station“ kdnnen Sie Uberprifen,
ob die aktuelle Gerate-Firmware
jetzt vorhanden ist (siehe Kapitel
6.2 ,DIGIFORCE® Typ 9311
Gerateinformationen
(Eigenschaften)“ auf Seite 41).

s nl
Update Feldbus Firmware... | ——

7 h‘l Soll das Feldbus Firmware Update nun gestartet werden?

L ° 4

* Bitte beachten Sie, daB dieser Vorgang je nach verwendeter
Schnittstelle lingere Zeit in Anspruch nehmen kann.

* Warten Sie bitte ab, bis der Vorgang komplett abgeschlossen ist und
die Hinweise zum Firmware-Update im Display des DIGIFORCE 9311
beendet sind.

* Schalten Sie das DIGIFORCE 9311 wahrend des Updates auf keinen Fall
aus!

r a
Update Feldbus Firmware... ﬂ

[ 3 ‘-‘ Das Update der Feldbus Firmware wurde erfolgreich an das Gerat
W ibertragen.

Bitte warten Sie ab, bis die Hinweise auf dem Display des DIGIFORCE
9307 beendet sind.

Wichtig: Bitte schalten Sie das DIGIFORCE aus/ein um das
Firmwareupdate wirksam zu machen!
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12 Technische Daten

Die Angaben zu den technischen Daten entnehmen Sie dem Datenblatt. Das aktuelle Datenblatt sowie
weitere erganzende Informationen zu DIGIFORCE® Typ 9311 finden Sie auf http://goo.gl/mulUe7D oder
nutzen Sie einfach nachfolgenden QR-Code:

12.1 Elektromagnetische Vertraglichkeit

12.1.1 Storfestigkeit
Storfestigkeit gem. EN 61326-1:2013

Industrielle Umgebung

12.1.2 Storaussendung
Stoéraussendung gem. EN 61326-1:2013
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13 Erhaltliches Zubehor

Die Angaben zum erhaltlichen Zubehdr entnehmen Sie dem Datenblatt. Das aktuelle Datenblatt sowie
weitere erganzende Informationen zu DIGIFORCE® Typ 9311 finden Sie auf hittp:/goo.gl/mule7D oder
nutzen Sie einfach nachfolgenden QR-Code:

13.1 Software

Die Angaben zu den verschiedenen Versionen der DigiControl PC-Software entnehmen Sie dem
Datenblatt. Das aktuelle Datenblatt sowie weitere erganzende Informationen zu DIGIFORCE® Typ 9311
finden Sie auf http://goo.al/muUe7D oder nutzen Sie einfach nachfolgenden QR-Code:
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14 Entsorgung
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Batterieentsorgung

Der Gesetzgeber verpflichtet den Endverbraucher zur Riickgabe aller
gebrauchten Batterien und Akkus (Batterieverordnung) und untersagt
die Entsorgung tber den Hausmiill. Davon sind auch Sie betroffen im
Zusammenhang mit dem Kauf des hier beschriebenen Gerates. Bitte
entsorgen Sie |hre verbrauchten Batterien und Akkus fachgerecht.
Geben Sie diese entweder in der entsprechenden Sammelstelle in
Ihrem Unternehmen ab oder auch unentgeltlich bei den
Sammelstellen Ihrer Gemeinde, unseres Unternehmens oder Uberall
da, wo Batterien und Akkus verkauft werden!

Kleben Sie die Pole bei Lagerung und Entsorgung ab, damit keine
Kurschlisse entstehen.

Gerateentsorgung

Bitte erflillen Sie die gesetzlichen Verpflichtungen und entsorgen Sie
das hier vorgestellte Gerat bei Unbrauchbarkeit entsprechend der
gesetzlichen Regelung. Damit leisten Sie u.a. einen aktiven Beitrag
zum Umweltschutz!
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